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1. CHARAKTERYSTYKA PRZYRZADU

Miernik przeznaczony jest do pomiaréw dzwiekéw wytwarzanych przez pojazdy
samochodowe na postoju. Stuzy tez do oceny gtosnosci sygnatow dzwiekowych pojazdow.
Interfejs szeregowy RS232 umozliwia przestanie zmierzonych danych do komputera PC i
wydrukowanie protokotu pomiaréw.

Wewnetrzny akumulator Li-ION umozliwia dtugotrwate pomiary, bez koniecznosci
tadowania, a czytelny, podswietlany wyswietlacz utatwia odczytanie wyniku w trudno
dostepnych, nieoswietlonych miejscach.

09:1546 N 64.9dE

706

4suw ————obr/min E]

SILNIK ISYGNAFL INNE

Rys. 1.1. Miernik poziomu dzwieku DLM-101S - widok ogélny.
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gniazdo obrotomierza gniazdo tadowarki

@ @

@ Eﬂ/

gniazdo RS-232 /é) sygnalizujgcy tadowanie
Rys. 1.2. Miernik poziomu dzwieku DLM-101S - opis zt3cz.

Przy zdejmowaniu i naktadaniu kapturka ochraniajagcego mikrofon nalezy to robi¢ z lekkim
ruchem obrotowym w prawo (tak jak przy zakrecaniu np. Sruby), zapobiega to przypadkowemu
odkreceniu siatki ochronne;.

sonopan Made in Poland

Klasa 2 A C€ E
DLM-101S

Nr
PLT 2440 PN-EN 61672-1:2014

Rys. 1.3. Miernik poziomu dzwieku DLM-101S - tabliczka znamionowa.

UWAGA! Na Rys. 1.4 przedstawiono budowe mikrofonu. Pod Zzadnym pozorem nie wolno
odkrecaé siatki ochronnej! Jezeli siatka ochronna z jakieqo$ powodu zostanie odkrecona nie
wolno dotykaé membrany. Moze to spowodowaé nieodwracalne uszkodzenie mikrofonu!

%/Nie odkrecac siatki ochronnej !

Nie dotyka¢ membrany !

Gwarancja nie obejmuje
uszkodzen mikrofonu _
powstatych z winy uzytkownika !

Rys. 1.4. Budowa mikrofonu WK-21.

Miernik umozliwia przeprowadzenie pomiaréw hatasu pochodzacego od pojazdow
samochodowych na postoju zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu, Budownictwa i
Gospodarki Morskiej z dnia 26 czerwca 2012 r. w sprawie zakresu i sposobu przeprowadzania
badan technicznych pojazdéw oraz wzoréw dokumentéw stosowanych przy tych badaniach
(Dz.U. z 2024r poz. 141), w dalszej czesci instrukcji zwanym Rozporzadzeniem.

Parametry miernika sq zgodne z wymaganiami: PN-EN 61672-1:2014 ,Elektroakustyka.
Mierniki poziomu dzwieku. Cze$¢ 1: Wymagania” dla miernikéw klasy doktadnosci 2.
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Potwierdzenie spetnienia w/w wymagan mozna uzyska¢ poprzez regularne wzorcowanie
miernika.

Zaleca sie przeprowadzanie przeglagdow technicznych oraz wzorcowanie miernika nie
rzadziej niz co 2 lata. Przeglady techniczne wykonuje producent. Wzorcowanie wykonuje
producent lub inne kompetentne laboratorium.

Miernik posiada zatwierdzenie typu PLT 2440, nadane przez Prezesa Gtownego Urzedu
Miar, decyzjg nr ZT 40/2024.

1.1. Wyposazenie

W sktad zestawu do pomiaru hatasu pojazdow samochodowych na postoju wchodza:
Miernik poziomu dzwieku DLM-101S.

Mikrofon pomiarowy 2" typ WK-21.

Przedwzmacniacz mikrofonowy 2" typ PW-21L.

Przedtuzacz mikrofonowy PD5L6.

Ostona przeciwwietrzna mikrofonu OP60/2.

tadowarka typ PRO0612W?2E.

Kalibrator akustyczny KA-10.

Sondy tachometryczne:

- dosilnikéw z zaptonem iskrowym,

- dosilnikéw z zaptonem samoczynnym (¢6).

Walizka transportowa.

Statyw mikrofonowy SM-2.

Przymiar.

Instrukcja obstugi.

Instrukcja warsztatowa.

Karta gwarancyjna.

Swiadectwo wzorcowania.

Kabel RS232: ekranowany kabel 1,8m do potaczenia z komputerem PC.
Program AS-200 RAPORT umozliwiajgcy wydruk protokotu z pomiaréw.

Wyposazenie dodatkowe:
e Statyw miernika SMR,
¢ Sondy tachometryczne:
- dossilnikéw z zaptonem samoczynnym (¢4),
- dosilnikéw z zaptonem samoczynnym (¢8).
e Konwerter USB2RS232.

Zestaw (za wyjatkiem statywu) umieszczony jest w walizce transportowe;j.

Wyposazenie zestawu w statyw mikrofonowy i przedtuzacz do mikrofonu pozwala umiescié
mikrofon pomiarowy we wtasciwym miejscu wzgledem badanego pojazdu, przedtuzacz (o
standardowej dtugosci 6m) umozliwia osobie przeprowadzajacej pomiar zajecie miejsca kierowcy
i obstugiwanie pojazdu.

Przymiar utatwia ustawienie mikrofonu we wtasciwym potozeniu wzgledem wylotu rury
wydechowej (odlegtos¢ 0,5m, kat 45°).

Zadaniem ostony przeciwwietrznej jest ograniczenie szumoéw przeptywu wiatru oraz ochrona
mikrofonu przed pytem, kurzem i spalinami wystepujacymi w poblizu wylotu rury wydechowe;j.

Kalibrator akustyczny stuzy do kalibracji miernika — opis procedury kalibracji znajduje sie w
rozdziale 5.3.
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1.2. Konfiguracja systemu

Konfiguracja podstawowa:
Miernik poziomu dzwieku DLM-101S.
Przedwzmacniacz mikrofonowy 2" typ PW-21L.
Mikrofon pomiarowy 2" typ WK-21.
Pozostate elementy wyposazenia, przedstawione w rozdziale 1.1, s3 elementami

opcjonalnymi.

1.3. Wielkosci mierzone
Lar, Ler Chwilowa wartos¢ poziomu dzwieku skorygowanego czestotliwosciowo A lub

C, usrednianego ze stata czasowa F,

Larmxs LcFmx Maksymalna wartos$¢ poziomu dzwieku skorygowanego czestotliwosciowo A

lub C, usrednianego ze statg czasowa F,

La, Lc Wartoé$¢ poziomu dzwieku skorygowanego czestotliwosciowo A lub C,

usrednionego ze staty czasowa F obliczona wedtug algorytmu opisujacego
sposob pomiaru hatasu pochodzacego od silnika pojazdu samochodowego na
postoju.

1.4. Dane techniczne

Przyrzad spetnia wymagania norm:
PN-EN 61672-1:2014 Elektroakustyka. Mierniki poziomu dzwieku. Cze$¢ 1 Wymagania.

Miernik stuzy do pomiaru poziomu dzwieku usrednionego wyktadniczo ze statg czasowg FAST

i nalezy do grupy X, w rozumieniu normy PN-EN 61672-1:2014.

Parametry techniczne (dla czutosci mikrofonu 40mV/Pa):

Klasa doktadnosci 2

Korekcyjne charakterystyki czestotliwosciowe A C

Charakterystyki dynamiczne FAST

Rozdzielczos$¢ odczytu:

- pomiar 0,1dB

- kalibracja 0,01dB

Maksymalna wartos¢ cisnienia akustycznego

nie powodujaca uszkodzenia miernika 150dB (znieksztatcenia nieliniowe <3%)

Maksymalny nieskorygowany poziom ci$nienia

akustycznego nie powodujacy zadziatania

wskaznika przesterowania 136,7dB
Maksymalna wartos¢ sygnatu przy wymuszeniu

elektrycznym (przy uzyciu ekwiwalentu mikrofonu) 22V,
Pojemnos¢ impedancji zastepczej, umozliwiajgcej
doprowadzenie elektrycznego sygnatu pomiarowego

do wejscia przedwzmacniacza 18pF (x10%, Z=8,8MQ @1kHz)

Warunki odniesienia

- typ pola akustycznego swobodne

- czestotliwos¢ odniesienia 1000Hz

- poziom odniesienia ci$nienia akustycznego 94dB

- zakres odniesienia 50-135dB

- czestotliwos¢ prébkowania 41,7kHz

- kierunek odniesienia mikrofonu oS symetrii mikrofonu

- punkt odniesienia mikrofonu srodek membrany mikrofonu

- orientacja przestrzenna odniesienia fala akustyczna padajaca z kierunku
odniesienia

- temperatura odniesienia +23°C
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- wilgotnos$¢ wzgledna odniesienia

- cisnienie atmosferyczne odniesienia
Wartos$¢ poczatkowa, od ktérej rozpoczyna sie
badanie btedu liniowosci

Btad podstawowy dla sygnatu sinusoidalnego
odniesienia (1000Hz, 94dB, w polu swobodnej
fali akustycznej padajacej prostopadle do
ptaszczyzny mikrofonu)

50%
101,325kPa

poziom odniesienia

<+1,0dB

Catkowity zakres pomiarowy poziomu dzwieku (Lar) 50— 135dBA
e Zakres pomiaru poziomu dzwieku (Lag, Lcr)

31,5Hz 1kHz 4kHz 8kHz 12,5kHz
A | 50-97,9dBA | 50-136,7dBA | 50-137,8dBA | 50-135,9dBA | 50-132,3dBA
C | 50-134,1dBC | 50-136,7dBC | 50-136,0dBC | 50-134,0dBC | 50-130,4dBC

Szumy wtasne

z impedancjg zastepczg mikrofonu

z mikrofonem WK-21

A <45dB <45dB
C <45dB <45dB
e (Czas wygrzewania
- po witaczeniu zasilania 1 minuta
- po zmianie warunkoéw klimatycznych 15 minut

Zasilanie
- akumulator wewnetrzny
- tadowarka

e Zakres napiec pracy akumulatora wewnetrznego

Czas ciagtej pracy z maksymalnie natadowanym
akumulatorem

Zakres temperatury pracy

Zakres temperatury przechowywania

Zakres wilgotnosci wzglednej

Zakres cisnienia atmosferycznego

Emisja elektromagnetyczna

Doktadnos¢ zegara czasu rzeczywistego
Interfejs szeregowy

Wymiary bez mikrofonu

Masa

Nominalny wptyw odbicia fal akustycznych od
obudowy miernika w polu swobodnym dla
kierunku 0°

Li-lON 7,2V 700mAh

PRO0612W2E
6,6 + 8,4V

16h
-10 + +50°C
-10 = +50°C

<90% (bez kondensacji)

65 =~ 108kPa

zgodna z PN-EN 61672-1:2014
(najwieksza, gdy dotaczona jest

tadowarka)
max. +1,7s/24h
RS-232C

182 x 81 x 30mm

480g

patrz tabela ponizej
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F[Hz]| 250 315 400 500 630 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240
dL [dB]| 0,01 002 | 0,22 | -023 | -0,20 | 0,04 | 0,02 | 0,05 | 0,48 | -0,07 | 0,04

U [dB] <0,03 <0,05

F[Hz]| 2500 | 2800 | 3150 | 3550 | 4000 | 4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000
dL[dB]| 0,18 | -0,24 | 0,49 | -0,44 | -0,07 | -0,31 | -0,28 | 0,36 | -0,16 | 0,16 | -0,29

U [dB] <0,05

F[Hz]| 8500 | 9000 | 9500 | 10000 | 10600 | 11200 | 11800 | 12500 13200 | 14000 | 15000
dL[dB]| 0,13 | -0,29 | 0,19 | -0,64 | 0,11 0,06 | -0,72 | 0,18 | 0,27 | -0,13 | 0,05

U [dB] <0,05 <0,06

f[Hz] | 16000 | 17000 | 18000 | 19000 | 20000
dL [dB]| -0,02 | -0,13 | 0,57 | -0,69 | -0,67

U [dB] <0,06




Poprawka stanowiaca réznice miedzy

charakterystyka czestotliwo$ciowa mikrofonu WK-21
w swobodnym polu akustycznym i charakterystyka
mikrofonu pobudzanego elektrostatycznie, dla
kierunku 0° oraz rozszerzona niepewnos¢ jej
wyznaczenia (k=2):

patrz Rys. 1.5 i tabela ponizej

10,00

dL[dB]

9,00
8,00
7,00 -
6,00
5,00
4,00
3,00
2,00
1,00 -
0,00 : :

100 1000 10000 fl[HzZ] 100000

Rys. 1.5. Poprawka pola swobodnego dla mikrofonu WK-21 i kierunku 0°.

F[Hz]| 250 315 400 500 630 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240
dL [dB]| 0,00 | 0,02 | 0,03 | 0,04 | 0,05 | 0,08 | 0,11 | 0,18 | 0,26 | 0,36 | 0,43
U [dB] <0,29

F[Hz]| 2500 | 2800 | 3150 | 3550 | 4000 | 4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000
dL[dB]| 0,52 | 0,62 | 0,74 | 093 | 1,13 | 1,42 | 1,70 | 2,08 | 2,50 | 2,89 | 3,30
U [dB] <0,29 \ <0,39

F[Hz]| 8500 | 9000 | 9500 | 10000 | 10600 | 11200 | 11800 | 12500 | 13200 | 14000 | 15000
dL[dB]| 3,49 | 369 | 390 | 418 | 449 | 482 | 519 | 572 | 634 | 683 | 7,31
U [dB] <0,39 \ <0,48

F[Hz] | 16000 | 17000 | 18000 | 19000 | 20000
dL[dB]| 7,67 | 8,09 | 847 | 8,77 | 9,12
U [dB] <0,48

Do wyznaczenia poprawki zastosowano pobudnik elektrostatyczny typu UA 0033 firmy B&K oraz
wzmacniacz wysokonapieciowy typu 14 AA nr 55531 firmy G.R.A.S.

Typowa charakterystyke skutecznosci mikrofonu WK-21 w polu swobodnym wraz z
dopuszczalnymi tolerancjami wg PN-EN 61094-4:2000 przedstawia tabela ponizeji Rys. 1.6.
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F[Hz]| 250 315 400 500 630 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240
dL [dB]] 0,00 | -0,07 | -0,02 | 0,00 | 0,02 | -0,05 | 0,02 | -0,01 | -0,08 | 0,04 | -0,02
U [dB] <0,21

F[Hz]| 2500 | 2800 | 3150 | 3550 | 4000 | 4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000
dL [dB]| 0,07 0,06 | -0,15 | 0,06 | -0,13 | 0,11 | -0,05 | -0,05 | 0,20 | 0,31 0,38
U [dB] <0,21 <0,34

F[Hz]| 8500 | 9000 | 9500 |10000|10600|11200 (11800 |12500 | 13200 | 14000 | 15000
dL [dB]]| -0,46 | 0,03 | -0,50 | -0,66 | -0,23 | -0,42 | -0,83 | -0,33 | -0,20 | -0,21 | 0,08
U [dB] <0,34 <0,44

F[Hz]| 16000 | 17000 | 18000 | 19000 | 20000
dL [dB]| 0,02 | -0,09 | -0,08 | -0,21 | -0,46

U [dB] 0,44

2,50

L[dB]

2,00 1

1,50 -

1,00 -

0,50 |

0,00 |
0,50 1
1,00 1
1,50
2,00 1
2,50

100

1.5. Wptyw czynnikéw zewnetrznych

1000

Wptyw cis$nienia atmosferycznego
Wptyw temperatury
Wptyw wilgotnosci

Wptyw pola elektromagnetycznego

e Wptyw pola elektrostatycznego

e Whptyw pola magnetycznego (pole energetycznej sieci zasilajacej: 100A/m, 50Hz i 60Hz)
- korekcja A
- korekcja C
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10000

-0,01dB/kPa (dla 1kHz)
-0,003 dB/°C (dla 1kHz)
<40,1dB (bez kondensacji)
zgodny z PN-EN 61672-1:2014
(najwiekszy, gdy przedtuzacz mikrofonu
jest utozony wzdtuz pola a miernik

jest utozony prostopadle do pola)

f[Hz]
Rys. 1.6. Typowa charakterystyka skutecznosci mikrofonu WK-21 w polu swobodnym.

zgodny z PN-EN 61672-1:2014
brak wptywu na prace miernika

brak wptywu
brak wptywu

100000




1.6. Wptyw wyposazenia dodatkowego

Zainstalowanie dodatkowego wyposazenia nie powoduje pogorszenia klasy doktadnosci
przyrzadu, jednak wywiera ono pewien wptyw:
e Whptyw ostony przeciwwietrznej OP60/2 (dla kata 0°) patrz tabela ponizej i Rys. 1.7.

f [Hz]

250

315

400

500

630

800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240

dL [dB]

0,06

0,07

0,08

0,16

0,11

024 | 0,22 | 032 | 0,40 | 0,64 | 0,41

U [dB]

<0,02

<0,05

FHz]

2500

2800

3150

3550

4000

4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000

dL [dB]

0,56

0,58

0,42

0,43

0,10

0,06 | -0,23 | -0,41 | -0,48 | -0,52 | -0,61

U [dB]

<0,05

FHz]

8500

9000

9500

10000

10600

11200 | 11800 | 12500 | 13200 | 14000 | 15000

dL [dB]

-0,67

-0,70

-0,82

-1,04

-1,12

-1,21 | -1,48 | -1,38 | -1,44 | -1,63 | -1,51

U [dB]

<0

,05

<0,07

FHz]

16000

17000

18000

19000

20000

dL [dB]

-1,86

-1,85

-2,22

-2,54

-2,66

U [dB]

<0,07

=10

=
RS

06
04

0.2

a0

0.2

04
ag

a8

4,0

4.2
4.4

45

45

20

2.2

24

|t

26

2

30
100

1000

10000 THZ] 100000

Rys. 1.7. Wptyw ostony przeciwwietrznej OP60/2.

e Wptyw przedtuzacza mikrofonowego

dotaczenie powoduje, przy duzych
poziomach sygnatu wejsciowego,
wzrost znieksztatcen nieliniowych
- patrz tabela ponizej

F [kHz] 2 | 4 | 5 [ 63 [ 8 | 10 [ 125 16 | 20 | 25
o | 135dB | 0,07% | 0,07% | 0,08% | 0,08% | 0,08% | 0,09% | 0,09% | 0,15% | 0,98% | 1,9% | 1,7%
2 [ 130d8 0,06%
® | 125dB 0,03%
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Pozostate wyposazenie dodatkowe nie ma wptywu na prace przyrzadu.

1.7. Emisja elektromagnetyczna

Najwyzszy poziom emisji elektromagnetycznej o czestotliwosciach radiowych wystepuje w
trybie pomiaru hatasu silnika z dotgczonym przedtuzaczem mikrofonowym i sondg pomiaru
obrotoéw silnika. Maksymalny poziom quasi-szczytowy wynosi 27dBuV/m.

2. STEROWANIE PRACA PRZYRZADU

Sterowanie przyrzadem jest mozliwe poprzez klawiature umieszczong w przyrzadzie.

2.1. Przyciski sterujace
Klawiatura miernika sktada sie z:

e wytacznika zasilania:

[ o)

e przycisku kalibracji

@

e trzech klawiszy, ktérych funkcja jest zalezna od aktualnego stanu przyrzadu:

W dolnej czesci ekranu zawsze znajduje sie opis aktualnych funkgji klawiszy miernika. Opis ten
zmienia sie zgodnie z wykonywanymi operacjami. Opisy zwigzane s z odpowiednimi przyciskami
umieszczonymi ponizej wyswietlacza. Napis lewy i prawy na wyswietlaczu odpowiada lewemui
prawemu przyciskowi, natomiast napis Srodkowy w dolnej czesci ekranu odpowiada klawiszowi
umieszczonemu w $rodku, ponizej dwdéch poprzednio opisanych przyciskéw.

Jedynym wyjatkiem, kiedy nie ma opiséw klawiszy, jest procedura pomiaru hatasu
zewnetrznego pojazdu opisana w dalszej czesci tej instrukgji.

2.2. Gniazda wejsciowe i wyjsciowe przyrzadu

Potozenie gniazd wejsciowych i wyjsciowych umieszczonych w przyrzadzie jest pokazane na
Rys. 1.1.

Przyrzad wyposazony jest w:
¢ Gniazdo RS-232, typu Amphenol AMP-215875-1 (4/4/RJ10).

1 4
Rys. 2.1. Gniazdo RS-232 - widok z zewnatrz.

Nr pinu |Sygnat
1 GND
2 TxD
3 GND
4 RxD
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¢ Gniazdo mikrofonowe typu LEMO EGG.1B.307.CLL.

Rys. 2.2. Gniazdo mikrofonowe — widok z zewnatrz.

Nr pinu

Sygnat

niepodtaczony

GND

polaryzacja (+200V)

wejscie sygnatu

niepodtaczony

+12V

N BhWIN|(=

-12V

ekran

masa

e Gniazdo tadowarki, typu RM650/1,3 DC-JACK, z kotkiem 1,3mm.

1 2
= <

©

Rys. 2.3. Gniazdo tadowarki - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnat
1 +ZAS
2 -ZAS

e Gniazdo obrotomierza FC68125.

=
L3

b2

1

Rys. 2.4. Gniazdo obrotomierza.

Nr pinu |Sygnat
1 GND
2 sonda obrotomierza
3 niepodtaczony
4 GND

2.3. Poczatkowe nastawy przyrzadu

Po wtaczeniu zasilania przyrzad posiada nastawy:

e Korekcja czestotliwosciowa

A
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2.4. Przygotowanie przyrzadu do pracy

Na przedwzmacniacz mikrofonowy nalezy nakreci¢ mikrofon pomiarowy WK-21. Tak
zmontowany zestaw nalezy podtaczy¢ do ztacza mikrofonowego typu LEMO miernika. Jezeli
uzywany jest przedtuzacz mikrofonowy, to miedzy przedwzmacniacz wraz z mikrofonem a
gniazdo mikrofonowe miernika nalezy wtaczy¢ przedtuzacz. Z mikrofonu nalezy zdjg¢ kapturek
ochronny — na czas pomiaru nalezy go zastapi¢ ostong przeciwwietrzng. Zaleca sie stosowanie
ostony przeciwwietrznej zawsze, bez wzgledu na warunki atmosferyczne. Ostona ta dodatkowo
chroni mikrofon przed kurzem, pytem itp. Nalezy wtaczy¢ przyrzad. Poczatkowe nastawy
przyrzadu sg podane w rozdziale 2.3.

Zalecane jest przeprowadzenie kalibracji akustycznej przyrzadu. Sposéb jej przeprowadzenia
opisany jest w rozdziale 5.3.

Po zakonczeniu pomiaréw nalezy wytaczy¢ przyrzad, a mikrofon zabezpieczy¢ kapturkiem
ochronnym.

3. OBStUGA PRZYRZADU

Zasilanie przyrzadu mozna wtaczy¢ i wytaczy¢ poprzez przytrzymanie klawisza a przez
ok. 1,5 sekundy.

3.1. Ekran powitalny

Po wtaczeniu przyrzadu jest wyswietlany ekran powitalny, na ktérym znajduja sie: nazwa
przyrzadu, wersja oprogramowania oraz dane teleadresowe producenta. Po nacisnieciu
dowolnego klawisza, zostanie wyswietlony ekran gtéwny. Jezeli zaden klawisz nie zostanie
nacisniety, to przejscie do ekranu gtéwnego nastapi automatycznie po uptywie 15 sekund.

Jezeli akumulator wewnetrzny przyrzadu ulegt kompletnemu roztadowaniu, to po
podtaczeniu tadowarki przyrzad moze nie uruchomi¢ sie od razu — nalezy wtedy odczekad
kilkanascie minut. Po starcie przed wyswietleniem ekranu powitalnego, pojawi sie prosba o
wprowadzenie aktualnej daty i godziny.

Eﬂnﬂpﬁn 1.E.DDD*H&\vaergéaramowania
DLM-1015%5

SOMOPAN Sp.zo.0.
hitps: Afwaw sonopan.com. pl

W +48 85 742 SEEZ

Rys. 3.1. Wyglad ekranu powitalnego miernika DLM-101S.

3.2. Ekran gtowny
3.2.1. Zegar

Wskaznik zegara widoczny jest w lewym gérnym rogu wyswietlacza. Prezentuje on aktualny
czas. Zmiana godziny i daty jest opisana w rozdziale 3.7.3.

3.2.2. Wartos¢ aktualnie mierzonego poziomu dzwieku

Wynik chwilowy widoczny jest w prawym gérnym rogu wyswietlacza. Wyswietlana wartos¢
odpowiada wartosci maksymalnej z ostatniej sekundy pomiaru przy statej czasowej FAST
(SPL ,F”). Litera odpowiadajaca aktualnie wybranej charakterystyce jest wyswietlana obok
symbolu mierzonej wielkosSci: La, Lc. Wybor charakterystyki jest opisany w dalszej czesci
instrukcji, w rozdziale 3.7.2.

Wartos¢ aktualnie mierzonego poziomu dzwieku jest odswiezana co jedna sekunde.
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wskaznik pormiar f pauza

wskaznik preesterowania

wrynik pomiary wartosd aktualnie
zegar % mierzonego poziomu d2wieku
T

ymhol [1:58:68 \ o f 2l4dE | P00

rmierzonej wielkoici dotaczenia tadowarki

weskaznik ilosci suwdw ML A B 1 .D dB E wskaznik

natadowania akumulakora
“ﬂﬁu/miﬂ -:-I:nrw'mir'nlil,
L SILHIE ISYGHAEL IHHE .

opis klawizzy Funkcyinych

obrotomierz

Rys. 3.2. Wyglad ekranu gtéwnego miernika DLM-101S.

3.2.3. Wskaznik pomiar / pauza

Wskaznik ten jest zlokalizowany w goérnej czesci ekranu wynikéw. Sygnalizuje on stan
pomiaru wyniku chwilowego — czy jest on mierzony, czy miernik jest w trybie pauzy.

3.2.4. Wskaznik przesterowania (przekroczenia zakresu)

Wskaznik umieszczony jest z lewej strony wyniku chwilowego, patrz Rys. 3.2. Symbolizowany
jest przez strzatke skierowana do géry: T. Jeéli w dowolnym momencie nastapi przekroczenie
zakresu pomiarowego miernika, wskaznik staje sie widoczny.

3.2.5. Wskaznik matego poziomu dzwieku

Jesli mierzony poziom dzwieku jest mniejszy od dolnej granicy zakresu pomiarowego o 5dB
lub mniej, to przy wyniku chwilowym zapala sie strzatka skierowana w dét: . Jezeli poziom
dzwieku spada ponizej tej wartosci, to zamiast wyniku pojawiajg sie kreski: "

Ve o e Vo

3.2.6. Wynik pomiaru

Jest to wynik pomiaru zgodny z aktualnie wybrang procedura pomiarowga (pomiar poziomu
dzwieku sygnatu dzwiekowego lub pomiar poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu), umieszczony
w centralnej czesci wyswietlacza, znacznie wiekszy od pozostatych elementéw ekranu.

Opis procedury pomiarowej poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu znajduje sie w rozdziale
3.3, a opis poziomu dzwieku sygnatu dzwiekowego znajduje w rozdziale 3.5.

3.2.7. Wskaznik ilosci suwow
Wskaznik znajduje sie z lewej strony wyswietlacza. Jest wyswietlany napis ,2suw” lub , 4suw”
co pozwala na poprawny pomiar ilosci obrotéw silnika pojazdu samochodowego.

UWAGA! Wskaznik ten jest aktywny tylko przy pomiarze poziomu hatasu zewnetrznego
pojazdu.

3.2.8. Wskaznik obrotéw

Wskaznik obrotéw widoczny jest z prawej strony wyswietlacza. llos¢ obrotéw jest liczona w
oparciu o ustawiong ilos¢ suwow silnika.
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UWAGA! Wskaznik ten jest aktywny tylko przy pomiarze poziomu hatasu zewnetrznego
pojazdu.

UWAGA! W niektorych silnikach 4-suwowych wystepuje dodatkowa iskra w suwie
wydechu. W_tym wypadku trzeba ustawié ilos¢ suwoéw na ,2suw” aby warto$¢ obrotow
silnika byta liczona poprawnie!

3.2.9. Wskaznik dotaczenia tadowarki

Wskaznik widoczny jest po prawej stronie ekranu miernika. Sygnalizuje on dotaczenie
tadowarki akumulatora.

3.2.10.Wskaznik natadowania akumulatora

Wskaznik baterii jest przedstawiony jako miniatura baterii w prawej dolnej czesci
wyswietlacza. Stan akumulatora baterii jest sygnalizowany poprzez zapetnienie wskaznika. W
miare roztadowania, akumulatora wskaznik zaczyna robi¢ sie ,pusty”, az do obrazka
przedstawiajacego przekreslong baterie.

UWAGA! W przypadku pojawienia sie ikony z przekreslonym wskaznikiem baterii,
akumulator nalezy niezwtocznie natadowaé! Nie dotaczenie tadowarki moze spowodowaé
utrate danych lub nieprawidtowe dziatanie miernika.

3.3. Pomiar poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu

Mikrofon powinien by¢ ustawiony zgodnie z §8.1. Dziat Ill Zatgcznik nr 1 Rozporzadzenia.
Z ekranu gtéwnego nalezy wejs¢ do trybu pomiaru hatasu zewnetrznego pojazdu, poprzez
nacisniecie klawisza ,SILNIK". Uruchomienie pomiaru nastepuje po nacisnieciu klawisza
~POMIAR". Kazdy pomiar trwa 5 sekund. Procedura pomiarowa sktada sie z 3 pomiaréw.
Przy kazdym pomiarze nalezy:
1. ustawic obroty silnika zgodnie §9.1. Dziat lll Zatgcznik nr 1 Rozporzadzenia,
2. uruchomi¢ pomiar,
3. zdjac¢ szybko noge z pedatu gazu,
4. poczekac na zakonczenie pomiaru.
Kazdy kolejny pomiar w procedurze pomiarowej jest poprzedzony komunikatem: ,Il Pomiar?”
lub Il Pomiar?”. Po wykonaniu trzech poprawnych pomiaréw na ekranie pojawi sie wynik
koncowy:
L. = warto$¢ maksymalna z trzech kolejnych pomiarow réznigcych sie nie wiecej niz 2dB
zaokraglona do petnych decybeli minus 1dB.
Po kazdym z trzech pomiaréw procedure mozna przerwa¢, wracajac do gtéwnego ekranu,
naciskajac odpowiedni przycisk (zgodnie z opisem na wyswietlaczu).

3.3.1. Komunikat , Powtoérz!"

Komunikat ten pojawi sie za kazdym razem, gdy réznica pomiaréw (wynik maksymalny -
minimalny) bedzie wieksza od 2dB. Po pojawieniu sie tego komunikatu catg procedure
pomiarowa nalezy powtoérzyc.

3.3.2. Zapis wyniku pomiaru do pamieci
Po zakonczeniu procedury pomiarowej pojawi sie komunikat z pytaniem czy chcemy zapisac

wynik w pamieci. Nalezy nacisna¢ odpowiedni przycisk zgodnie z zamierzeniem.

UWAGA! Zapis danych pomiarowych dotyczacych poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu
oraz zapis danych pomiarowych dotyczacych poziomu dzwieku sygnatu dzwiekowego jest
niezalezny, tzn., Ze w jednej komérce pomiarowej moga znajdowa¢ sie wyniki obu pomiaréw.
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3.3.3. Zapis wyniku do pamieci - TAK

Po wybraniu tej opcji na ekranie pojawi sie numer komérki pamieci, do ktérej mozna zapisac
wynik. Numer komérki mozna ustawi¢ naciskajac klawisze ,w dét” lub ,w gore”.

Obok numeru aktualnie wybranej komérki wyswietlany jest stan zajetosci tej komorki. Sktada
sie on z dwéch pol:.. Pole gérne informuje, czy w danej komoérce znajduje sie zapisany wynik
pomiaru poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu, dolne, czy znajduje sie wynik pomiaru poziomu
sygnatu dzwiekowego. Obecnoé¢ zapisanego pomiaru jest sygnalizowana znakiem: ,\", a jego
brak — znakiem: ,x".

3.3.4. Zapis wyniku do pamieci - NIE

Po wybraniu tej opcji miernik wréci do stanu poczatkowego przed pomiarem, zostawiajac na
wyswietlaczu wynik procedury pomiarowe;j.

3.4. Pomiar obrotéw silnika

Pomiar obrotéw jest dokonywany automatycznie po wtozeniu wtyczki sondy do
odpowiedniego gniazda. Jedyna regulacja polega na okresleniu ilosci suwoéw, patrz rozdziat 3.2.7
i 3.7.1. Obliczona wartos$¢ obrotéw silnika jest pokazywana z prawej strony wyswietlacza.

Sondy:

e zapton iskrowy - sonda indukcyjna mocowana na przewodzie zaptonowym WN dowolnego
cylindra badanego pojazdu,

e samoczynny — sonda piezoelektryczna oraz klips mocowane na oczyszczonym przewodzie
wtryskowym cylindra badanego pojazdu. $Srednica czujnika sondy powinna odpowiadaé
srednicy przewodu wtryskowego! Czujnik sondy, zacisna¢ na przewodzie wtryskowym przy
uzyciu pokretta. Zapewnienie dobrego kontaktu elektrycznego czujnik sondy — klips (poprzez
oczyszczony przewdd wtryskowy) jest warunkiem uzyskania wiarygodnego pomiaru
predkosci obrotowe;j silnika.

UWAGA! W niektérych silnikach 4-suwowych jest dodatkowa iskra w suwie wydechu. W
tym wypadku trzeba ustawi¢ ilo§¢ suwow na ,2suw” aby wartos¢ obrotéw silnika byta
liczona poprawnie!

3.5. Pomiar poziomu dzwieku sygnatu dzwiekowego

Pomiar polega na znalezieniu wartosci maksymalnej poziomu dzwieku sygnatu dzwiekowego
dla pozycji mikrofonu zgodnej z §15. Dziat lll Zatacznik nr 1 Rozporzadzenia.
Z ekranu gtéwnego nalezy wejs¢ do trybu pomiaru poziomu dzwieku sygnatu dzwiekowego,
poprzez nacis$niecie klawisza ,SYGNAL"”. Uruchomienie pomiaru nastepuje po nacisnieciu
klawisza ,START". Pomiar trwa do momentu nacisniecia klawisza ,,STOP". Nacisniecie klawisza
.KASUJ" w dowolnym momencie pomiaru spowoduje skasowanie wartosci maksymalnej
poziomu dzwieku (za wartos¢ maksymalng przyjeta zostanie wéwczas wartos¢ biezaca).

3.5.1. Zapis wyniku pomiaru do pamieci
Po zakonczeniu pomiaru (nacisnieciu klawisza ,STOP”) pojawi sie komunikat z pytaniem czy

chcemy zapisa¢ wynik w pamieci. Nalezy nacisna¢ odpowiedni przycisk zgodnie z zamierzeniem.

UWAGA! Zapis danych pomiarowych dotyczacych poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu
oraz zapis danych pomiarowych dotyczacych poziomu dzwieku sygnatu dzwiekowego jest
niezalezny, tzn., Ze w jednej komérce pomiarowej moga znajdowa¢ sie wyniki obu pomiaréw.
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3.5.2. Zapis wyniku do pamieci - TAK

Po wybraniu tej opcji na ekranie pojawi sie numer komérki pamieci, do ktérej mozna zapisac
wynik. Numer komérki mozna ustawi¢ naciskajac klawisze ,w doét” lub ,w gore”.

Obok numeru aktualnie wybranej komérki wyswietlany jest stan zajetosci tej komorki. Sktada
sie on z dwéch pél: pole gérne informuje, czy w tej komérce znajduje sie zapisany wynik pomiaru
poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu, a pole dolne, czy w tej komoérce znajduje sie wynik
pomiaru poziomu sygnatu dzwiekowego. Obecnos$¢ zapisanego pomiaru jest sygnalizowana
znakiem: V", a jego brak — znakiem: ,x".

3.5.3. Zapis wyniku do pamieci - NIE

Po wybraniu tej opcji miernik wréci do stanu poczatkowego przed pomiarem, zostawiajac na
wyswietlaczu wynik procedury pomiarowe;j.

3.6. Pamiec¢

W pamieci miernika mozna zapisa¢ 150 wynikéw pomiaréw. W kazdej komérce mozna
zapisa¢ wynik pomiaru poziomu dzwieku sygnatu dzwiekowego oraz wynik pomiaru poziomu
hatasu zewnetrznego pojazdu. Zapisywanie w jednej komoérce wynikéw obu pomiaréw
dotyczacych jednego pojazdu, utatwia pézniejszy wydruk protokotu badan.

3.6.1. Przegladanie zawartosci pamieci

Aby przegladac wyniki pomiaréw zapisane w pamigci miernika nalezy wybrac opcje ,INNE", a
nastepnie ,PAMIEC". Na ekranie pojawi sie zawartos¢ wybranej komoérki pamieci. Zawartosé
nastepnej komoérki mozna obejrze¢ uzywajac klawiszy: ,w dét” i ,w gore”. Aby zakonczy¢
przegladanie pamieci nalezy nacisna¢ przycisk ,KONIEC".

Na wyswietlaczu jest widoczny wynik pomiaru poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu
(oznaczony jako ,Silnik”) oraz wynik pomiaru poziomu dzwieku sygnatu dzwiekowego (oznaczony
jako ,Sygnat”). W obu przypadkach oprécz wyniku wyswietlana jest data i czas wykonania
pomiaru oraz litera oznaczajaca charakterystyke, na ktérej pomiary zostaty dokonane (,A” - dla
charakterystyki A i ,C" - dla charakterystyki LIN).

Dodatkowo, przy wyniku pomiaru poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu, wyswietlane jest
przy jakim ustawieniu ilo$ci suwow zostat przeprowadzony pomiar.

Jezeli w komérce nie beda zapisane zadne dane, lub tez nie bedy zapisane dane dotyczace
jednego z pomiaréw, to w odpowiednim miejscu (,Silnik”, ,Sygnat” lub ,Silnik” i ,Sygnat”) pojawi
sie komunikat , Brak danych !”.

3.6.2. Kasowanie pamieci

Kasowanie pamieci jest mozliwe podczas przegladania jej zawartosci. Po wyswietleniu
zawartosci komorki, ktérg chcemy skasowac nalezy wcisnac i przytrzymac przycisk ,KONIEC". Po
ok. 1,5 sekundy zostang wyswietlone klawisze ,KASUJ" i ,WYJDZ".

3.7. Ustawienia

3.7.1. Ilosé suwow

Ilos¢ suwow mozna ustawi¢ naciskajac klawisz ,,2/4” w trybie pomiaru hatasu zewnetrznego
pojazdu. Wartos¢ jest zmieniana po kazdorazowym nacisnieciu tego przycisku.

3.7.2. Charakterystyka

Charakterystyke mozna zmieni¢ wybierajgc opcje ,INNE" a nastepnie ,,A/C". Charakterystyka
jest zmieniana po kazdorazowym wykonaniu tych czynnosci.
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3.7.3. Zegar

Aby ustawic¢ aktualny czas nalezy wybra¢ opcje ,INNE” a nastepnie ,CZAS”. W dolnej czesci
ekranu pojawi sie data oraz godzina z podswietlong wartoscig aktualnie modyfikowanga (jasny
napis na ciemnym tle). Naciskajac klawisz ze strzatkq w prawo nalezy wybrac¢ to, co chcemy
zmodyfikowa¢ (dzien, miesiac, rok, godzina, minuta, sekunda); klawiszem ,+” mozna zmieniac
wartos¢ wielkosSci podswietlonej cyklicznie o jeden w gére.

Po ustawieniu kursora na ostatniej pozycji (sekunda) mozna zapisa¢ ustawiong date oraz czas
(naciskajac klawisz ,USTAW") lub tez powrdci¢ do daty i czasu, ktére byty ustawione wczesniej
(naciskajac klawisz ,,KONIEC")

3.8. Kalibracja

Aby rozpoczac kalibracje nalezy przy zatrzymanym pomiarze wcisnac i przytrzymac ok. 1,5
sekundy klawisz ,,CAL".
Kalibracja sktada sie z trzech etapéw:
e wpisanie poziomu referencyjnego,
natozenie kalibratora i uruchomienie pomiaru,
e odczytanie wyniku lub informacji o btedzie oraz zaakceptowanie go.
Szczego6towy opis procedury kalibracji znajduje sie w rozdziale 5.3,

EALIBRRAC.JA EALIBRRAC.JA
LREF  93.97 dE LREF  93.97 dE
Lk ___.__ dE LAF 93.77 db
AL e B AL 6,26 dB
CZeka s
ik ART. # | _d_
Rys. 3.3. Kalibracja - wpisanie poziomu Rys. 3.4. Kalibracja - trwa pomiar.
referencyjnego.
EALIBRRAC.JA EALIBRRAC.JA
LREF 23597 dBE Blad kalibrac jil
LaF Q3.7 dB Sugnal poza zakresem
AL 6,26 dB
L JUSTAWLWYIDZ. LZERUJ LSTABT LWYID" .
Rys. 3.5. Kalibracja - zaakceptuj wynik. Rys. 3.6. Kalibracja - btad.

4. WSPOLPRACA Z KOMPUTEREM

Miernik poziomu dzwieku DLM-101S nalezy potaczy¢ z portem komunikacji szeregowej
RS-232C komputera za pomocg oryginalnego kabla dostarczonego wraz z przyrzadem. Komputer
powinien by¢ wyposazony w gniazdo potaczeniowe DBIM.

Niektére komputery moga by¢ pozbawione tacza RS-232C. Nalezy wtedy skorzysta¢ z portu
USB komputera stosujgc adapter USB2RS232 (produkcji SONOPAN).

4.1. Oprogramowanie wewnetrzne

Uzytkownik nie ma mozliwosci samodzielnej aktualizacji, instalowania, kasowania, itp.
oprogramowania wewnetrznego miernika.

19/32



Aktualna wersja oprogramowania jest wyswietlana na ekranie powitalnym. Szczegétowy opis
znajduje sie w rozdziale 3.1.

5. ZALECENIA EKSPLOATACYJNE

Przy postugiwaniu sie miernikiem nalezy $cisle przestrzega¢ nastepujacych zalecen:
bez potrzeby nie odkrecac siatki ochronnej membrany mikrofonu,

e wszelkich zmian w potaczeniach (dotaczenie badz odtaczenie przedwzmacniacza, mikrofonu,
przedtuzacza) nalezy dokonywac przy wytaczonym przyrzadzie; odtaczenie (lub podtaczenie)
wymienionych elementéw przy wtaczonym mierniku, badz tez wtgczenie przyrzadu bez
mikrofonu dotgczonego do przedwzmacniacza, moze spowodowac jego uszkodzenie,

e przy taczeniu lub roztaczaniu ztacz typu LEMO nie nalezy uzywa¢ nadmiernej sity — ztgcza te
maja blokady uniemozliwiajace potaczenie w innej pozycji niz prawidtowa; sposéb odtaczania
przedwzmacniacza ze ztaczem LEMO jest przedstawiony na Rys. 5.1.

g

UL RLIL
O

——mp—

Rys. 5.1. Sposo6b odtaczania przedwzmacniacza ze ztgczem LEMO.

e przy zdejmowaniu i naktadaniu kapturka ochraniajgcego mikrofon nalezy to robi¢ z lekkim
ruchem obrotowym w prawo (tak jak przy zakrecaniu np. $ruby), zapobiega to
przypadkowemu odkreceniu siatki ochronnej,

¢ mikrofon nalezy chroni¢ przed wptywem wstrzagséw mechanicznych, kurzu, pytu, zawilgocenia
i silnych podmuchéw powietrza (stosowac ostone przeciwwietrzna!),

5.1. Prawidtowe przeprowadzanie pomiarow

Podczas pomiaru miernik (mikrofon) powinien by¢ umieszczony na statywie, a osoba
wykonujaca pomiary powinna znajdowac sie w takiej odlegtosci od miernika (mikrofonu), aby nie
zaktocac pola akustycznego.

Nie nalezy przeprowadza¢ pomiaréw, jezeli temperatura otoczenia i wilgotnos¢ sg w takim
zakresie, ze na mikrofonie moze wystgpi¢ kondensacja pary wodne;.

Nie nalezy naraza¢ miernika poziomu dzwieku oraz mikrofonu na drgania mechaniczne,
poniewaz mogq one mie¢ wptyw na wartosci mierzone, szczegélnie przy pomiarze wartosci
bliskich dolnej granicy zakresu pomiarowego. W razie potrzeby mozna zastosowac izolatory
wibroakustyczne.

Przy pomiarze poél akustycznych o matym poziomie, nalezy uwzgledni¢ poziom szuméw
wtasnych przyrzadu podany w Swiadectwie wzorcowania. Warto$¢ wskazywana przez przyrzad
jest suma (Lsyma) €nergetyczng sygnatu mierzonego (Lsycnat) | poziomu szumoéw wiasnych (Lszymy).
Aby wyznaczy¢ poziom mierzonego sygnatu, nalezy od zmierzonej sumy odjg¢ poziom szumoéow
wtasnych wedtug wzoru:

Lsygnae =10-log (1 00T Lsuma _4 0077'Lszuw)

5.2. Akumulator wewnetrzny

Normalnym trybem pracy przyrzadu jest praca z wykorzystaniem akumulatora
wewnetrznego.

Aby natadowac¢ akumulator, nalezy do miernika podtaczy¢ tadowarke (dotaczenie jest

sygnalizowane wtaczeniem diody $wiecacej znajdujacej sie obok gniazda tadowarki, a takze
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wyswietleniem odpowiedniej ikony na ekranie miernika). Stan akumulatora wewnetrznego jest
wyswietlany na ekranie miernika. tadowanie akumulatora jest sygnalizowane miganiem diody
LED. Jezeli dioda swieci $wiattem ciggtym, oznacza to, ze akumulator jest w petni natadowany.

W miare mozliwosci, przed tadowaniem, akumulator wewnetrzny nalezy roztadowad do
konca (do automatycznego wytaczenia sie przyrzadu) — nalezy unika¢ sytuacji gdy akumulator
jest czesto ,dotadowywany”, gdyz zmniejsza to jego trwatos¢.

Mozliwa jest praca ciggta z podtagczonym zasilaczem zewnetrznym.

UWAGA! Jezeli przyrzad nie jest uzywany przez czas dtuzszy niz dwa miesiagce, akumulator
powinien byé¢ dotadowywany. Jest to niezbedne, poniewaz akumulator ulega samo
roztadowaniu.

UWAGA! Akumulator jest tadowany niezaleznie od tego, czy przyrzad jest wtaczony, czy
wytaczony!

5.3. Kalibracja przyrzadu

Do wykonania poprawnego pomiaru potrzebny jest skalibrowany przyrzad. Zalecanym
kalibratorem akustycznym jest kalibrator KA-10 produkcji SONOPAN. Kalibrator ten wytwarza
dzwiek o poziomie wzorcowym 94dB i czestotliwosci 1000Hz. Mozna tez uzy¢ dowolnego innego
kalibratora akustycznego klasy 2 lub lepszej, o poziomie i czestotliwos$ci odpowiadajgcych KA-10.

Aby skalibrowac¢ przyrzad nalezy:

e Wejsc¢ do trybu kalibracji (patrz rozdziat 3.8).
e Obliczy¢ i wprowadzi¢ poziom referencyjny:

Lrer = Lial + AL

Lwaa  poziom cisnienia akustycznego kalibratora, odczytany z jego $wiadectwa wzorcowania,
ALg¢  poprawka pola swobodnego, dla mikrofonu 2" réwna -0,15dB.

UWAGA! Dla czestotliwosci innej niz 1000Hz nalezy uzy¢ wartosci poprawki pola
swobodnego podanej w punkcie 1.4 (tabela pod Rys. 1.5).
e Zatozy¢ na mikrofon i wtgczy¢ kalibrator.
Rozpocza¢ pomiar.
Kalibracja zostanie wykonana automatycznie i po chwili pojawi sie wynik, ktéry nalezy
zaakceptowac.
e Jezeli pojawit sie komunikat o btedzie, to nalezy usuna¢ przyczyne btedu i powtérzy¢ pomiar.
Po zaakceptowaniu wyniku kalibracji, zdja¢ i wytaczy¢ kalibrator. Miernik jest gotowy do
pomiaréw.

UWAGA! Podczas kalibracji miernik wraz z kalibratorem nie moga by¢ narazone na hatas o
poziomie wyzszym niz poziom nominalny uzytego kalibratora oraz wibracje podtoza.

Opis btedow, jakie moga wystapi¢ podczas kalibragji:

Komunikat Prawdopodobna przyczyna

- wytaczony kalibrator,

- zle natozony kalibrator,

- nieprawidtowy poziom referencyjny,
- uszkodzony mikrofon.

Sygnat poza zakresem

- wysoki poziom hatasu tta,
- silne wibracje podtoza,
- uszkodzony kalibrator,
- uszkodzony mikrofon.

Niestabilny odczyt

Nieznany btad - nieznana, skontaktuj sie z serwisem.
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5.4. Gwarancja

SONOPAN Sp. z 0. 0. udziela gwarancji z zastrzezeniem:

na Karcie Gwarancyjnej nie mogg sie znajdowac zadne $lady zmian, poprawek, skreslen, itd.,
eksploatacja przyrzadu powinna odbywac sie zgodnie z fabryczng instrukcjg obstugi,

nabywca traci uprawnienia wynikajace z gwarancji w przypadku samowolnych napraw lub
zmian konstrukcyjnych.

Gwarantujemy:

przyrzad spetnia parametry techniczne podane w Instrukgcji Obstugi,

SONOPAN Sp. z o. o. udziela gwarancji prawidtowego dziatania przyrzadu, na okres 12
miesiecy, liczac od daty zakupu, w okresie 24 miesiecy od wyprodukowania przyrzadu.
Gwarancja nie obejmuje:

uszkodzen powstatych w czasie transportu (o ile nie stwierdzono wyraznego zaniedbania
producenta),

uszkodzen mechanicznych zawinionych przez nabywce,

uszkodzen wewnetrznych, zawinionych przez nabywce.

Nabywcy przystuguje roszczenie z tytutu rekojmi dopiero wéwczas, gdy sprzedawca nie

wykonuje zobowiazan wynikajacych z niniejszej gwarangji.

5.4.1. Wskazéwki dla nabywcy w przypadku reklamacji:

zawiadomi¢ SONOPAN Sp.zo.o0., podajac powdd reklamacji, numer Karty Gwarancyjnej,
miejsce i date zakupu oraz date produkgji,

po otrzymaniu potwierdzenia wysta¢ do SONOPAN Sp.z o.0. (poprzez firme spedycyjng)
przyrzad, zataczajac wazna Karte Gwarancyjng,

w przypadku stwierdzenia przez kontrole techniczng SONOPAN Sp. z o. 0., ze uszkodzenie
przyrzadu nie jest objete gwarancja lub warunki gwarancji nie zostaty zachowane, nabywca
zobowiazany jest zwréci¢ koszty przegladu technicznego i transportu w wysokosci, wykazanej
na rachunku SONOPAN Sp. z 0. 0.,

w przypadku uznania reklamacji w/w koszty ponosi SONOPAN Sp. z 0. o..

5.5. Konserwacja i naprawy

Miernik poziomu dzwieku DLM-101S nie wymaga specjalnych zabiegéw konserwacyjnych.
Wszelkich napraw przyrzadu dokonuje producent.

6. OZNAKOWANIE CE i DYREKTYWA WEEE

Opisywany w instrukcji produkt spetnia wymogi wytycznych Unii Europejskiej:
2014/30/WE Kompatybilnoé¢ elektromagnetyczna.

c € Spetnienie powyzszych wymogéw potwierdzone jest znakiem CE.

Wyréb ten nie moze by¢ traktowany jako odpad gospodarstwa domowego.
Powinien by¢ przekazany do odpowiedniego punktu zbiérki zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego. W celu uzyskania doktadniejszych informacji

— na temat recyklingu prosze skontaktowac sie z lokalnym urzedem miasta
badz gminy lub z firma zajmujaca sie wywozem odpadoéw.
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Dodatek A. Charakterystyki czestotliwosciowe filtrow
L[dB]
0,0

-10,0 1

-20,0

-30,0 -

-40,0

-50,0

-60,0 -

-70,0 1

-80,0 \ ‘ ‘
10 100 1000 10000 f[Hz] 100000

Rys. A.1. Charakterystyka czestotliwosciowa Ffiltru A, zgodnego z PN-EN 61672-1:2014.

L[dB]
0,0 -

-10,0 4

-20,0 -

-30,0 -

-40,0 -

-50,0 -

-60,0

-70,0 4

-80,0 \ ‘ ‘
10 100 1000 10000 f[Hz] 100000

Rys. A.2. Charakterystyka Ffiltru C, zgodnego z PN-EN 61672-1:2014.
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Dodatek B. Charakterystyki kierunkowe

Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 250Hz 315Hz 400Hz 500Hz 630Hz 800Hz 1000Hz | 1250Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° 0,00 0,01 0,00 0,03 0,01 -0,02 -0,04 -0,04
20° 0,01 0,02 -0,01 0,05 0,02 -0,05 -0,09 -0,08
30° 0,01 0,02 -0,02 0,08 0,05 -0,08 -0,16 -0,13
40° 0,00 0,01 -0,08 0,09 0,08 -0,10 -0,23 -0,18
50° -0,01 0,00 -0,04 0,10 0,12 -0,09 -0,30 -0,23
60° -0,02 -0,01 -0,05 0,10 0,15 -0,05 -0,36 -0,32
70° -0,02 -0,08 -0,07 0,08 0,16 0,00 -0,39 -0,40
80° -0,04 -0,05 -0,10 0,04 0,16 0,03 -0,35 -0,42
90° -0,05 -0,08 -0,13 -0,02 0,11 0,00 -0,25 -0,28
100° -0,06 -0,10 -0,15 -0,08 0,06 -0,07 -0,21 -0,16
110° -0,08 -0,12 -0,17 -0,14 0,01 -0,17 -0,30 -0,09
120° -0,09 -0,18 -0,18 -0,18 -0,03 -0,25 -0,46 -0,19
130° -0,10 -0,14 -0,18 -0,21 -0,04 -0,29 -0,59 -0,43
140° -0,11 -0,14 -0,17 -0,22 -0,02 -0,27 -0,62 -0,56
150° -0,11 -0,15 -0,15 -0,23 0,02 -0,22 -0,59 -0,50
160° -0,11 -0,15 -0,13 -0,23 0,06 -0,16 -0,53 -0,37
170° -0,12 -0,16 -0,14 -0,25 0,09 -0,12 -0,49 -0,30
180° X X X X X X X X
-170° -0,12 -0,18 -0,15 -0,29 0,09 -0,13 -0,52 -0,36
-160° -0,18 -0,19 -0,16 -0,33 0,05 -0,19 -0,58 -0,50
-150° -0,14 -0,21 -0,19 -0,36 0,01 -0,24 -0,64 -0,65
-140° -0,15 -0,22 -0,20 -0,39 -0,02 -0,28 -0,65 -0,68
-130° -0,15 -0,23 -0,21 -0,40 -0,08 -0,26 -0,54 -0,49
-120° -0,14 -0,23 -0,21 -0,39 -0,01 -0,19 -0,37 -0,35
-110° -0,14 -0,24 -0,19 -0,35 0,03 -0,07 -0,23 -0,36
-100° -0,18 -0,23 -0,16 -0,31 0,07 0,04 -0,22 -0,44
-90° -0,12 -0,21 -0,12 -0,26 0,11 0,12 -0,30 -0,56
-80° -0,11 -0,18 -0,09 -0,21 0,13 0,13 -0,36 -0,60
-70° -0,09 -0,15 -0,06 -0,18 0,13 0,09 -0,37 -0,44
-60° -0,08 -0,12 -0,05 -0,15 0,10 0,05 -0,28 -0,24
-50° -0,06 -0,09 -0,08 -0,12 0,07 0,02 -0,20 -0,11
-40° -0,05 -0,07 -0,01 -0,10 0,04 0,01 -0,13 -0,04
-30° -0,08 -0,04 -0,01 -0,08 0,02 0,01 -0,06 0,01
-20° -0,02 -0,08 0,00 -0,05 0,00 0,01 -0,01 0,02
-10° 0,01 -0,01 0,01 -0,02 -0,01 0,01 0,00 -0,01
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 1600Hz | 2000Hz | 2240Hz | 2500Hz | 2800Hz | 3150Hz | 3550Hz | 4000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° 0,04 -0,05 0,01 -0,05 0,01 0,00 -0,08 0,07
20° 0,09 -0,11 0,03 -0,16 -0,01 0,01 -0,10 0,26
30° 0,14 -0,18 0,02 -0,23 -0,18 -0,03 -0,01 0,31
40° 0,15 -0,20 -0,10 -0,12 -0,49 -0,05 -0,05 -0,59
50° 0,02 -0,07 -0,26 0,00 -0,70 -0,29 -0,10 -0,76
60° -0,12 -0,05 -0,18 -0,26 -0,40 -0,86 -0,31 -0,23
70° -0,23 -0,30 -0,02 -0,45 -0,56 -0,53 -0,86 -0,74
80° -0,33 -0,51 -0,36 -0,32 -0,75 -0,58 -0,89 -1,32
90° -0,39 -0,40 -0,65 -0,52 -0,69 -0,88 -0,70 -0,77
100° -0,41 -0,46 -0,41 -0,69 -1,06 -1,16 -0,84 -1,18
110° -0,19 -0,55 -0,44 -0,70 -0,92 -1,00 -1,32 -1,40
120° -0,12 -0,22 -0,45 -0,78 -1,09 -1,08 -0,96 -1,57
130° -0,36 -0,19 -0,14 -0,19 -0,59 -1,14 -0,97 -1,39
140° -0,55 -0,53 -0,64 -0,48 -0,64 -0,71 -0,75 -0,83
150° -0,48 -0,58 -0,87 -0,93 -1,27 -1,36 -1,38 -1,64
160° -0,31 -0,24 -0,41 -0,69 -0,94 -1,05 -1,46 -1,92
170° -0,19 -0,04 -0,08 -0,33 -0,50 -0,49 -0,43 -0,72
180° X X X X X X X X
-170° -0,24 -0,11 -0,22 -0,55 -0,68 -0,78 -0,80 -1,19
-160° -0,40 -0,37 -0,67 -1,00 -1,21 -1,32 -1,44 -2,07
-150° -0,52 -0,50 -0,88 -1,02 -1,25 -1,00 -0,95 -1,10
-140° -0,41 -0,22 -0,38 -0,22 -0,46 -0,73 -0,76 -1,21
-130° -0,12 -0,05 -0,32 -0,42 -0,87 -1,11 -0,83 -1,49
-120° -0,04 -0,32 -0,62 -0,82 -1,08 -0,92 -1,07 -1,82
-110° -0,24 -0,41 -0,51 -0,65 -1,01 -1,14 -1,26 -1,38
-100° -0,38 -0,17 -0,53 -0,78 -0,75 -0,93 -0,78 -1,10
-90° -0,39 -0,20 -0,59 -0,41 -0,76 -0,83 -0,49 -1,09
-80° -0,29 -0,22 -0,07 -0,37 -0,79 -0,45 -0,92 -1,45
-70° -0,21 0,11 -0,07 -0,56 -0,19 -0,93 -0,63 -0,61
-60° -0,16 0,16 -0,33 -0,25 -0,47 -0,59 -0,13 -0,27
-50° -0,07 0,02 -0,36 -0,07 -0,65 -0,12 -0,07 -0,83
-40° 0,02 -0,05 -0,09 -0,22 -0,26 -0,08 -0,10 -0,20
-30° 0,05 -0,04 0,00 -0,28 0,00 -0,07 -0,16 0,18
-20° 0,04 0,01 -0,01 -0,20 0,06 -0,08 -0,18 0,05
-10° 0,02 0,00 0,01 -0,06 0,03 -0,02 -0,05 -0,05

25/32




Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 4500Hz | 5000Hz | 5600Hz | 6300Hz | 7100Hz | 8000Hz | 8500Hz | 9000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,08 0,14 0,10 -0,17 -0,39 0,07 -0,07 -0,01
20° -0,33 0,44 -0,04 -0,54 -0,68 -0,12 -0,38 -0,23
30° -0,79 0,30 -1,08 -0,67 -0,63 0,07 -0,69 -0,38
40° -0,85 -0,08 -1,18 -0,51 -0,83 -0,40 -1,28 -0,97
50° -0,57 -0,40 -0,84 -1,32 -1,43 -0,96 -1,78 -1,34
60° -1,43 -0,43 -1,68 -1,37 -1,89 -1,38 -2,11 -2,19
70° -0,81 -1,01 -1,65 -1,96 -2,14 -1,61 -2,72 -2,72
80° -1,62 -0,66 2,17 -2,24 -2,88 -2,19 -3,47 -3,00
90° -2,11 -1,78 -2,01 -2,39 -3,19 -3,14 -3,88 -3,39
100° -1,49 -1,18 -3,23 -3,36 -2,86 -2,54 -4,09 -4,56
110° -2,05 -1,62 -2,46 -2,49 -4,18 -4,15 -4,93 -4,40
120° -2,22 -2,08 -3,11 -3,38 -3,55 -3,18 -3,56 -4,95
130° -1,92 -1,66 -2,95 -3,51 -3,98 -4.12 -5,32 -5,11
140° -1,96 -1,43 -2,68 -2,71 -3,08 -4,06 -5,01 -4,45
150° -2,10 -1,64 -2,38 -2,79 -2,44 -3,44 -3,94 -3,73
160° -2,53 -2,35 -3,78 -4,15 -3,64 -4,49 -4,39 -4,34
170° -1,21 -0,85 -2,01 -2,33 -3,66 -4,84 -4,95 -4,87
180° X X X X X X X X
-170° -1,90 -1,59 -3,11 -3,47 -3,60 -4,90 -5,01 -5,11
-160° -2,54 -2,32 -3,93 -3,97 -2,50 -3,90 -3,64 -3,97
-150° -1,64 -1,32 -2,42 -2,85 -2,63 -3,21 -3,68 -4,25
-140° -2,14 -1,53 -2,89 -3,11 -3,25 -4,57 -4,76 -4,65
-130° -2,20 -2,06 -3,35 -3,52 -3,38 -5,09 -4,80 -5,27
-120° -2,48 -2,08 -3,42 -2,88 -2,21 -3,96 -4,52 -5,42
-110° -2,12 -1,37 -2,47 -3,13 -3,56 -4,85 -4,78 -3,87
-100° -1,76 -1,58 -3,40 -3,53 -2,08 -3,64 -3,93 -4,32
-90° -2,46 -1,92 -2,12 -2,73 -2,71 -3,83 -2,87 -3,51
-80° -1,17 -1,02 -2,52 -2,08 -1,53 -3,03 -3,36 -2,76
-70° -1,32 -1,25 -1,67 -2,27 -1,69 -2,04 -2,30 -1,95
-60° -1,72 -0,43 -1,96 -1,56 -0,76 -2,10 -2,02 -2,23
-50° -0,45 -0,57 -0,98 -1,18 -1,15 -1,42 -0,85 -1,22
-40° -0,86 0,15 -1,36 -0,54 -0,43 -0,34 -1,16 -0,51
-30° -0,62 0,40 -0,57 -0,71 -0,32 -0,24 -0,43 -0,45
-20° -0,22 0,28 0,01 -0,38 -0,57 -0,26 -0,12 -0,08
-10° -0,06 0,04 0,07 0,05 0,05 -0,09 0,03 -0,05
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 9500Hz | 10000Hz | 10600Hz | 11200Hz | 11800Hz | 12500Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,22 0,06 -0,22 -0,37 0,00 -0,07
20° -0,34 -0,15 -0,46 -0,39 -0,45 -0,85
30° -0,54 -0,78 -0,69 -0,81 -1,10 -0,96
40° -1,45 -0,89 -1,57 -1,15 -1,57 -2,04
50° -1,92 -1,61 -1,96 -1,89 -2,20 -2,73
60° -2,11 -2,14 -2,65 -2,85 -2,94 -3,54
70° -3,09 -3,17 -3,29 -3,24 -3,72 -4,55
80° -3,58 -3,68 -4,01 -4,19 -4,69 -5,39
90° -4,03 -4,64 -4,72 -4,87 -5,40 -5,81
100° -5,07 -5,37 -5,24 -5,34 -6,18 -6,77
110° -4,65 -4,83 -6,11 -6,68 -6,62 -8,41
120° -5,82 -5,47 -6,47 -6,93 -7,35 -8,10
130° -5,54 -5,69 -6,38 -5,94 -6,42 -6,78
140° -4,93 -5,89 -6,83 -6,87 -7,70 -8,38
150° -3,97 -4,20 -5,09 -5,14 -5,82 -7,05
160° -4,89 -4,79 -5,94 -5,91 -6,68 -7,06
170° -5,74 -5,61 -6,85 -6,72 -7,01 -7,82
180° X X X X X X
-170° -5,96 -5,76 -6,64 -6,77 -6,93 -8,01
-160° -4,60 -4,73 -5,83 -5,51 -6,18 -6,37
-150° -4,91 -5,56 -6,31 -6,52 -6,72 -7,51
-140° -5,70 -5,81 -6,73 -7,09 -8,05 -8,63
-130° -4,65 -5,86 -5,64 -5,91 -6,95 -8,48
-120° -5,84 -5,67 -7,01 -7,46 -7,37 -6,50
-110° -4,18 -4,97 -6,56 -6,83 -6,34 -8,92
-100° -5,47 -5,26 -5,38 -5,63 -6,26 -6,34
-90° -4,31 -3,90 -4,73 -4,57 -5,32 -5,90
-80° -3,62 -3,01 -4,32 -3,99 -4,39 -4,82
-70° -3,19 -3,41 -3,30 -2,99 -3,66 -3,97
-60° -1,98 -2,05 -2,55 -2,26 -2,86 -3,08
-50° -2,11 -1,47 -1,73 -1,86 -2,03 2,17
-40° -1,20 -0,66 -1,81 -1,06 -1,11 -1,69
-30° -0,37 -0,76 -0,78 -0,31 -1,25 -1,04
-20° -0,32 0,17 -0,43 -0,54 -0,14 -0,51
-10° -0,02 0,04 -0,05 -0,19 0,09 0,04
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 250Hz 315Hz 400Hz 500Hz 630Hz 800Hz 1000Hz | 1250Hz

0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,01 -0,01 0,02 -0,01 0,02 -0,01 -0,08 -0,02
20° -0,01 -0,01 0,04 -0,02 0,05 0,00 -0,07 -0,06
30° -0,03 -0,03 0,03 -0,02 0,08 0,00 -0,11 -0,10
40° -0,08 -0,04 0,01 -0,01 0,12 0,03 -0,14 -0,15
50° -0,05 -0,07 0,00 -0,03 0,15 0,08 -0,19 -0,18
60° -0,06 -0,09 -0,04 -0,05 0,18 0,17 -0,23 -0,28
70° -0,07 -0,11 -0,07 -0,09 0,18 0,28 -0,27 -0,43
80° -0,08 -0,14 -0,11 -0,13 0,16 0,34 -0,20 -0,44
90° -0,09 -0,17 -0,16 -0,19 0,10 0,31 -0,02 -0,21
100° -0,10 -0,19 -0,20 -0,25 0,03 0,21 0,04 -0,16
110° -0,11 -0,20 -0,23 -0,29 -0,03 0,11 -0,11 -0,12
120° -0,12 -0,20 -0,25 -0,31 -0,06 0,05 -0,30 -0,15
130° -0,18 -0,21 -0,27 -0,30 -0,07 0,02 -0,40 -0,42
140° -0,18 -0,20 -0,27 -0,28 -0,05 0,03 -0,42 -0,54
150° -0,18 -0,19 -0,27 -0,26 -0,03 0,08 -0,36 -0,41
160° -0,12 -0,19 -0,27 -0,23 -0,01 0,12 -0,28 -0,24
170° -0,12 -0,18 -0,28 -0,21 -0,01 0,15 -0,22 -0,15
180° X X X X X X X X
-170° -0,12 -0,18 -0,30 -0,20 -0,04 0,14 -0,23 -0,18
-160° -0,18 -0,18 -0,32 -0,19 -0,09 0,05 -0,29 -0,31
-150° -0,18 -0,18 -0,35 -0,19 -0,14 -0,08 -0,35 -0,43
-140° -0,14 -0,18 -0,36 -0,19 -0,17 -0,07 -0,37 -0,35
-130° -0,18 -0,18 -0,38 -0,18 -0,18 -0,08 -0,31 -0,10
-120° -0,12 -0,18 -0,37 -0,15 -0,17 -0,02 -0,18 -0,02
-110° -0,11 -0,16 -0,36 -0,11 -0,18 0,07 0,07 -0,07
-100° -0,09 -0,15 -0,33 -0,05 -0,07 0,18 0,09 -0,09
-90° -0,08 -0,12 -0,29 -0,01 -0,02 0,24 -0,11 -0,29
-80° -0,06 -0,10 -0,26 0,03 0,02 0,21 -0,21 -0,42
-70° -0,05 -0,07 -0,22 0,05 0,02 0,11 -0,17 -0,27
-60° -0,04 -0,05 -0,19 0,05 0,00 0,03 -0,11 -0,12
-50° -0,02 -0,08 -0,17 0,05 -0,02 -0,02 -0,07 -0,05
-40° -0,01 -0,02 -0,18 0,04 -0,04 -0,08 -0,03 -0,02
-30° -0,01 -0,01 -0,10 0,03 -0,04 -0,02 0,00 0,01
-20° 0,00 0,00 -0,07 0,02 -0,08 -0,02 0,02 0,00
-10° 0,00 0,00 -0,04 0,00 -0,02 -0,01 0,03 0,01
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 1600Hz | 2000Hz | 2240Hz | 2500Hz | 2800Hz | 3150Hz | 3550Hz | 4000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° 0,03 -0,08 0,02 -0,06 0,08 -0,08 -0,08 0,07
20° 0,05 -0,09 0,05 -0,14 0,10 -0,15 -0,16 0,31
30° 0,06 -0,20 0,00 -0,16 -0,07 -0,16 -0,18 0,36
40° -0,02 -0,22 -0,12 -0,06 -0,46 -0,01 -0,35 -0,48
50° -0,20 -0,04 -0,29 -0,10 -0,68 -0,25 -0,44 -0,63
60° -0,34 -0,02 -0,31 -0,50 -0,36 -0,93 -0,11 -0,58
70° -0,46 -0,32 -0,02 -0,51 -0,66 -0,66 -1,08 -0,43
80° -0,66 -0,60 -0,31 -0,08 -0,80 -0,79 -1,06 -1,43
90° -0,53 -0,27 -0,86 -0,84 -0,72 -0,65 -0,92 -0,88
100° -0,45 -0,67 -0,38 -0,58 -0,97 -1,01 -0,55 -1,34
110° -0,23 -0,32 -0,67 -0,94 -1,14 -1,27 -1,41 -1,43
120° 0,04 0,00 -0,12 -0,44 -1,27 -1,26 -1,31 -1,77
130° -0,26 -0,10 -0,05 0,15 -0,18 -0,59 -0,76 -1,85
140° -0,48 -0,61 -0,80 -0,78 -0,68 -0,65 -0,32 -0,15
150° -0,43 -0,52 -1,04 -1,17 -1,49 -1,56 -1,62 -2,01
160° -0,30 -0,21 -0,42 -0,57 -0,80 -0,99 -1,63 -2,12
170° -0,24 -0,05 -0,13 -0,17 -0,31 -0,45 -0,46 -0,71
180° X X X X X X X X
-170° -0,35 -0,17 -0,33 -0,35 -0,55 -0,87 -0,93 -1,25
-160° -0,52 -0,43 -0,81 -0,75 -1,21 -1,51 -1,58 -2,24
-150° -0,61 -0,57 -0,98 -0,81 -1,31 -0,85 -0,54 -0,37
-140° -0,43 -0,21 -0,07 -0,21 -0,15 -0,35 -0,52 -1,05
-130° -0,08 0,02 0,08 -0,46 -0,83 -1,35 -1,25 -1,91
-120° -0,21 -0,27 -0,71 -0,89 -1,16 -1,07 -1,26 -1,79
-110° -0,51 -0,67 -0,43 -1,01 -1,04 -1,25 -0,74 -0,47
-100° -0,52 -0,35 -0,91 -0,87 -0,60 -0,64 -0,61 -1,42
-90° -0,69 -0,46 -0,27 -0,15 -0,27 -1,03 -1,25 -1,17
-80° -0,57 -0,54 -0,03 -0,33 -0,82 -0,61 -0,92 -0,76
-70° -0,48 -0,04 -0,19 -0,61 -0,46 -0,72 -0,38 -0,80
-60° -0,38 -0,10 -0,44 -0,32 -0,38 -0,38 -0,32 -0,23
-50° -0,18 -0,24 -0,26 -0,18 -0,46 -0,20 -0,21 -0,53
-40° -0,05 -0,30 -0,09 -0,12 -0,15 -0,22 -0,05 -0,06
-30° -0,02 -0,18 0,01 -0,03 -0,03 -0,14 -0,19 0,24
-20° -0,08 -0,07 -0,01 0,01 0,00 -0,08 -0,12 0,15
-10° -0,08 -0,01 -0,02 0,05 -0,04 -0,03 -0,04 0,04
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 4500Hz | 5000Hz | 5600Hz | 6300Hz | 7100Hz | 8000Hz | 8500Hz | 9000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,04 0,19 0,14 -0,06 -0,34 0,10 -0,41 0,13
20° -0,42 0,31 0,22 -0,28 -0,54 0,14 -1,16 0,62
30° -1,12 0,29 -1,27 -0,79 -0,22 -0,01 -0,68 -0,16
40° -1,17 0,37 -1,52 -0,25 -0,86 -0,78 -1,66 -0,99
50° -0,43 -1,20 -0,98 -1,61 -1,22 -0,96 -1,78 -1,38
60° -1,50 -0,12 -1,84 -1,24 -1,72 -1,39 -2,74 -1,56
70° -1,41 -1,25 -2,26 -1,89 -2,09 -2,06 -2,87 -2,31
80° -1,08 -1,32 -2,57 -2,53 -2,70 -2,57 -3,39 -3,05
90° -2,39 -1,20 -2,05 -2,64 -2,76 -3,63 -3,78 -3,40
100° -1,99 -2,42 -3,80 -2,71 -2,98 -3,82 -4,42 -3,62
110° -1,50 -1,26 -2,83 -3,95 -4,32 -3,18 -4,50 -4,24
120° -2,50 -2,65 -2,54 -2,22 -3,60 -5,10 -5,08 -4,98
130° -2,83 -1,98 -3,80 -3,52 -4,13 -3,41 -3,62 -3,47
140° -0,92 -2,33 -2,85 -3,87 -4,03 -4,89 -5,70 -5,32
150° -2,30 -1,70 -1,88 -1,36 -0,79 -1,60 -2,31 -2,44
160° -3,02 -3,07 -4,37 -4,64 -4,75 -6,18 -6,12 -5,54
170° -1,32 -0,82 -2,15 -2,02 -2,41 -3,10 -3,79 -5,90
180° X X X X X X X X
-170° -2,32 -1,81 -3,54 -3,98 -4,39 -5,90 -6,63 -6,56
-160° -3,06 -2,80 -4,83 -4,24 -1,46 -1,95 -1,87 -1,69
-150° -0,95 -0,33 -1,60 -2,98 -3,39 -4,38 -4,68 -4,26
-140° -2,87 -2,33 -3,70 -3,49 -3,89 -5,27 -4,80 -5,02
-130° -2,31 -2,54 -3,76 -4,16 -2,20 -4,11 -4,16 -3,60
-120° -2,73 -0,82 -3,06 -2,64 -3,36 -4,08 -5,16 -4,81
-110° -2,29 -1,80 -3,37 -3,51 -2,88 -3,00 -4,08 -4,06
-100° -1,90 -1,81 -2,22 -2,59 -2,84 -3,77 -3,83 -3,42
-90° -2,34 -1,29 -2,82 -2,27 2,77 -3,21 -3,04 -3,06
-80° -1,47 -0,98 -2,02 -2,34 -2,00 -3,00 -3,51 -2,19
-70° -1,22 -1,23 -2,14 -1,41 -1,92 -1,54 -2,41 -1,92
-60° -1,57 -0,82 -1,41 -1,49 -1,03 -1,66 -2,44 -1,60
-50° -0,52 -0,18 -0,77 -0,45 -0,78 -0,97 -1,58 -0,23
-40° -0,95 0,10 -1,42 -0,62 -0,80 -0,40 -0,59 -0,84
-30° -0,53 0,29 -0,45 -0,32 -0,14 0,20 -1,06 0,59
-20° -0,16 0,32 0,07 -0,27 -0,52 0,08 -0,52 0,64
-10° -0,01 0,02 -0,01 -0,10 -0,09 0,03 -0,07 0,10
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 9500Hz | 10000Hz | 10600Hz | 11200Hz | 11800Hz | 12500Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,31 -0,16 0,04 -0,51 -0,24 -0,11
20° -0,84 0,20 -0,09 -0,83 -0,02 -0,32
30° -1,28 -0,36 -1,20 -1,05 -0,93 -1,01
40° -1,72 -0,72 -1,61 -1,75 -1,38 -1,83
50° -2,15 -1,85 -1,96 -2,55 -1,94 -2,39
60° -2,87 -1,90 -2,85 -3,18 -3,04 -3,56
70° -3,84 -2,68 -3,71 -3,76 -3,83 -4,32
80° -4,20 -3,52 -4,65 -4,56 -4,51 -5,05
90° -4,28 -4,09 -5,43 -5,29 -5,42 -6,30
100° -5,18 -4,37 -5,65 -6,06 -6,05 -6,71
110° -5,14 -4,92 -6,41 -6,63 -6,40 -7,08
120° -6,23 -5,31 -6,22 -6,82 -7,04 -7,96
130° -5,07 -5,20 -6,81 -7,73 -7,25 -8,26
140° -5,50 -5,27 -7,31 -7,74 -7,92 -7,24
150° -6,04 -4,49 -6,28 -7,39 -8,19 -9,11
160° -6,27 -5,18 -6,36 -6,29 -6,01 -5,89
170° -7,68 -6,87 -8,66 -8,93 -9,19 -10,74
180° X X X X X X
-170° -8,30 -7,07 -8,64 -8,64 -8,51 -8,98
-160° -2,89 -2,68 -3,93 -4,70 -5,35 -7,02
-150° -5,79 -5,84 -7,04 -7,28 -7,20 -8,72
-140° -7,05 -5,98 -6,01 -6,72 -6,08 -6,35
-130° -5,79 -5,77 -7,00 -6,53 -7,60 -8,42
-120° -5,10 -4,48 -6,18 -6,70 -6,08 -7,54
-110° -5,25 -4,96 -5,83 -6,73 -6,23 -6,34
-100° -4,39 -4,04 -5,37 -5,81 -5,70 -6,87
-90° -4,19 -3,55 -4,22 -5,19 -4,66 -4,93
-80° -3,45 -3,05 -4,50 -4,36 -3,60 -4,64
-70° 2,77 -2,42 -2,74 -3,73 -3,89 -3,69
-60° -2,12 -1,56 -3,24 -2,46 -2,18 -2,75
-50° -2,07 -1,62 -2,14 -2,55 -1,66 -1,61
-40° -0,94 -0,86 -0,96 -1,40 -0,85 -1,78
-30° -1,08 0,50 -1,20 -0,70 -0,93 -0,54
-20° -0,57 0,00 -0,08 -0,81 -0,08 -0,02
-10° -0,07 -0,11 -0,07 -0,10 -0,08 0,09
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Dodatek C. Wskazniki kierunkowosci

f [Hz] v [dB] f [Hz] v [dB] f [Hz] v [dB]
250 -0,07 2240 -0,34 7100 -2,46
315 -0,12 2500 -0,46 8000 -2,96
400 -0,15 2800 -0,67 8500 -3,43
500 -0,12 3150 -0,73 9000 -3,24
630 0,04 3550 -0,72 9500 -4,12
800 0,02 4000 -0,98 10000 -3,90
1000 -0,24 4500 -1,67 10600 -4,81
1250 -0,27 5000 -1,24 11200 -5,05
1600 -0,28 5600 -2,35 11800 -5,21
2000 -0,26 6300 -2,40 12500 -5,91
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C€

sonopan

DEKLARACJA ZGODNOSCI UE
EU DECLARATION OF CONFORMITY

Produkt:

Product:

Miernik poziomu dzwieku
pojazdéw samochodowych

Sound level meter for motor vehicles

Model:

Model:

DLM-101S

Nazwa i adres producenta:

Name and address of the manufacturer:

SONOPAN Sp. z o0.0.
ul. Ciotkowskiego 2/2
15-950 Biatystok

Polska

Poland

Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana
zostaje na wytaczna odpowiedzialno$é
producenta.

This declaration of conformity is issued
under the sole responsibility of the
manufacturer.

Wymieniony powyzej przedmiot niniejszej
deklaraciji jest zgodny z odno$nymi
wymaganiami unijnego prawodawstwa
harmonizacyjnego:

The object of the declaration described
above is in conformity with the relevant
Union harmonisation legislation:

EMC  2014/30/UE
RoHS 2011/65/UE
2015/863
2017/2102

WEEE 2012/19/UE

EMC  2014/30/EU

RoHS  2011/65/EU
2015/863
2017/2102

WEEE 2012/19/EU

Odniesienia do norm zharmonizowanych,
ktdre zastosowano lub do innych
specyfikacji technicznych, w stosunku do
ktérych deklarowana jest zgodno$é:

References to the relevant harmonised
standards used or references to the other
technical specifications in relation to
which conformity is declared:

PN-EN 61672-1:2014

EN 61672-1:2013

EMC PN-EN IEC 61326-1:2021-10 EMC EN IEC 61326-1:2021
PN-EN IEC 61326-2-3:2021-11 EN IEC 61326-2-3:2021
RoHS | PN-EN IEC 63000:2019-01 RoHS | ENIEC 63000:2018
@E : Lﬂ'ﬁ?
SONO Qp zo.o,
Paffycia Opalinska '

Biatystok 30.11.2023

(miejsce i data wydania)
(date and place of issue)

(pieczec ipodpis osoby upowaznionej)
(stamp and sign of authorized person)
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PREZES
GLOWNEGO URZEDU MIAR

DECYZJA NR ZT 4J/2 024

Na podstawie art. 8f ust. 3 pkt 1 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. - Prawo o miarach
(Dz. U. z 2022 r. poz. 2063), po rozpatrzeniu wniosku z dnia 12 czerwca 2024 r., bez numeru,
ktéry wplynat do Gléwnego Urzedu Miar w dniu 14 czerwca 2024 r., uzupehionego pismem
zdnia 25 czerwca 2024r. i pismem z dnia 28 pazdziernika 2024 r., wniesionego przez
Przedsigbiorstwo  Przemystowo - Usligowo - Handlowe »SONOPAN” sp. zo.o,
ul. Ciotkowskiego 2/2, 15-950 Bialystok, KRS: 0000024112, zwang dalej ,strong”, oraz na
podstawie wynikéw badaf przeprowadzonych przez Giéwny Urzad Miar, Akademi¢ Gérniczo-
Hutniczg i Laboratorium Urzadzen Elektronicznych Instytutu Logistyki i Magazynowania,

ZATWIERDZAM TYP

miernikéw poziomu diwicku o znaku fabrycznym DLM-101S, produkowanych przez
Przedsigbiorstwo Przemysfowo — Ustugowo — Handlowe ,,SONOPAN™ sp. z 0. 0. w likwidacji,
ul. Ciotkowskiego 2/2, 15-950 Biatystok, zwanych dalej ,,miernikami”.

Miernikom nadaje si¢ znak zatwierdzenia typu: PLT 2 l, l; 0

Mierniki spetniajg wymagania okre$lone w rozporzadzeniu Ministra Rozwoju i Technologii z dnia
20 kwietnia 2023 r. w sprawie wymagan, ktérym powinny odpowiada¢ mierniki poziomu dzwieku,
oraz szczegélowego zakresu badan wykonywanych podczas prawnej kontroli metrologicznej tych
przyrzadéw pomiarowych (Dz. U. z 2023 r. poz. 942).

Charakterystyka typu:

- klasa dokladnosci: 2,

- czgstotliwosciowe charakterystyki korekcyjne: A,C,

- charakterystyka czasowa: F

- zakres pomiarowy: od 50 dB do 135 dB (przy char. kor. A),
od 50 dB do 137 dB (przy char. kor. C),

- poziom cisnienia akustycznego odniesienia: 94 dB,

- czgstotliwo$¢ wzorcowania: 1 kHz,

- urzadzenie wskazujgce: cyfrowe o rozdzielczosci 0,1 dB.
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Mierniki wyposazone sg w:
- mikrofon pomiarowy WK-21 oraz
- przedwzmacniacz mikrofonowy PW-21L.

W skiad miernika moga wchodzi¢ takze nastgpujgce urzadzenia dodatkowe:

- zasilacz impulsowy PRO0612W2E,

- ostona przeciwwietrzna mikrofonu OP60/2,

- mikrofonowy kabel przediuzajacy PD5Lx (gdzie ‘x’ oznacza dlugo$¢ w metrach, max. 6 m),
- kalibrator akustyczny KA-10,

- sondy tachometryczne do silnikéw z zaptonem iskrowym albo samoczynnym.

Ogélny widok miernika przedstawiony jest w zataczniku do niniejszej decyzji.

Opis przyrzadu pomiarowego:

Mierniki DLM-101S s cyfrowymi, jednozakresowymi, catkujacymi miernikami poziomu
dzwieku klasy doktadnosci 2.

Mierniki sg przeznaczone do pomiaru:

- poziomu dzwigku A lub C uérednianego wykladniczo wedlug charakterystyki czasowej F,

- maksymalnego poziomu dzwigku A lub C usrednianego wykladniczo wedlug charakterystyki
czasowej F,

- poziomu dzwigku A lub C uérednianego wykladniczo wedtug charakterystyki czasowej F,
z zastosowaniem sposobu pomiaru przewidzianego dla pomiaréw hatasu zewngtrznego pojazdoéw
podczas postoju.

Sygnat z mikrofonu pomiarowego miernika wzmacniany jest przez wzmacniacz dopasowujacy do
napig¢ wiasciwych dla pracy przetwornika analogowo-cyfrowego. Przetwornik analogowo-
cyfrowy prébkuje mierzony sygnat z czgstotliwoscig 41,7 kHz. Probki z przetwornika analogowo-
cyfrowego sa kierowane do ukladu wykrywajgcego przekroczenia zakresu pomiarowego.
Nastepnie wartosci probek sa mnozone przez wspolczynnik kalibracji i filtrowane celem uzyskania
korekcji czgstotliwosciowej A albo C. Na podstawie tak przetworzonych probek sygnatu obliczane
sa wartosci odpowiednich wielkosci mierzonych. W miernikach dostepna jest funkcja kalibraciji
akustycznej umozliwiajgca dopasowanie czulosci miernika do wzorca cisnienia akustycznego
i wyznaczenie wspdlczynnika kalibracji. Mierniki umozliwiaja zapamietanie zaréwno
pojedynczego pomiaru, jak i historii pomiaréw. Mierniki zasilane s3 z wbudowanego akumulatora
Li-ION 7,2 V 700 mAh, do fadowania ktérego stuzy zasilacz impulsowy PRO0612W2E. Miernik
wyposazony jest w interfejs wymiany danych RS-232. Interfejs pozwala na wprowadzanie
ustawien serwisowych oraz obstuge pamigci wewngtrzne;.

Oprogramowanie miernika:
- numer wersji oprogramowania:  1.6.0004,
- suma kontrolna: Oxab777cel.

Numer wersji oprogramowania widoczny jest na ekranie powitalnym wyswietlanym po
uruchomieniu przyrzadu. Suma kontrolna sprawdzana jest podczas wigczania miernika.
Uzytkownik nie ma dostgpu do sumy kontrolnej oprogramowania. Oprogramowanie kontroluje
napigcie akumulatora i przy jego zbyt niskiej wartosci przyrzad wylacza sig automatycznie.
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Warunki wlasciwego stosowania przyrzadu pomiarowego:

- zakres temperatury pracy: -10°C + +50°C,

- zakres temperatury przechowywania: -10°C + +50°C,

- zakres wilgotnosci wzglednej: < 90% bez kondensacji,
- zakres cisnienia atmosferycznego: - 65 kPa +108 kPa

Mierniki powinny byé uzytkowane zgodnie z instrukcjg obstugi: ,Miernik poziomu dZwieku
pojazdéw samochodowych klasy 2 DLM-101S Instrukcja obstugi” oznaczong ,,Maj 20247,

Decyzja jest wazna przez okres 10 lat od dnia wydania.

UZASADNIENIE

Strona, wnioskiem z dnia 12 czerwca 2024 r., bez numeru, ktéry wplyngt do Gléwnego Urzedu
Miar w dniu 14 czerwca 2024 r., uzupelnionym pismem z dnia 25 czerwca 2024 r. whiosta
o zatwierdzenie typu miernikow poziomu diwigku o znaku fabrycznym DLM-1018,
produkowanych przez Przedsigbiorstwo Przemystowo — Ustugowo — Handlowe ,,SONOPAN”
sp. z 0. 0., ul. Ciotkowskiego 2/2, 15-950 Biatystok.

Nastgpnie pismem z dnia 28 pazdziernika 2024 . Strona poinformowata o postawieniu spétki w
stan likwidacji oraz wyznaczeniu Katarzyny Bieszke na likwidatora spotki, uprawnionego do
reprezentowania spétki w okresie likwidacji. Na dowéd przedstawila kopie uchwal nr 4 i 5
Nadzwyczajnego Zgromadzenia Wspélnikéw Spétki z dnia 1 pazdziernika 2024 r. Zgodnie z art.
274 § 2 Kodeksu spotek handlowych, otwarcie likwidacji skutkuje zmiana oznaczenia spétki
poprzez dodanie oznaczenia ,,w likwidacji”. Z kolei w mysl art. 276 § 1 i § 1! Kodeksu spolek
handlowych, spos6b reprezentacji spétki w likwidacji moze byé okreslony uchwalg wspolnikow.
Okolicznosci te zostaly uwzglednione przy orzekaniuw niniejszej sprawie.

Zgodnie z art. 8f ust. 3 pkt | ustawy z dnia 11 maja 2001 r. - Prawo o miarach, w wyniku
przeprowadzonego badania typu Prezes Gléwnego Urzgdu Miar moze wyda¢ decyzje
zatwierdzenia typu.

W wyniku przeprowadzonego badania typu stwierdzono, ze zgloszony do zatwierdzenia typ
miernikéw spetnia wymagania okre$lone w rozporzadzeniu Ministra Rozwoju i Technologii z dnia
20 kwietnia 2023 r. w sprawie wymagat, ktérym powinny odpowiadaé¢ mierniki poziomu dzwieku,
oraz szczegotowego zakresu badan wykonywanych podczas prawnej kontroli metrologicznej tych
przyrzagdéw pomiarowych.

Majgc na uwadze powyzsze, na podstawie art. 8f ust. 3 pkt 1 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. —
Prawo o miarach, postanowiono jak na wstepie.
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POUCZENIE

Od decyzji stronie nie przystuguje odwolanie. Jednakze strona niezadowolona z decyzji moze
zwréci¢ sie do Prezesa Glownego Urzedu Miar z wnioskiem o ponowne rozpatrzenie sprawy,
w terminie 14 dni od dnia doreczenia decyzji stronie albo wnies¢ skarge do Wojewddzkiego Sadu
Administracyjnego w Warszawie w terminie 30 dni od dnia dorgczenia decyzji stronie. Skarge
wnosi sie za poérednictwem Prezesa Gléwnego Urzedu Miar. Wpis od skargi wynosi 200 (stownie:
dwiescie) ztotych.

Strona moze zlozy¢ Prezesowi Gléwnego Urzedu Miar o$wiadczenie o zrzeczeniu si¢ prawa do
zwrbcenia si¢ z wnioskiem o ponowne rozpatrzenie sprawy. Z dniem dorgczenia Prezesowi
Gléwnego Urzedu Miar ww. o§wiadczenia decyzja staje sig ostateczna i prawomocna, co skutkuje
brakiem mozliwoéci zaskarzenia jej do wojewédzkiego sadu administracyjnego.

Na podstawie ustawy z dnia 30 sierpnia 2002 r. — Prawo o postepowaniu przed sadami
administracyjnymi (Dz. U. z 2024 r. poz. 935), stronie w postgpowaniu przed sadami
administracyjnymi moze zostaé przyznane prawo pomocy, obejmujace zwolnienie od kosztow
sadowych oraz ustanowienie adwokata, radcy prawnego, doradcy podatkowego lub rzecznika
patentowego.

Otrzymuja:

I. PPUH,SONOPAN” sp. z 0. 0. w likwidacji, ul. Ciotkowskiego 2/2, 15-950 Bialystok
2. GUM a/a.

Do wiadomoscei:
Dyrektorzy Okregowych Urzeddw Miar
- WSZYSCY.
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Ogolny widok miernika poziomu dzwieku o oznaczeniun fabrycznym DLM-101S

mikrofon pomiarowy
z ostong

przedwzmacniacz
mikrofonowy

gniazdo
mikrofonowe
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Widok zlaczy miernika poziomu dzwigku o oznaczeniu fabrycznym DLM-1018

gniazdo obrotomierza gniazdo tadowarki
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