MIERNIK DRGAN
ODDZIALUJACYCH NA CZELOWIEKA

DVA-100

Instrukcja obstugi

Instrukcja obstugi opisuje dzialanie miernika DVA-100 z oprogramowaniem
wewnetrznym w wersji 2.1.00xx. Numer wersji oprogramowania mozna obejrze¢ na
ekranie powitalnym, wyswietlonym po wilaczeniu przyrzadu (doktadny opis znajduje
si¢ w rozdziale 3.1 niniejszej instrukcji).

P.P.U.H. "SONOPAN" sp. z 0.0.
15-950 Biatystok, ul. Ciotkowskiego 2/2
tel./fax (0-85) 742-36-62
poczta@sonopan.com.pl
http://www.sonopan.com.pl
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1. CHARAKTERYSTYKA PRZYRZADU

Miernik DVA-100 jest w petni cyfrowym, jednozakresowym, czterokanalowym miernikiem
drgan oddziatujacych na czlowieka. Prosta obstuga, szeroki zakres pomiarowy oraz bogactwo
filtrow korekcyjnych umozliwiaja pomiary drgan zaréwno ogélnych jak i miejscowych na
wszystkich stanowiskach pracy. Miernik ten jest idealnym narzgdziem dla kazdego laboratorium
akredytowanego w zakresie pomiaru drgan na stanowiskach pracy czy dla zaktadowego inspektora
BHP.

Wewngtrzny akumulator Li-ION umozliwia dlugotrwate pomiary, bez koniecznosci tadowania,
a czytelny, podswietlany wyswietlacz ufatwia odczytanie wyniku w trudno dostgpnych,
nieoswietlonych miejscach. Ziacze do kart pamigci SD zapewnia praktycznie nieograniczone
mozliwosci zapisu wynikdw pomiaréw i powoduje, ze przenoszenie danych do komputera staje si¢
banalnie proste.

Rys. 1.1. Miernik drgan DVA-100 — widok ogélny.

mm Made in Poland
DVA-100

ACER

PN-EN ISO 8041:2008

Rys. 1.2. Miernik drgan DVA-100 - tabliczka znamionowa.
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Rys. 1.3. Miernik drgan DVA-100 — widok z gory.

LED - sygnalizacja
ladowania

tadowarka USB

karta pamigci SD

RS232

Rys. 1.4. Miernik drgan DVA-100 - widok z dotu.

1.1. Wyposazenie
Wyposazenie podstawowe:

Fadowarka typ 6WZS 12/400 (Tatarek).

Zestaw do pomiaru drgan miejscowych z przetwornikiem 3023 (Dytran).
Czujnik siedziskowy do pomiaru drgan ogélnych CDO-01D (Sonopan) z przetwornikiem
3143 (Dytran)

lub

czujnik siedziskowy do pomiaru drgan ogélnych CDO-01S (Sonopan).
Karta pamigci SD 4GB.

Kabel mini USB 1,8m.

Walizka transportowa.

Instrukcja obstugi.

Deklaracja zgodnosci CE.

Karta gwarancyjna.

Wyposazenie dodatkowe:

Kabel RS232 (DB9F-RJ10) 1,8m.

Kalibrator drgan K-20 (Emson-Mat).

Ekwiwalent czujnika DVA-100EI (Sonopan), umozliwiajacy dofaczenie sygnalu
elektrycznego do wejscia miernika.



1.2. Konfiguracja systemu
1.2.1. Konfiguracja podstawowa do pomiaru drgan miejscowych:
¢ Miernik drgan DVA-100 (Sonopan).
® Przetwornik do pomiaru drgan miejscowych 3023 (Dytran).

1.2.2. Konfiguracja podstawowa do pomiaru drgan ogoélnych:
¢ Miernik drgan DVA-100 (Sonopan).
® (Czujnik siedziskowy do pomiaru drgan ogélnych CDO-01D lub CDO-01S.
Pozostale elementy wyposazenia, przedstawione w rozdziale 1.1, sa elementami
opcjonalnymi.

UWAGA! W przypadku dolaczenia przetwornika do pomiaru drgan miejscowych 3023
lub czujnika siedziskowego CDO-01D, zasilanie IEPE powinno byv¢ wlaczone. W przypadku
czujnika CDO-018, zasilanie IEPE powinno by¢ wylaczone.

1.3. Wielkos$ci mierzone
Miernik drgan umozliwia jednoczesny pomiar:
¢ w kazdym kanale dla wybranej korekcji czgstotliwosciowej (przyktadowe oznaczenia dla
korekcji Wp):
- usredniona w czasie warto$¢ przyspieszenia, np. ap,
- usSredniona w czasie 8 ostatnich sekund warto$¢ przyspieszenia, np. ap,gs,
- usredniona w czasie ostatniej sekundy wartos¢ skuteczna przyspieszenia, np. ap, s,
- maksymalna chwilowa wartos$¢ drgan, np. MTVVy,,
- warto$¢ dawki drgan, np. VDVy, ,
- maksymalna warto$¢ szczytowa przyspieszenia drgan, np. app ,
- warto$¢ szczytowa przyspieszenia drgan w czasie ostatniej sekundy, np. appi1s
- dzienna ekspozycja na drgania, np. A(8)p ,
- czas przesterowania, wyrazony w procentach czasu pomiaru, np. OVLy, ,
e dla wektora zlozonego z kanatéw X, Y, 1 Z:
- usredniona w czasie catkowita wartos¢ drgan a,,,
- usredniona w czasie ostatniej sekundy catkowita warto$¢ drgan aw,s,
- dzienna ekspozycja na drgania A(8)y ,
- czas przesterowania, wyrazony w procentach czasu pomiaru OVL,, ,
® czas pomiaru,
Dokfadny opis mierzonych parametréw zawiera Dodatek B.

1.4. Dane techniczne
Przyrzad spelnia wymagania norm:
L PN-EN ISO 8041:2008 Drgania mechaniczne dziatajace na czlowieka. Mierniki.

Parametry techniczne:
e Korekcyjne charakterystyki czgstotliwosciowe (patrz Dodatek A):

- filtr liniowy — Z od 0,1Hz do 4000Hz
- ograniczenie pasma BP1 od 0,1Hz do 400Hz
- ograniczenie pasma BP2 od 0,8Hz do 4000Hz
- ograniczenie pasma BP3 od 0,1Hz do 400Hz
- W, od 0,1Hz do 400Hz
- W, od 0,1Hz do 400Hz
- Wy od 0,1Hz do 400Hz
- We od 0,1Hz do 400Hz
- W, od 0,8Hz do 4000Hz



Rozdzielczos¢ odczytu:

- pomiar

- kalibracja

Warunki odniesienia

- czestotliwos$¢ odniesienia
- temperatura odniesienia

- wilgotnos¢ wzgledna odniesienia

- czestotliwos$¢ odniesienia
Zasilanie IEPE:

Maksymalna wartos¢ sygnalu przy wymuszeniu

elektrycznym (przy uzyciu ekwiwalentu czujnika)

od 0,1Hz do 400Hz
od 0,1Hz do 400Hz
od 0,1Hz do 400Hz

3 cyfry znaczace
4 cyfry znaczace

15,915Hz lub 79,580Hz
+23°C

50%

15,915Hz lub 79,580Hz

22V / 2mA (zrédto pradowe)

10V,

Zakres liniowosci (dla czutosci przetwornika 10mV/m-s?):

Filtr Wartos¢ min Wartos¢ max
WZ’ \]?VP%\]?P%{, 10,0mm/s’ 177.8m7/s>
b, Cs d’ (s3]
Wi, W, W, 80,0dB 165,0dB
17,78mm/s” 177,8m/s”
BP3, Wi, 85.0dB 165.0dB
Zakres pomiaru

- przetwornik do pomiaru drgah miejscowych 3023 (Dytran) — czuto$§¢ nominalna

rzetwornika 1mV/m-s>:

Filtr Wartos¢ min Wartos¢é max
- 281,4mm/s’ 1778m/s’
109,0dB 185,0dB
132,8mm/s” 1778m/s’
BP2, Wi 102.5dB 185.0dB

- czujnik do pomiaru drgan ogélnych CDO-01D (Sonopan) z przetwornikiem 3143
(Dytran) — czulo$¢ nominalna przetwornika 10mV/m-s*:

Filtr Warto$¢ min Warto$¢ max
~ 13,0mm/s” 177,8m/s”
82,3dB 165,0dB
BP1, Wy, W, W, 10,0mm/s” 177,8m/s”
W., Wi, W, 80,0dB i 165,0dB2
17,78mm/s 177,8m/s
BP3, Wi 85.0dB 165.0dB

- czujnik do pomiaru drgan ogélnych CDO-01S (Sonopan) — czuto$¢ nominalna

rzetwornika 6,3mV/m-52:

Filtr Warto$¢ min Warto$¢ max
~ 260,0mm/s” 158,5m/s2
108,3dB i 164,0dB2
125,9mm/s 158,5m/s
BP1, BP3, W 102.0dB 164,0dB
Wy, We, Wy, 63,10mm/s” 158,5m/s”
We, Wi, Wp, 96,0dB 164,0dB




¢ Szumy wiasne (warto$¢ typowa, zmierzona z przetwornikiem):

1.5. Parametry techniczne czujnikéw drgan

3023 CDO-01D z 3143 CDO-01S
Filtr (1mV/m:-s?) (10mV/m-s?) (6,3mV/m:-s%)
mm/s” dB mm/s” dB mm/s” dB
Z 89,0 99,0 4,1 72,3 82,6 98,3

BP1 - - 3,2 70,1 39,8 92,0
BP2 42,0 92,5 - - - -
BP3 - - 4,8 73,6 39,6 92,0
Wy - - 2,0 66,0 19,5 85,8
W, - - 2,7 68,6 16,3 84,3
Wy - - 2,3 67,2 9,2 79,3
W. - - 2,6 68,3 7,5 77,5
Wi 30,0 89,5 - - - -
W - - 2,7 68,6 39,0 91,8
Wi - - 2,2 66,8 18,7 85,4
Wi - - 4,2 72,5 13,0 82,3

Czgstotliwos¢ probkowania 7812,5Hz

Przetwornik analogowo cyfrowy: 24 bitowy

Czas pomiaru mierzony z rozdzielczoscig 1 sekundy 999 godzin 59 minut 59 sekund

Czas wygrzewania

- po wiaczeniu zasilania 1 minuta

- po zmianie warunkéw klimatycznych 15 minut

Zasilanie
- akumulator wewngtrzny
- ladowarka

Minimalne napigcie pracy akumulatora wewngtrznego
Czas ciagtej pracy z maksymalnie natadowanym

akumulatorem
Zakres temperatury pracy

Zakres temperatury przechowywania

Zakres wilgotnosci wzgledne;j
Emisja elektromagnetyczna
Wymiary bez czujnika

Masa bez czujnika

Li-ION 7,4V 2000mAh
6WZS 12/400 (Tatarek)
6,6V

18h

-10 + +50°C

-10 ++50 °C

<90% (bez kondensacji)

zgodna z PN-EN ISO 8041:2008
127 x 106 x 34mm

450g

1.5.1. Przetwornik do pomiaru drgan miejscowych 3023

Zasilanie IEPE

Masa

Wymiary

Mocowanie

Czuto$¢ nominalna

Zakres pomiaru
Czestotliwo$¢ rezonansowa
Czulo$¢ poprzeczna

Maksymalna wartos$¢ przyspieszenia udaru

TAK
4g

12,3x 9,1 x 9,1mm
otwor M3
ImV/m-s?
+5000m/s”

40kHz

<5%

50000m/s”

1.5.2. Czujnik siedziskowy do pomiaru drgan ogélnych CDO-01D

Zasilanie IEPE

TAK



Masa

Wymiary

Czulo$¢ nominalna

Zakres pomiaru
Czestotliwo$¢ rezonansowa
Czulo$¢ poprzeczna

Maksymalna wartos$¢ przyspieszenia udaru

425¢g

0205 x 12mm
10mV/m:s™
+500m/s”
>25kHz

<6%
15000m/s*

1.5.3. Czujnik siedziskowy do pomiaru drgan ogélnych CDO-01S

Zasilanie IEPE

Masa

Wymiary

Czulo$¢ nominalna

Zakres pomiaru
Czestotliwo$¢ rezonansowa
Czulo$¢ poprzeczna

Maksymalna wartos$¢ przyspieszenia udaru

NIE
425¢g

0205 x 12mm
6,3mV/m-s™
+160m/s”
5,5kHz

<3%
98000m/s*

1.6. Wplyw czynnikow zewnetrznych i emisja elektromagnetyczna

1.6.1. Konfiguracja z przetwornikiem 3023

Wplyw temperatury:
Wplyw wilgotnosci
Wplyw pola elektromagnetycznego

Wplyw wyladowan elektrostatycznych

Wplyw pola magnetycznego
Emisja elektromagnetyczna

0,054%/°C

<0,01%

zgodny z PN-EN ISO 8041:2008
(najwigkszy, gdy kabel czujnika jest
utozony wzdtuz linii pola)

podczas wytadowania mozna
zaobserwowa¢ wplyw na mierzona
wielkos$¢; brak trwatego wplywu na
stan pracy przyrzadu i dane
zarejestrowane w pamigci

bez wptywu

zgodna z PN-EN ISO 8041:2008
(najwigksza, gdy dolaczona jest
tadowarka)

1.6.2. Konfiguracja z czujnikiem siedziskowym CDO-01D

Wplyw temperatury:
Wplyw wilgotnosci
Wplyw pola elektromagnetycznego

Wplyw wyladowan elektrostatycznych

* Wplyw pola magnetycznego

Emisja elektromagnetyczna

0,054%/°C

<0,01%

zgodny z PN-EN ISO 8041:2008
(najwigkszy, gdy kabel czujnika jest
utozony wzdtuz linii pola)

podczas wytadowania mozna
zaobserwowa¢ wplyw na mierzona
wielkos$¢; brak trwatego wplywu na
stan pracy przyrzadu i dane
zarejestrowane w pamigci

bez wptywu

zgodna z PN-EN ISO 8041:2008
(najwigksza, gdy dotaczona jest
tadowarka)



1.6.3. Konfiguracja z czujnikiem siedziskowym CDO-01S

o Wplyw temperatury: 0,011%/°C
o Wplyw wilgotnosci <0,01%
e Wplyw pola elektromagnetycznego zgodny z PN-EN ISO 8041:2008

(najwigkszy, gdy kabel czujnika jest
utozony wzdtuz linii pola)

Wplyw wyladowan elektrostatycznych podczas wyladowania mozna
zaobserwowa¢ wplyw na mierzona
wielkos$¢; brak trwatego wplywu na
stan pracy przyrzadu i dane
zarejestrowane w pamigci

e Wplyw pola magnetycznego bez wptywu

¢ Emisja elektromagnetyczna zgodna z PN-EN ISO 8041:2008
(najwigksza, gdy dotaczona jest
tadowarka)

2. STEROWANIE PRACA PRZYRZADU

Sterowanie przyrzadem jest mozliwe poprzez klawiaturg umieszczona w przyrzadzie.

2.1. Przyciski sterujgce
Klawiatura przyrzadu sktada sig z:
® wylacznika zasilania:

® przyciskow stuzacych do obstugi menu:

HEOULEE

® przycisku zapisu / odczytu ustawien:

® przycisku wyboru wynikow:
Tab

[

2.2. Gniazda wejsciowe i wyjsciowe przyrzadu
Przyrzad wyposazony jest w:
¢ Gniazdo RS-232, typu Amphenol AMP-215875-1 (4/4/RJ10).

1 4

Rys. 2.1. Gniazdo RS-232 - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal
1 GND
2 TxD
3 GND
4 RxD

10



® Gniazdo do podlaczenia czujnikow drgan (kanaly X, Y, Z
LEMO ENG.0B.307.CLL.

10706
» O O Q)5

o O
3 4

Rys. 2.2. Gniazdo do podlaczenia czujnikéw drgan — widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal
1 wejscie sygnatu — kanat X

2 wejscie sygnalu — kanat Y
3 wejscie sygnalu — kanat Z
4 wejscie sygnatlu — kanat 4
5 GND
6 nie podiagczone
7 +5V

ekran GND

¢ (Gniazdo tadowarki, typu RM650/1,3 DC-JACK, z kotkiem 1,3mm.
1 2

Rys. 2.3. Gniazdo fadowarki - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal
1 +7ZAS
2 -ZAS

e Gniazdo USB, typu mini B — 5 pin

5 1

Rys. 2.4. Gniazdo USB - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal
1 +5V
2 D-
3 D+
4 ID (nie podiaczone)
5 GND

2.3. Poczatkowe nastawy przyrzadu

Wszystkie nastawy przyrzadu sa zapamigtywane w momencie jego wylaczenia.

i

4),

typu

11



UWAGA! W przypadku dolaczenia przetwornika do pomiaru drgan miejscowych 3023
lub czujnika siedziskowego CDO-01D, zasilanie IEPE powinno by¢ wlaczone. W przypadku
czujnika CDO-018S, zasilanie IEPE powinno by¢ wylaczone.

2.4. Przygotowanie przyrzadu do pracy
Czujnik drgan nalezy sztywno zamocowaé¢ do badanego obiektu, bezposrednio lub przy
pomocy dostarczonych adapteréw. Przy pomocy dostarczonego kabla czujnik nalezy dotaczy¢ do
miernika. Nalezy wilaczy¢ przyrzad. Poczatkowe nastawy przyrzadu sa podane w rozdziale 2.3.
Bardzo istotne jest prawidlowe ustawienie opcji zasilania czujnika (menu Ustawienia pomiaru —
Zasilanie IEPE). W przypadku dofaczenia przetwornika do pomiaru drgan miejscowych 3023 lub
czujnika siedziskowego CDO-01D, zasilanie IEPE powinno by¢ wiaczone. W przypadku czujnika
CDO-01S, zasilanie IEPE powinno by¢ wylaczone.
Zalecane jest przeprowadzenie kalibracji przyrzadu przy pomocy kalibratora drgan lub poprzez
wprowadzenie nominalnej czulo$ci przetwornika. Sposéb jej przeprowadzenia opisany jest w
rozdziale 3.6.

3. OBSLUGA PRZYRZADU

Zasilanie przyrzadu mozna wilaczy¢ i wylaczy¢ poprzez przytrzymanie klawisza m przez
ok. 1,5 sekundy.

3.1. Ekran powitalny

Po wlaczeniu przyrzadu jest wyswietlany ekran powitalny, na ktérym znajduja si¢: nazwa
przyrzadu, wersja oprogramowania oraz dane teleadresowe producenta. Po naci$nigciu dowolnego
klawisza, zostanie wyswietlony ekran wynikow. Jezeli zaden klawisz nie zostanie naci$niety, to
przejscie do ekranu wynikéw nastapi automatycznie po uptywie 15 sekund.

Jezeli akumulator wewngtrzny przyrzadu ulegt kompletnemu roztadowaniu, to po podlaczeniu
tadowarki przyrzad moze nie uruchomic¢ si¢ od razu — nalezy wtedy odczeka¢ kilkanascie minut. Po
starcie przed wyswietleniem ekranu powitalnego, pojawi si¢ prosba o wprowadzenie aktualnej daty
i godziny.

wersja oprogramowania

Fanoan Z.1.0660
CYFROMY MIERNIK DRGAR

DUA-100

PPUH SOMOPAN Sp.zo.0.

w285 742 3EE2
poczta @ sonopan.com. pl
hitp: 4w sonopan. com.pl

Rys. 3.1. Ekran powitalny.

zmiana kontrastu wyswietlacza LCD,

dowolny inny

Klawisz przejscie do ekranu wynikow.
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3.2. Wyniki

Wyniki sa aktualizowane raz na sekundg¢. Na ekranie jednocze$nie znajduja si¢ maksymalnie
cztery wieloSci mierzone, ktére mozna wybra¢ ze wszystkich mierzonych parametréw; po
ustawieniu sa one zapamigtywane.

Logarytmiczny wskaznik analogowy warto$ci skutecznej pokazuje w ktdrej czg$ci zakresu
pomiarowego znajduje si¢ aktualny poziom drgan.

Wskaznik sygnalizujacy przekroczenie zakresu pomiarowego (overrange) znajduje si¢ nad
wskaznikiem analogowym — ten wskaznik dotyczy sygnalu chwilowego wartosci skutecznej
przyspieszenia i jest wygaszany po 1 sekundzie od ustapienia przekroczenia zakresu pomiarowego.
Ponadto, przy kazdej z wielko$ci znajduje si¢ indywidualny wskaznik, ktéry dotyczy tylko tej
wielkos$ci 1 jest wygaszany wtedy, gdy przesterowanie przestaje wptywaé na wskazywany wynik.
Czas wygaszania tego wskaznika pokazuje tabelka:

Wielko$¢ mierzona

(przyklad dla filtra Wb) Czas wygaszania wskaznika przesterowania

Ap,1s, Abpk,1s 1 sekunda po ustapieniu przekroczenia zakresu

ap 8s 8 sekunda po ustapieniu przekroczenia zakresu

ab, appk, MTVVy, VDVy, A(8), [nie jest wygaszany, moze by¢ skasowany jedynie wraz z
wynikami pomiaru

OVL, nie dotyczy

Zachowanie wskaznika przekroczenia zakresu pomiarowego dla wektora jest identyczne, z ta
réznica, ze zakres pomiaru wektora jest przekroczony wtedy, gdy co najmniej jeden z jego
sktadowych kanaléw ma przekroczony zakres.

as 530w g as 537 Ty
ez 13.8mst o Ari: 238t gz
MTUU. 8320 <1 MTUU. 832020 27
Aupk,1= 123 mfs? Abpk,1= 123 r-nTE2
(0 8234708 10k + (0 8234788 1B ‘4
Rys. 3.2. Ekran wynikéw - sygnat ponizej zakresu Rys. 3.3. Ekran wynikéw - sygnal powyzej zakresu
pomiarowego (underrange). pomiarowego (overrange).

Na ekranie, oprécz czterech wynikéw mierzonych i ich jednostek znajduja sig:
e wskaznik informujacy o aktualnie wy$wietlanym kanale:
X, Y, Z — kanaly z czujnika 3 kanalowego
x 4 —kanat z czujnika 1 kanatlowego
W — wektor zlozony z kanatéw X, Y iZ
e stan pomiaru i rejestracji historii:
[II[] pomiar zatrzymany, wylaczona rejestracja historii

[l] pomiar zatrzymany, wlaczona rejestracja historii

[I'E  pomiar wiaczony, wlaczona rejestracja historii
e zegar czasu pomiaru:

= AAEAZA12ST  format hhh:mm:ss,

¢ logarytmiczny wskaznik analogowy RMS, wraz ze wskaznikiem underrange 1 overrange
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e

aur
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Sygnat w zakresie pomiarowym

Sygnat ponizej zakresu pomiarowego

Sygnat przekracza zakres pomiarowy (overrange).

Sygnat w zakresie pomiarowym, ale przekroczenie zakresu pomiarowego
wystapito wczesniej w trakcie pomiaru.

Sygnat ponizej zakresu pomiarowego, ale przekroczenie zakresu
pomiarowego wystapito wczesniej w trakcie pomiaru.

wskaznik naladowania akumulatora:

BLIC0EE

EAT

akumulator natadowany w 100%,

akumulator natadowany w 75%,

akumulator natadowany w 50%,

akumulator natadowany w 25%,

akumulator roztadowany,

akumulator roztadowany, mozliwe automatyczne wylaczenie

wskaznik dofaczonej tadowarki:

&

tadowarka jest dofaczona,

wskaznik karty pamigci:

El

karta pamigci jest obecna,

wskaznik potaczenia USB w trybie sterowania bezposredniego:

\—n

polaczenie jest aktywne,

Klawisze aktywne w trybie normalnym:
START / PAUZA pomiaru

Menu

0
ta

°
o}

a
o
=
<

1

=
(]
3
=

'
o

-;j

o

L
ta

wejscie do MENU przyrzadu,

wybor aktualnie wyswietlanego kanatu
przytrzymany 1.5 sekundy — wiaczenie trybu wyboru wynikow,

przytrzymany 1,5 sekundy — skasowanie biezacego pomiaru (tylko gdy zatrzymany

pomiar),

wczytanie ustawien,
przytrzymany 1.5 sekundy — wejScie do menu zapisu ustawien,

e aktywne w trybie wyboru wynikow:

zmiana wyswietlanego wyniku,

zmiana wyswietlanego wyniku,

opuszczenie trybu wyboru wynikow,

opuszczenie trybu wyboru wynikow,



3.3. Menu przyrzadu
Menu shuzy do wyboru trybu pracy oraz ustawien przyrzadu. Po menu mozna poruszac si¢
przy pomocy kursorow. Wejscie do poszczegdlnych opcji odbywa si¢ przy pomocy klawisza
ENTER, a powr6t do przedniego ekranu (badz opuszczenie menu, jezeli jest wyswietlone menu
gléwne) — przy pomocy klawisza ESC. Aktywna pozycja jest wyswietlana jako negatyw. Jezeli nie
wszystkie pozycje menu mieszcza si¢ na ekranie, to jest to sygnalizowane wyswietleniem strzatek
po prawej stronie menu (patrz Rys. 3.5 1 Rys. 3.6).

Rys. 3.4. Menu gléwne.

Rys.

MEMNL Ustawienia pomiaru
stawlenla pamlaryl F.arnat A 1]
Hstawienia inne Kanat 4 L
kalibracia Kanat £ s
Zapis pomiaruy Kanat 4 Wi
Qdczut pomiaru Wektor kx=1.880 ky=1.
Zapis historii Jedrnostka mss?
Odczut historii Zasil. IEPE  Tak +

3.5. Menu ustawienia pomiaru - pierwsza czes¢.

Ustawienia pomiaru U=tawienia inne
Kanat £ Wik HEtualha datal Al1-A1-2813
Kanat 4 e Aktualny czas 138002
Wektor kx=1.888 ky=1. Fontrast LCD 2
Jednostka s FPar-ametrg BS232 33488 N1
Za=1l. IEFE Tak Czas podzuwistl. H@6:8 100
Czas eksp. (o=l L H Ll Czas autowglicz. BE:88:0EH
m HE:AAEA Karta pamigci S0owz

Rys. 3.6. Menu ustawienia pomiaru - druga czes¢. Rys. 3.7. Menu ustawienia inne.

poruszanie si¢ po menu — ruch w gore,

<>

poruszanie si¢ po menu — ruch w dot,
Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu lub ekranu wynikow,
21| wejscie do wskazywanej opcji,
3.4. Ustawienia pomiaru
3.4.1. Wybor korekcji czgstotliwosciowej —kanat X /Y /Z /4
Wybdr charakterystyke korekcji czgstotliwosciowej dla kazdego z kanalow. Na ekranie

znajduje sig krotki opis aktywnej korekcji czgstotliwosciowej oraz jest wyswietlany jej orientacyjny
przebieg. Zmiana korekcji czgstotliwosciowej jest mozliwa tylko przy zatrzymanym pomiarze.

UWAGA'! Zmiana korekcji czestotliwosciowej powoduje skasowanie aktualnego pomiaru.
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ES|

3.4.2.

Ustawienia — kanat =

Filtrs I.I.lC :

ol ZatwierdE "/_ \\

ESC Anuluj fy
Digania ogelhe poziome, o X,
oRparcie, osoba siedzaca
g IS0 2631-1

Rys. 3.8. Ustawienia pomiaru - wybér korekcji czgstotliwosciowej dla kanatu X.

wybor korekcji czgstotliwosciowej — ruch w gore,
wybor korekcji czgstotliwosciowej — ruch w dot,
powr6t do menu ustawienia pomiaru bez zmiany korekcji czgstotliwosciowe;,

zmiana korekcji czgstotliwosciowej 1 powrot do menu ustawienia pomiaru,

Wektor

Ustawienie wspoiczynnikow korekcyjnych dla wektora catkowitej wartosci drgan (patrz
Dodatek B). Warto$¢ kazdego ze wspotczynnikow moze zawieraC si¢ w zakresie 0 — 9,999. Zmiana
wspotczynnikow jest mozliwa tylko przy zatrzymanym pomiarze.

U=tawieria — wektor Wektor — wspatczunnik kx
L= pra B 1.866 i
Wsp. ku 1,506 ki = HUUD v
W=p. k= 1.868 o FatwierdE  4p Pozucia
ESC Arnuluj

Dopuszoczaling zakres
0000 — 9,999

Rys. 3.9. Menu ustawienia pomiaru — wybor Rys. 3.10. Menu ustawienia pomiaru — edycja
wspoétczynnika dla wektora do edycji. wspoétczynnika dla wektora.

Menu

H0E8

3.4.3.

wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w lewo

wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w prawo

zmiana cyfry — ruch w gorg,

zmiana cyfry — ruch w dot,

powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany wspoéfczynnika,

zmiana wspolczynnika 1 powr6t do poprzedniego ekranu menu,

Jednostka

Wybér jednostki wyswietlanych wynikéw: m/s* lub dB. Jednostki inne niz m/s* (% lub
m/s' ") nie zmieniaja si¢. Sposéb obliczania poziomu przyspieszenia drgan przedstawia Dodatek B.

1
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Ustawienia — jednostka

Jednostka: dB :

o JatwierdE
ESC Arnuluj

Wartoss odniesienia dla dBE:
10°E pmss?

Rys. 3.11. Menu ustawienia pomiaru — wybor jednostki.

zmiana jednostki — ruch w gorg,
zmiana jednostki — ruch w dof,
powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany jednostki,

zmiana jednostki 1 powr6t do poprzedniego ekranu menu,

Ml m
“ gl g :
=~ = v || w
=

. Zasilanie IEPE
Wiaczenie / wylaczenie zasilania czujnikéw IEPE dofaczonych do przyrzadu.

U=tawieria — zasilanie IEFPE

Wizczone: T = k :

o JatwierdE
ESC Arnuluj

Aktualnie wlaczone:
Mie

Rys. 3.12. Menu ustawienia pomiaru — zmiana stanu zasilania IEPE.

UWAGA! W przypadku dolaczenia przetwornika do pomiaru drgan miejscowych 3023
lub czujnika siedziskowego CDO-01D, zasilanie IEPE powinno bv¢ wlaczone. W przypadku
czujnika CDO-018S, zasilanie IEPE powinno by¢ wylaczone.

zmiana ustawienia — ruch w gore,
zmiana ustawienia — ruch w dot,
Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany stanu zasilania,

%)l zmiana stanu zasilania 1 powr6t do poprzedniego ekranu,

3.4.5. Czas ekspozycji
Ustawienie czasu bedacego odniesieniem dla obliczanej wartosci dziennej ekspozycji na
drgania. Sposob obliczania tego parametru przedstawia Dodatek B.
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Ustawienia — czas ekspozyc.ii

re- W8:00:00

o FatwierdE  4p Pozucia
ESC Arnuluj

Rys. 3.13. Menu ustawienia pomiaru - czas ekspozycji.

Menu|  wybOr cyfry do edycji (pozycji) — ruch w lewo
wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w prawo

zmiana cyfry — ruch w gorg,

HQ0E8

zmiana cyfry — ruch w dét,
Esc | powrdt do poprzedniego ekranu menu bez zmiany czasu ekspozyciji,

'°)| zmiana czasu ekspozycji 1 powr6t do poprzedniego ekranu menu,

3.4.6. Czas pomiaru
Ustawienie czasu pomiaru (godziny/minuty/sekundy), po ktérym nastapi jego automatyczne
zatrzymanie. Ustawienie wartosci 000:00:00 oznacza, ze funkcja ta jest nieaktywna — uruchomiony
pomiar nie jest automatycznie zatrzymywany.

Ustawienia — czas pomiaru

== 100:01.00 ¥

o FatwierdE  4p Pozucia
ESC Arnuluj

Wartosze BEE:EREE oznacza
fnielimitowany czas pomiaru

Rys. 3.14. Menu ustawienia pomiaru — czas pomiaru.

Menu|  wybOr cyfry do edycji (pozycji) — ruch w lewo
wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w prawo
zmiana cyfry — ruch w gorg,

zmiana cyfry — ruch w dot,

12

m
© - -

powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany czasu pomiaru,

m
=]
=3
(0]
=

zmiana czasu pomiaru 1 powrét do poprzedniego ekranu menu,

t
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3.5. Ustawienia inne
3.5.1. Aktualna data
Ustawienie aktualnej daty — zegar czasu rzeczywistego. Nieprawidlowa data nie zostanie
ustawiona.

=
0]

Esc

Ustawienia — aktualna data

5-01-2014 +

o FatwierdE  4p Pozucia
ESC Arnuluj

Rys. 3.15. Menu ustawienia inne — aktualna data.

wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w lewo

wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w prawo

zmiana cyfry — ruch w gorg,

zmiana cyfry — ruch w dét,

powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany aktualnej daty,

zmiana aktualnej daty 1 powr6t do poprzedniego ekranu menu,

3.5.2. Aktualny czas
Ustawienie aktualnego czasu — zegar czasu rzeczywistego. Nieprawidlowy czas nie zostanie
ustawiony.

Menu

Q088

Ustawienia — aktualng czas

W39:56:26 7

o FatwierdE  4p Pozucia
ESC Arnuluj

Rys. 3.16. Menu ustawienia inne — aktualny czas.

wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w lewo
wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w prawo
zmiana cyfry — ruch w gorg,

zmiana cyfry — ruch w dét,
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Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany aktualnego czasu,

zmiana aktualnego czasu 1 powrdt do poprzedniego ekranu menu,

3.5.3. Kontrast LCD
Zmiana kontrastu ekranu LCD. Na ekranie jest wyswietlany obraz kontrolny umozliwiajacy
wlasciwy dobdr kontrastu. Ponadto, dla sprawdzenia czytelnosci wyswietlacza w rdznych
warunkach, mozliwe jest wiaczenie 1 wylaczenie pod$wietlenia.

Ustawienia — kontrast LCD

Kontrast: BD :

H ZatuwierdZ  4r WLl
ESC Anulug Podswtl.

e

Rys. 3.17. Menu ustawienia inne — kontrast LCD.

wlaczenie pod$wietlenia,
wylaczenie podswietlenia,

zmiana kontrastu — ruch w gorg,

=
0]

zmiana kontrastu — ruch w doét,
Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany kontrastu LCD,

'°1|  zmiana kontrastu LCD 1 powr6t do poprzedniego ekranu menu,

3.5.4. Parametry RS232
Zmiana ustawien parametrow transmisji danych poprzez ztacze RS232. Mozliwy jest wybor
jednej z predefiniowanych wartosci: predkosci transmisji (9600 /19200 / 38400 1 115200 bodéw),
parzystosci (NONE / EVEN, ODD, MARK, SPACE) oraz ilosci bitow stopu (1 /2).

Farametry R5232 Farametry R5232
Fredkos) 38400 Y
Parzustozs MOMNE Predkazc: SEU 0 w
Bity =topu 1 o Zatwierd#
ESC Arnului
Aktualnie ustawiona:
2480
Rys. 3.18. Menu ustawienia inne, parametry RS232 — Rys. 3.19. Menu ustawienia inne, parametry RS232 —
wybér parametru do edycji. predkos¢ transmisji.
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Farametrg RS232

Parzystozd: EUEN :

o JatwierdE
ESC Arnuluj

Aktualnie ustawiona:
MOMNE

Rys. 3.20. Menu ustawienia inne, parametry RS232 —

parzystos¢.

zmiana parametru —ruch w gore,

zmiana parametru — ruch w dot,

Farametrg BS5232

F
Bity =topus: 2 w

o JatwierdE
ESC Arnuluj

Aktualnie ustawione:
1hit

Rys. 3.21. Menu ustawienia inne, parametry RS232 —

ilo$¢ bitow stopu.

powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany aktualnego parametru,

zmiana aktualnego parametru i powr6t do poprzedniego ekranu menu,

3.5.5. Czas podswietlenia
Ustawienie czasu, po ktorym podswietlenie wyswietlacza LCD zostanie wygaszone.
Nacisnigcie dowolnego klawisza kasuje ten czas, jezeli podswietlenie nie zostalo wygaszone lub
wlacza podswietlenie — gdy zostalo ono wczesniej wygaszone. Czas jest ustawiany w godzinach,
minutach, sekundach. Ustawienie czasu 00:00:00 powoduje stale wylaczenie podswietlenia, a

ustawienie wartosci 99:59:59 powoduje wilaczenie pod§wietlenia na state.

Menu

Esc

U=ztawienia — c=zas podzwietl.

W0:02:.00 7

o FatwierdE  4p Pozucia
ESC Arnuluj

HE:EE8:88 wylyczone na stale
15059 wlaczone ha state

Q88

Rys. 3.22. Menu ustawienia inne — czas pod§wietlenia.

zmiana cyfry — ruch w gorg,

zmiana cyfry — ruch w dot,

wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w lewo

wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w prawo

powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany czasu podswietlenia,

zmiana czasu podswietlenia i powr6t do poprzedniego ekranu menu,
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3.5.6. Czas autowylaczenia
Ustawienie czasu, po ktorym przyrzad zostanie automatycznie wylaczony. Nacisnigcie
dowolnego klawisza kasuje ten czas. Czas do automatycznego wylaczenia nie jest odliczany, gdy
trwa pomiar oraz gdy przyrzad jest dotaczony poprzez interfejs USB do komputera. Czas jest
ustawiany w godzinach, minutach, sekundach. Ustawienie czasu 00:00:00 powoduje wylaczenie
funkcji automatycznego wylaczenia przyrzadu.

Ustawienia — czas autowgtacz.

W0:10:.00 7

o FatwierdE  4p Pozucia
ESC Arnuluj

Ustawienie wartosci BE:EEEE
spowoduje watjczenie funkcii

Rys. 3.23. Menu ustawienia inne — czas autowylaczenia.

Menu|  wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w lewo
wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w prawo
zmiana cyfry — ruch w gorg,

zmiana cyfry — ruch w dét,

12

m
© - -

powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany czasu autowylaczenia,

m
=]
=
(0]
e

zmiana czasu autowylaczenia 1 powr6t do poprzedniego ekranu menu,

t

3.5.7. Karta pamiegci
Wyswietlenie informacji o karcie pamigci. Nacisnigcie dowolnego klawisza spowoduje
powrd6t do poprzedniego menu.

Karta pamieci

Tup kartu: Showz
Blokada zapi=zu: Mie=
Sustem plikdéus: FRAT3Z
Calkowity rozmiar: 3.60GE
Wolhe mielsces J.62GE

Maciznil dowolhg klawizsZ.e..

Rys. 3.24. Menu ustawienia inne — karta pamieci.

3.6. Kalibracja
Menu umozliwia wyswietlenie informacji o kalibracji kazdego z kanaléw oraz
przeprowadzenie nowej kalibracji. Przyrzad obstuguje dwa tryby kalibracji: kalibracj¢ przez
podanie czulosci przetwornika drgan oraz kalibracj¢ przez pomiar przyspieszenia drgan
generowanych przez wzorcowany kalibrator drgan. Kazdy z kanalow jest kalibrowany niezaleznie 1
kazdy moze byc¢ skalibrowany w innym trybie.
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Kazda nowa kalibracja zakofczona powodzeniem 1 zatwierdzona przez uzytkownika zostaje
dodana do historii kalibracji.

kalibrac.ia kalibracja — kanat A
K.anaf & @l-ai1-2814 Fr-=ez pomlar Al-A1-2814
Kanat % Hl-A1-26814 Przez czutoss
kanalt £ dl-a1-2@a14 Historia
Kanat 4 21-A3-2813
Rys. 3.25. Menu kalibracja — wybor kanatu. Rys. 3.26. Menu kalibracja, kanal X — wybor opcji.

3.6.

poruszanie si¢ po menu — ruch w gorg,
poruszanie si¢ po menu — ruch w dot,
powrd6t do poprzedniego ekranu menu,

wejscie do wskazywanej opcji,

1. Kalibracja przez pomiar

Aby przeprowadzi¢ kalibracj¢ w tym trybie nalezy czujnik drgan przymocowac do kalibratora

drgan,

wprowadzi¢ wartos¢ skuteczna przyspieszenia drgan generowanych przez kalibrator

(odczytana z jego Swiadectwa wzorcowania), a nastgpnie rozpocza¢ kalibracje wybranej osi.
Kalibracja polega na wyznaczeniu wspoiczynnika bedacego ilorazem wartosci referencyjnej
przyspieszenia drgan oraz rzeczywiscie zmierzone;j.

Kalibracja trwa do momentu stabilnego pomiaru wartosci przyspieszenia drgan lub
wystapienia jednego z bledow:

niestabilny sygnal — w ciagu calego czasu pomiaru nie udalo si¢ uzyska¢ stabilnego
odczytu; przyczyna moga by¢ drgania powierzchni, na ktérej umieszczono kalibrator,
uszkodzenie czujnika lub kalibratora,

sygnal poza zakresem — mierzona wartos¢ znajduje si¢ poza dopuszczalnym zakresem
kalibracji (dopuszczalny zakres wspotczynnika kalibracji to: 0,001 — 1000); przyczyna moze
by¢ nie wilaczony kalibrator, blednie wprowadzona warto$¢ odniesienia, uszkodzenie
czujnika lub kalibratora,

przerwana przez uzytkownika — kalibracja zostala przerwana nacisnigciem klawisza
STOP,

przesterowanie — podczas kalibracji wystapitlo chwilowe przekroczenie maksymalne;j
wartosci zakresu pomiarowego; przyczyna moglo by¢ uderzenie w kalibrator, czujnik drgan
lub powierzchnig, na ktorej umieszczono kalibrator, zbyt wysoka czutos¢ przetwornika,
uszkodzenie czujnika lub kalibratora,

Jezeli kalibracja konczy si¢ bledem, to mozna ja powtdrzy¢ badz odrzucic¢ jej wynik (w tym
przypadku zostanie przywrocony poprzedni wspéiczynnik kalibracji).
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kalibracja — kanat = Kalibracja — kanat =
Lata === Data A1-A1-26014
Czas 00@———— Czas 1182224
Pomiar 0 0———— Pariar Q2.8 riss
kKalibrator  ————— K.alibrator 1.822 mfs?
W=zp. kalibracji @ ————— W=p. kalibracji 1.824
ESC Powrat = Kalibracja ESC Powrnt ol Kalibracja

Rys. 3.27. Kalibracja przez pomiar — brak kalibracji Rys. 3.28. Kalibracja przez pomiar - jest kalibracja.
lub jest kalibracja przez czulos¢.

kalibracja — kanat = kalibracja — kanat =

S = HDZZ pis 2 : Trwa pomiar

Fozostalo 14=

ol ZatwierdE 4r Pozycia Foriar 928 mmss
ESC Arnulud TAE Jedrnostka Kalibrator 1.822 msfs?
W=p. kalibraciji  —-———

FPrzyspieszenie kalibratora
skorggowane czestotlivoic.

ESC Przerwij

Rys. 3.29. Kalibracja przez pomiar — wprowadzanie Rys. 3.30. Kalibracja przez pomiar — trwa pomiar.
przyspieszenia kalibratora.

kalibracja — kanat = kalibracja — kanat =
Blad kalibracii Cata A1-A1-26014
Miestabilhyg sygnat Czas 11:83:28
Paomiar QBE.E pap s Paomiar QOSA pap s
Kalibrator 1.6822 mss? Kalibrator 1.822 mss?
W=p. kalibracji @ ———— W=p. kalibracii 1.824
ESC Odrzuc o Foutdrz ESC Odrzuc = Akceptuj
Rys. 3.31. Kalibracja przez pomiar — blad kalibracji. Rys. 3.32. Kalibracja przez pomiar — zakonczona
powodzeniem.

Menu|  wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w lewo
wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w prawo
zmiana cyfry — ruch w gorg,

zmiana cyfry — ruch w dot,

H0E8

Tab]ﬁ,\ zmiana jednostki (um/sz, mm/sz, m/sz)
Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu,
Enter|  wejscie do wskazywanej opcji,
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3.6.2. Kalibracja przez czulos$¢
Aby przeprowadzi¢ kalibracj¢ w tym trybie nalezy wprowadzi¢ czuto$¢ drganiowa czujnika
drgan (wyrazona w V/m-s?>), a nastgpnie zatwierdzi¢ ja. Metoda ta nie wymaga posiadania
kalibratora drgan.

kalibracja — kanat = kalibracja — kanat 2
Lata === Cata Al1-E1-2814
Czas 00@———— Czas 11:82:24
Czutoze 00 ————— Czulozs 11.83 ml)ims3
Czuloss ref., ————— Czuloss ref. 18,88 ml)fms3
W=p. kalibracji @ ———— W=p. kalibracii QG518
ESC Fowrat = FKalibracja ESC Fowrat = FKalibracja

Rys. 3.33. Kalibracja przez pomiar — brak kalibracji Rys. 3.34. Kalibracja przez czulo$¢ — jest kalibracja.
lub jest kalibracja przez pomiar.

kalibracja — kanat =

Sx = i_l103 mllims2 :

o FatwierdE  4p Pozucia
ESC Anulug THE Jedrnostka

Dopuszoczaling zakres
O.01mb) — 10.00)

Rys. 3.35. Kalibracja przez pomiar — wprowadzanie
czulosci drganiowej czujnika.
Menu|  wybOr cyfry do edycji (pozycji) — ruch w lewo
wybor cyfry do edycji (pozycji) — ruch w prawo

zmiana cyfry — ruch w gorg,

2088

zmiana cyfry — ruch w dét,

Tab]ﬁ,\ zmiana jednostki (WV/m-s, mV/m-s™, V/m-s™)
Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu,
Enter|  wejscie do wskazywanej opciji,

3.6.3. Historia kalibracji
Wyswietlenie informacji o kolejnych kalibracjach. Kazda pozycje mozna otworzy¢, obejrze¢
szczegOtowe parametry 1 wezyta¢ — patrz: Rys. 3.37. Jezeli nie wszystkie pozycje historii kalibracji
mieszcza si¢ na ekranie, to jest to sygnalizowane wyswietleniem strzalek po prawej stronie listy.
Lista jest wyswietlana w kolejnosci odwrotnej, tzn. wpisy najstarsze sa wyswietlane na koncu listy,
a wpis ostatni znajduje si¢ na jej poczatku.
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[j poruszanie si¢ po liScie — ruch w gorg,

poruszanie si¢ po liScie — ruch w dof,

Esc

Historia kalibracji — kanat 2

czuloss 11.80 @l ms2

18 21-12-2813 ElE‘:EI'E‘:S-fl2
E-:nr-uar* 1.822 /=

A9 21-12-2813 A3:00:32
czuloss 11.86 mllims2

ESC Powrat ol Otwdez

Rys. 3.36. Historia kalibracji - lista.

powrd6t do poprzedniego ekranu menu,

kKalibracja — kanat =

Cata Hl1-A1-2A14
Czas 1182224
Czutoss 11.83 mllims
Czuloss ref. 1088 MLl ims

W=p. kalibracji QBE.E-182

ESC Fowrat o Dloczytag

Rys. 3.37. Historia kalibracji — wpis.

wejscie do wskazywanej pozycji / wczytanie wskazywanej pozycji,

3.7. Zapis pomiaru

Zapis pomiaru jest mozliwy tylko przy obecnej karcie pamigci. Karta pamigci musi by¢
wczesniej sformatowana 1 zawiera¢ system plikow FAT (FAT12, FAT16 lub FAT32). Dane z karty
pamigcl mozna odczyta¢ podiaczajac przyrzad do komputera kablem USB — karta pamigci jest
widoczna jako pamig¢ dotaczona do portu (tryb pamigci masowej) lub korzystajac z dodatkowego

czytnika kart pamigci.

Domys$lna nazwa pliku  jest pom0000I.dvp. Nazwa domySlna jest
inkrementowana po kazdorazowym zakonczonym powodzeniem zapisie. Pomiary sa zapisywane w

folderze POMIARY.
Zapis moze zakonczy¢ si¢ powodzeniem lub w trakcie zapisu moze wystapi€ jeden z btedow:

Rys. 3.38. Zapis pomiaru — wprowadzanie nazwy pliku.
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brak karty pamieci — karta pamigci jest nieobecna (mogta zosta¢ wysunigta po wejsciu do

menu zapisu lub jest problem z kontaktem karty w podstawce),

karta pamieci zabezpieczona — karta pamigci jest zabezpieczona przed zapisem,
nieprawidtowa nazwa pliku — nazwa pliku zawiera nieprawidlowe znaki,
nieznany blad systemu plikéw — inny biad systemu plikéw,

Zapis pomiaru — nazwa pliku

Bom00001 +

= Fapizz 1 Fozycja
ESC Arnuluj

Zapis pomiaru — nazwa pliku

r_l...._nnnn 4 i
7 Plik isthieje _
"" Czy nadpizas? 13
ESl st nIE o TAK

Rys. 3.39. Zapis pomiaru - plik o podanej nazwie
istnieje.

automatycznie



Zapis pomiaru — nazwa pliku

r_l....,.nnnn1 i

Zapis pomiaru — nazwa pliku

F.—.MHI'"II"'II"'H i

Flik zapi=any )
i Ja L
E=I

Farta pamisci )
zabezpieczona Ja

Dowaolnyg klawisz... E=L Dowaolhy klawisz...

Rys. 3.40. Zapis pomiaru — zakonczony sukcesem. Rys. 3.41. Zapis pomiaru — zakonczony bledem.

Menu|  wybor znaku do edycji (pozycji) — ruch w lewo
wybor znaku do edycji (pozycji) — ruch w prawo

zmiana znaku — ruch w gorg,

HQ0E8

zmiana znaku — ruch w dét,

Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zapisania pliku,

Enter|  zapis i powr6t do poprzedniego ekranu menu lub potwierdzenie nadpisania pliku,

3.8. Odczyt pomiaru

Odczyt pomiaru jest mozliwy tylko przy obecnej karcie pamigci. Karta pamigci musi byc¢
wczesniej sformatowana 1 zawiera¢ system plikow FAT (FAT12, FAT16 lub FAT32).

Po wejsciu do menu odczytu pomiaru jest wyswietlona zawarto$¢ folderu POMIARY. Jezeli
wszystkie pliki nie mieszcza si¢ na ekranie, to po prawej stronie sa wyswietlone strzatki
informujace o tym ze list jest dluzsza. W przypadku gdy folder POMIARY zawiera bardzo duzo
plikow, dlugos¢ listy jest ograniczona do 1000 pozycji. Nazwy plikOw nie sa segregowane —
kolejnos¢ ich wyswietlania wynika z kolejnosci wpisow do tablicy FAT karty pamigci.

Po wybraniu nazwy pliku do odczytania, dane sa sprawdzane i wczytywane, sa przywracane
niektore ustawienia przyrzadu (filtry w kazdym z kanatow, wspolczynniki korekcyjne dla wektora,
czas ekspozycji, ustawiony czas pomiaru), jakie byly w momencie zapisu pomiaru, wyniki pomiaru
oraz zmierzony czas pomiaru.

Odczyt pomiaru Odczygt pomiaru
[FLUMUCLL T LY [FLIM] X
FPOMOOOOZ.DLUP POM Flik wozatanyg
FOMOOOOZE.DUP FOM :
POMOOC04 DLUP POM DDNDII"I':I klawisz...
POMOOOOS.DUP POMUULILED, LU
FPOMOOOO0G.DLP FPOMOOOO0G.. LR
FOMOOOOF.DUP + FOMOOOOF.LLP +

Rys. 3.42. Odczyt pomiaru — wybér pliku do odczytu. Rys. 3.43. Odczyt pomiaru — zakonczony sukcesem.
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Odczyt pomiaru
POM Mieprawidiowy
PN format pli.ku
FOM Dooling klawisz...
FOMUUIL LW
FOMOO00&.DUP
FOMOoo07.DUR 4

Rys. 3.44. Odczyt pomiaru — zakonczony bledem.

Odczyt moze zakonczy¢ si¢ powodzeniem lub w trakcie odczytu moze wystapi¢ jeden z
bledow:
- brak karty pamieci — karta pamigci jest nieobecna (mogta zosta¢ wysunigta po wejsciu do
menu odczytu lub jest problem z kontaktem karty w podstawce),
nieprawidlowy format pliku — plik zawiera nieprawidlowe dane,
nieznany btad systemu plikéw — inny biad systemu plikéw,

wybor pliku do odczytu — ruch w gorg,

28

wybor pliku do odczytu — ruch w dét,
Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu,

°1|  odczyt i powr6t do poprzedniego ekranu menu lub potwierdzenie bigdu,

3.9. Zapis historii
Zapis historii pomiaru (funkcja: data logger) jest mozliwy tylko przy obecnej karcie pamigci.
Karta pamigci musi by¢ wezesniej sformatowana 1 zawiera¢ system plikow FAT (FAT12, FAT16
lub FAT32). Dane z karty pamigci mozna odczyta¢ podiaczajac przyrzad do komputera kablem
USB - karta pamigci jest widoczna jako pamig¢ dotaczona do portu (tryb pamigci masowej) lub
korzystajac z dodatkowego czytnika kart pamigci.
Domyslna nazwa pliku jest hisO000I.dvh. Nazwa domyslna jest automatycznie

inkrementowana po kazdorazowym zakonczonym powodzeniem zapisie. Historie s zapisywane w
folderze HISTORIE.

Zapis historii Zapis historii
WIaczony Tak Interwat 1= 1
Mazwa pliku ki=00001 Autostart flie
Interwat 1= Zapizuwi kanat # Tak
Autostart Mie Zapiszuwj kanat ¥ Tak
Zapisug kanat = Talk Zapisuj kanat 2 Tak
Zapisuj kanat ¥ Talk Zapi=uj kanat 4 filie
Zapisuj kanat 2 Tak + Zapi=ud wekior JRET
Rys. 3.45. Menu zapis historii - pierwsza czes¢. Rys. 3.46. Menu zapis historii - druga czes¢.
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Zapis historii — wlacz uglacz Zapis historii — wlacz uglacz

W aczorg: Tak : Wiac L ‘I'_ "
. Karta pamieci
H Zatwierdsz H zahezpieczona
ESC Anuluj ESL Dowolng klawizsz...
Aktualnie MI-HDEDI"I‘:H AR DAL LS gl e
Mie Mie

Rys. 3.47. Menu zapis historii - wlaczenie / wylaczenie Rys. 3.48. Menu zapis historii - wlaczenie / wylaczenie
zapisu. zapisu — blad.

Zapis moze zakonczy¢ si¢ powodzeniem lub w trakcie zapisu moze wystapi€ jeden z btedow:
- brak karty pamieci — karta pamigci jest nieobecna (mogta zosta¢ wysunigta po wejsciu do
menu zapisu lub jest problem z kontaktem karty w podstawce),
karta pamieci zabezpieczona — karta pamigci jest zabezpieczona przed zapisem,
nieprawidtowa nazwa pliku — nazwa pliku zawiera nieprawidlowe znaki,
nieznany blad systemu plikéw — inny biad systemu plikéw,

poruszanie si¢ po menu lub zmiana parametru — ruch w gorg,

&8

poruszanie si¢ po menu lub zmiana parametru — ruch w dét,

Esc | powrdt do poprzedniego ekranu menu,

Enter|  wejscie do wskazywanej opcji lub zmiana aktualnego parametru,

3.9.1. Zapis historii — nazwa pliku
Wybér nazwy pliku do zapisu. Na tym etapie sprawdzane jest, czy plik o danej nazwie istnieje 1
jezeli tak, to przyrzad pyta uzytkownika, czy powinien nadpisac istniejacy plik.

2apis historii — nazwa pliku 2apis historii — nazwa pliku

#is00001 = Mi-NNNne_a

. . Flik istrieje )
H Zatwierd# 4 Pozucja -H Cry hadpizas? J4
ESC Aruluj B3l ESC NIE H TAK
Rys. 3.49. Zapis historii — wprowadzanie nazwy pliku. Rys. 3.50. Zapis historii — plik o podanej nazwie
istnieje.

Menu|  wybOr znaku do edycji (pozycji) — ruch w lewo
wybor znaku do edycji (pozycji) — ruch w prawo

zmiana znaku — ruch w gorg,

e[

zmiana znaku — ruch w dét,

29



powr6t do poprzedniego ekranu menu bez zapisania pliku,

zapis 1 powr6t do poprzedniego ekranu menu lub potwierdzenie nadpisania pliku,

3.9.2. Zapis historii — interwat
Uzytkownik moze wybra¢ interwat zapisu, czyli czas co jaki bgda zapisywane wyniki
pomiaru. Dostgpne wartosci to: 1s, 2s, Ss, 10s, 12s, 15s, 30s, 60s.
Nalezy pamigtac o tym, ze wszystkie dane pomiarowe sa obliczane za ustawiony okres czasu,
a nie tylko w momencie zapisu do pamigci. Czyli np. dla interwatu 10 sekundowego, wartos¢
rOwnowazna przyspieszenia bedzie wartoscig obliczong dla 10 sekund, wartos¢ szczytowa bedzie
wartoscig najwigksza z 10 sekund itp.

2apis historii - interwat

F
Zapis co: 1 =) w

ol FatwierdE
ESC Aralui

Hktualnie ustawiong:
1=

Rys. 3.51. Menu zapis historii — interwal.

zmiana parametru — ruch w gore,

zmiana parametru — ruch w dot,

Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany aktualnego parametru,

'°)| zmiana aktualnego parametru i powr6t do poprzedniego ekranu menu,

3.9.3. Zapis historii — autostart.
Wybranie opcji autostart oznacza, ze po pomiaru z wiaczona rejestracjq historii, rejestracja
nastepnej historii rozpocznie si¢ wraz z ponownym rozpoczgciem pomiaru.

Z2apis historii — autostart

Wiaczorg: T = k :

ol FatwierdE
ESC Aralui

Hktualnie wlaczorng:
Mie

Rys. 3.52. Menu zapis historii — autostart.

W praktyce oznacza to, ze kazdorazowe wlaczenie pomiaru oznacza kazdorazowe wilaczenie
rejestracji historii.

zmiana parametru — ruch w gorg,
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zmiana parametru — ruch w dét,

Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany aktualnego parametru,

zmiana aktualnego parametru i powr6t do poprzedniego ekranu menu,

3.9.4. Zapis historii — wybér danych rejestrowanych
W pliku historii moga by¢ rejestrowane wyniki z wszystkich kanatéw oraz wektora obliczonego
z kanaléw X, Y oraz Z. Wyboru kanatéw do rejestracji dokonuje si¢ w indywidualnym menu dla
kazdego kanatu oraz dla wektora.
Parametry rejestrowane:
¢ w kazdym kanale dla wybranej korekcji czgstotliwosciowej (przyktadowe oznaczenia dla
korekcji Wp):
- usredniona w czasie warto$¢ przyspieszenia, np. ap,
- maksymalna chwilowa wartos$¢ drgan, np. MTVVy,,
- warto$¢ dawki drgan, np. VDVy, ,
- maksymalna warto$¢ szczytowa przyspieszenia drgan, np. app ,
- czas przesterowania, wyrazony w procentach czasu pomiaru, np. OVLy, ,
e dla wektora ztozonego z kanatéw X, Y, 1 Z:
- usredniona w czasie catkowita wartos¢ drgan a,,,
- czas przesterowania, wyrazony w procentach czasu pomiaru OVLy, ,
® czas pomiaru,

Zapis historii - kanat = Ustawieria — wektor

F hl=p. ko 1.866

Wtaczorg: Tak w Wsp. ky 1.6EE

ol FatwierdE W=p. k= 1.8668
ESC Aralui

Hktualnie wlaczorng:
Mie
Rys. 3.53. Zapis historii —kanat X, Y, Z lub 4. Rys. 3.54. Zapis historii — wektor.

zmiana parametru — ruch w gore,

zmiana parametru — ruch w dot,

Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany aktualnego parametru,

zmiana aktualnego parametru i powr6t do poprzedniego ekranu menu,

3.10. Odczyt historii

Nieobstugiwane w tej wersji oprogramowania wewngtrznego.

3.11. Zapis ustawien
To menu umozliwia zapis wybranych ustawien do pliku, a nastgpnie ich wczytanie po
wlaczeniu przyrzadu, zmianie czujnika, ewentualnie zmianie operatora. Mozna tez powigza¢ pliki
ustawien z posiadanymi czujnikami 1 zapisa¢ w nich tylko kalibracj¢ czujnikow.
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Domyslna nazwa pliku jest

w folderze USTAW.

Do menu tego mozna wejs¢ przytrzymujac przycisk

Po ustawieniu wszystkich opcji, zapisanie pliku odbywa si¢ w momencie wybrania opcji

Zapisz plik w menu.

[j poruszanie si¢ po menu — ruch w gorg,

poruszanie si¢ po menu — ruch w dot,

powrd6t do poprzedniego ekranu menu,

Zapis moze zakonczy¢ si¢ powodzeniem lub w trakcie zapisu moze wystapi€ jeden z btedow:
- brak karty pamieci — karta pamigci jest nieobecna (mogta zosta¢ wysunigta po wejsciu do

ust00001 .dvu.

Nazwa

domyS$lna jest

na ekranie wynikow.

menu zapisu lub jest problem z kontaktem karty w podstawce),
- karta pamieci zabezpieczona — karta pamigci jest zabezpieczona przed zapisem,
- nieprawidlowa nazwa pliku — nazwa pliku zawiera nieprawidtowe znaki,
- nieznany blad systemu plikéw — inny biad systemu plikow,

Zapis ustawiern

Wazwa plikyl w=t0000]
Zapi=s ust. pomiaru Tak
Zapis ust. inngch Mie
Zapis kalibracji Tak
Zapls pliku

Rys. 3.55. Menu zapis ustawien.

Zapis ustawiern

Mlazwa pliku w=t00001
Eap% Karta pamisci

S| caherpieczona

Zapi Cioaolig klawisz...
EETH

Rys. 3.57. Zapis ustawien — zakonczony bledem.

Zapis ustawiern

Zapi
Zapi
Zapi
EETH

Mazwa pliku

ust00001

Flik zapi=zanyg

Dowoliyg klawisz...

Rys. 3.56. Zapis ustawien - zakonczony sukcesem.

wejscie do wskazywanej opcji lub zapis pliku, jezeli wybrany Zapis pliku,

3.11.1.Zapis ustawien — nazwa pliku

Wybér nazwy pliku do zapisu ustawien. Na tym etapie sprawdzane jest, czy plik o danej nazwie

istnieje 1 jezeli tak, to przyrzad pyta uzytkownika, czy powinien nadpisac istniejacy plik.
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Zapis ustawiern — nazwa pliku

Wst00001 +

ol FatwierdE 4¢ Pozucja
ESC Aralui

Zapis ustawien — nazwa pliku

Rys. 3.58. Zapis ustawien — wprowadzanie nazwy pliku.

Menu

e[

Esc

3.11.2. Zapis ustawien — wybor ustawien do zapisu
Mozliwe do zapisania s3 nastgpujace ustawienia:

wybor znaku do edycji (pozycji) — ruch w lewo

!.— +Nnnni il
Flik isthieje .
! Czy nadpizas? J4
B>l Esc niE o TAK

Rys. 3.59. Zapis ustawien — plik o podanej nazwie

istnieje.

wybor znaku do edycji (pozycji) — ruch w prawo

zmiana znaku — ruch w gorg,

zmiana znaku — ruch w dét,

powr6t do poprzedniego ekranu menu bez zapisania pliku,

zapis 1 powr6t do poprzedniego ekranu menu lub potwierdzenie nadpisania pliku,

ustawienia znajdujace si¢ w menu Ustawienia pomiaru (patrz 3.4),
ustawienia znajdujace si¢ w menu Ustawienia inne (patrz 3.5),

kalibracja (patrz. 3.6).

Zaplis ustawien pomiaru

Wtaczorg:

Tak +

ol FatwierdE
ESC Aralui

Hktualnie wlaczorng:
Mie

Zapis ustawien inndch

Wtaczorg:

Rys. 3.60. Zapis ustawien pomiaru.

Tak =

ol FatwierdE
ESC Aralig

Hktualnie wlaczorg:
Mie

Zapis kalibraciji

Wtaczorg:

Tak +

ol FatwierdE
ESC Aralui

Hktualnie wlaczorng:
Mie

Rys. 3.62. Zapis kalibracji.

Rys. 3.61. Zapis ustawien innych.
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zmiana parametru — ruch w gore,

<>

zmiana parametru — ruch w dot,

Esc powrd6t do poprzedniego ekranu menu bez zmiany aktualnego parametru,
'°)| zmiana aktualnego parametru i powr6t do poprzedniego ekranu menu,
3.12. Odczyt ustawien

Odczyt ustawien jest mozliwy tylko przy obecnej karcie pamigci. Karta pamigci musi byc¢
wczesniej sformatowana 1 zawiera¢ system plikow

Do menu tego mozna wejs¢ naciskajac przycisk " na ekranie wynikow.

Po wejsciu do menu odczytu ustawien jest wyswietlona zawartos¢ folderu USTAW. Jezeli
wszystkie pliki nie mieszcza si¢ na ekranie, to po prawej stronie sa wyswietlone strzatki
informujace o tym ze list jest dluzsza. W przypadku gdy folder USTAW zawiera bardzo duzo
plikow, dlugos¢ listy jest ograniczona do 1000 pozycji. Nazwy plikOw nie sa segregowane —
kolejnos¢ ich wyswietlania wynika z kolejnosci wpisow do tablicy FAT karty pamigci.

Po wybraniu nazwy pliku do odczytania, dane sa sprawdzane 1 wczytywane, sg przywracane te
ustawienia, ktore byly wybrane podczas zapisu pliku ustawien.

Odczgt ustawien Odeczgt ustawien
L= oo 1 DU 1= T :
USTOOD02. 0L usT Plik wozgtany
JSTOOOOE.Lul UsT _
USTOOO04 DU ST [:'I:Il.l.ll:lll"l'=l klawisz...
JSTOOoOS.0u0l JSTUUUS L
JSTOO00&..DUU JSTOO00&..DUU
JSTOOoov DUl 4 JSTOOoov DUl 4

Rys. 3.63. Odczyt ustawien — wybor pliku do odczytu. Rys. 3.64. Odczyt ustawien — zakonczony sukcesem.

Odczgt ustawien
lEI?‘l! Mieprawidiowy
UsST format pli.ku
UST Cowolhg klawisz...
JSTUUd L
JSTOO00&..DUU
USTOOO07.DUU 4

Rys. 3.65. Odczyt ustawien — zakonczony bledem.

Odczyt moze zakonczy¢ si¢ powodzeniem lub w trakcie odczytu moze wystapi¢ jeden z
bledow:
- brak karty pamieci — karta pamigci jest nieobecna (mogta zosta¢ wysunigta po wejsciu do
menu odczytu lub jest problem z kontaktem karty w podstawce),
- nieprawidlowy format pliku — plik zawiera nieprawidlowe dane,
- nieznany blad systemu plikéw — inny biad systemu plikdw,

[j wybor pliku do odczytu — ruch w gorg,
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wybor pliku do odczytu — ruch w dét,
powrd6t do poprzedniego ekranu menu,

odczyt i powrdt do poprzedniego ekranu menu lub potwierdzenie bigdu,

4. KOMUNIKACJA ZDALNA

Przyrzad jest wyposazony w dwa szeregowe interfejsy komunikacyjne: RS-232 oraz USB
(device). Przy ich pomocy mozna dofaczy¢ wiele dodatkowych urzadzen, np. komputer do
odczytu danych, modem GSM, sterownik PLC itp. Interfejs USB jest dedykowany do
komputeréw, umozliwia sterowanie przyrzadem oraz odczyt danych zapisanych na karcie SD.
Interfejs RS-232 jest przeznaczony do sterowania praca przyrzadu.

4.1. Aktualizacja oprogramowania wewnetrznego przyrzadu
Oprogramowanie wewngtrzne przyrzadu moze by¢ aktualizowane poprzez interfejs USB lub
RS-232. W tym celu nalezy pobra¢ aplikacj¢ SonBoot.exe oraz plik programu ze strony
internetowej http://www.sonopan.com.pl.
Aktualna wersja oprogramowania jest wyswietlana na ekranie powitalnym, szczegélowy opis
znajduje si¢ w rozdziale 3.1.

4.2. Interfejs RS-232
4.2.1. Sterowanie praca przyrzadu
Protokot transmisji jest opisany w oddzielnym dokumencie, ktory jest udostgpniany na
zyczenie.

4.3. Interfejs USB

4.3.1. Sterowanie praca przyrzadu
Nieobstugiwane w tej wersji oprogramowania wewngtrznego.

4.3.2. Tryb pamigci masowej
Jezeli do przyrzadu zostanie dotaczony kabel USB, to o ile nie trwa pomiar, zostanie
wyswietlone pytanie czy podiaczy¢. Po zaakceptowaniu przyrzad przejdzie w tryb pamigci
masowej; w komputerze PC bedzie widoczny jako dysk zewngtrzny. Jezeli prosba o podiaczenie
bedzie odrzucona, to przyrzad begdzie si¢ zachowywat tak, jakby kabel USB nie byt dotaczony.

“ #
T T
Ak 23.7.%: % b 23.7.1: %
M T A P T A

b, Diotaczono kabel USE ] b, Folaczono przez USE ]
r'1T Czy polaczus? " [y r'1T Trub pracuJ: " [y

ESC MIE o TAK |71 pamied masowa Ul |
abpn.;: —— abpn.;: ——
(0 az3:47:88 00 sl (0 a23:47:88 010 sl

Rys. 4.1. Dolaczenie kabla USB - pytanie o polaczenie. Rys. 4.2. Dolaczenie kabla USB - praca w trybie

pamigci masowej.
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Dopoki trwa polaczenie przyrzad nie moze by¢ obstugiwany w normalny sposob tzn. przy
pomocy klawiatury, czy zdalnie przez RS-232. Odlaczenie kabla USB spowoduje powr6t do trybu
normalnego.

UWAGA'! Przed odlaczeniem kabla USB zaleca sie¢ wykonywanie operacji ..Bezpiecznego
odlaczania sprzetu” w systemie Windows. Niewykonanie tej operacji moze spowodowac
uszkodzenie danych znajdujacych sie na karcie pamieci.

5. ZALECENIA EKSPLOATACYJNE

Przy postugiwaniu si¢ przyrzadem nalezy scisle przestrzegac nastgpujacych zalecen:

¢ nie naraza¢ czujnikOw drgan na silne wstrzasy mechaniczne, uderzenia itp.,

¢ do mocowania czujnikow drgan uzywac tylko dotaczonych adapterow,

e kazdorazowo po uzyciu starannie zwija¢ przewody potaczeniowe,

e wszelkich zmian w pofaczeniach (dolaczenie badz odiaczenie czujnikow) nalezy
dokonywac przy wylaczonym przyrzadzie; odlaczenie (lub podlaczenie) wymienionych
elementow przy wiaczonym mierniku, moze spowodowac jego uszkodzenie,

e przed odlaczeniem kabla USB w trybie pamigci masowej zawsze wykonywac operacjg
,.Bezpiecznego odiaczania sprzgtu”,

e zabrania si¢ wykonywania samodzielnych napraw, zmian konstrukcyjnych itp.

5.1. Akumulator wewng¢trzny

Normalnym trybem pracy przyrzadu jest praca z wykorzystaniem akumulatora wewngtrznego.

Aby natadowa¢ akumulator, nalezy do miernika podlaczy¢ tadowarke (dotaczenie jest
sygnalizowane zapaleniem diody $wiecace] znajdujacej si¢ obok gniazda tadowarki, a takze
wyswietleniem ikony na ekranie wyniki). Ladowanie akumulatora jest sygnalizowane kolorem
bursztynowym; gdy akumulator zostanie w peini naladowany, dioda sygnalizacyjna zmieni kolor na
niebieski. Stan akumulatora wewngtrznego jest wyswietlany na ekranie wynikow.

W miar¢ mozliwosci, przed fadowaniem, akumulator wewngtrzny nalezy roztadowac¢ do konca
(do automatycznego wylaczenia si¢ przyrzadu) — nalezy unika¢ sytuacji gdy akumulator jest czgsto
,doladowywany”, gdyz zmniejsza to jego trwatosc.

Mozliwa jest praca ciagta z podiaczonym zasilaczem zewngtrznym.

UWAGA! Jezeli przyrzad nie jest uzywany przez czas dluzszy niz dwa miesiace, akumulator
powinien byv¢ doladowywany. Jest to niezbedne, poniewaz akumulator ulega samo
rozladowaniu.

UWAGA! Akumulator jest fadowany niezaleznie od tego, czy przyrzad jest wlaczony, czy
wylaczony!

5.2. Gwarancja
SONOPAN Sp. z o. 0. udziela gwarancji z zastrzezeniem:
¢ na Karcie Gwarancyjnej nie moga si¢ znajdowac zadne $lady zmian, poprawek, skreslen,
itd.,
e cksploatacja przyrzadu powinna odbywac si¢ zgodnie z fabryczna instrukcja obstugi,
¢ nabyweca traci uprawnienia wynikajace z gwarancji w przypadku samowolnych napraw lub
zmian konstrukcyjnych.

Gwarantujemy:
e przyrzad spetnia parametry techniczne podane w Instrukcji Obstugi,
e SONOPAN Sp. z 0. o. udziela gwarancji prawidtowego dziatania przyrzadu, na okres 12
miesigey, liczac od daty zakupu, w okresie 24 miesiecy od wyprodukowania przyrzadu.
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Gwarancja nie obejmuje:

uszkodzen powstalych w czasie transportu (o ile nie stwierdzono wyraznego zaniedbania
producenta),

uszkodzen mechanicznych zawinionych przez nabywce,

uszkodzen wewngtrznych, zawinionych przez nabywcg.

Nabywcy przystuguje roszczenie z tytulu r¢kojmi dopiero woéwczas, gdy sprzedawca nie
wykonuje zobowigzan wynikajacych z niniejszej gwarancji.

5.2.1. Wskazowki dla nabywcy w przypadku reklamacji:

5.3.

zawiadomi¢ SONOPAN Sp. z o. o., podajac powdd reklamacji, numer Karty Gwarancyjnej,
miejsce 1 datg zakupu oraz datg produkciji,

po otrzymaniu potwierdzenia wysta¢ do SONOPAN Sp. z o. o. przyrzad, zalaczajac wazna
Kartg Gwarancyjna,

w przypadku stwierdzenia przez kontrolg techniczna SONOPAN Sp. z o. 0., ze uszkodzenie
przyrzadu nie jest objgte gwarancja lub warunki gwarancji nie zostaty zachowane, nabywca
zobowiazany jest zwrociC koszty przegladu technicznego 1 transportu w wysokosci,
wykazanej na rachunku SONOPAN Sp. z o. 0.,

w przypadku uznania reklamacji w/w koszty ponosi SONOPAN Sp. z o. o..

Konserwacja i naprawy

Miernik drgan DV A-100 nie wymaga specjalnych zabiegéw konserwacyjnych.
Wszelkich napraw przyrzadu dokonuje producent.

6. OZNAKOWANIE CE I DYREKTYWA WEEE

Opisywany w instrukcji produkt spelnia wymogi wytycznych Unii Europejskie;j:
2004/108/WE Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna.

c € Spethienie powyzszych wymogéw potwierdzone jest znakiem CE.

Wyréb ten nie moze by¢ traktowany jako odpad gospodarstwa domowego.

elektrycznego 1 elektronicznego. W celu uzyskania doktadniejszych informacji

g Powinien by¢ przekazany do odpowiedniego punktu zbiorki zuzytego sprzgtu

na temat recyklingu proszg skontaktowac sig z lokalnym urz¢gdem miasta badz
gminy lub z firma zajmujaca si¢ wywozem odpadow.
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Dodatek A. Korekcyjne charakterystyki czestotliwosciowe
5,0
L[dB]

-5,0

-15,0

-25,0 \ \ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 1000,0 f[Hz] 10000,0

Rys. A.1. Charakterystyka filtru Z - liniowego.

5,0

L[dB]

-5,0

-15,0

-25,0 \ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 f[Hz] 1000,0

Rys. A.2. Charakterystyka filtru BP1, ograniczajacego pasmo dla filtréw: Wy, W, W4, W,, W;, Wy, zgodnego z
PN-EN ISO 8041:2008.
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5,0

L[dB]

-5,0

-15,0

-25,0

\

0,1

10,0

100,0

1000,0

f[Hz] 10000,0

Rys. A.3. Charakterystyka filtru BP2, ograniczajacego pasmo dla filtru: W, zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.

5,0

L[dB]

-5,0

-15,0

-25,0
0,1

10,0

100,0

f[Hz] 1000,0

Rys. A.4. Charakterystyka filtru BP3, ograniczajacego pasmo dla filtru: W,,, zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.
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L[dB]
0,0

-10,0

-20,0

-30,0

-40,0 -

-50,0

-60,0 \ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 f[Hz] 1000,0

Rys. A.5. Charakterystyka filtru W), dla drgan ogélnych pionowych, o$ Z, osoba siedzaca, stojaca lub lezaca,
wedlug ISO 2631-4, zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.

10,0

L[dB]

0,0

-10,0

-20,0

-30,0

-40,0

-50,0

-60,0 \ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 f[Hz] 1000,0

Rys. A.6. Charakterystyka filtru W, dla drgan ogélnych poziomych, o$ X, oparcie, osoba siedzaca, wedlug
ISO 2631-1, zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.
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20,0

L[dB]

10,0 1

0,0

-10,0 1

-20,0

-30,0

-40,0

-50,0

-60,0 \ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 f[Hz] 1000,0

Rys. A.7. Charakterystyka filtru W, dla drgan ogélnych poziomych, o§ X lub 0$ Y, osoba siedzaca, stojaca lub
lezaca, wedlug ISO 2631-1, zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.

20,0

L[dB]

10,0 1

0,0

-10,0

-20,0

-30,0

-40,0

-50,0

-60,0 \ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 f[Hz] 1000,0

Rys. A.8. Charakterystyka filtru W, dla drgan ogélnych skretnych, wszystkie kierunki, osoba siedzaca, wedlug
ISO 2631-1, zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.
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10,0 1

L[dB]

0,0

-10,0

-20,0

-30,0

-40,0 -

-50,0

-60,0 \ \ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 1000,0 f[Hz] 10000,0

Rys. A.9. Charakterystyka filtru W), dla drgan przekazywanych przez konczyny gérne, wszystkie Kierunki,
osoba siedzaca, wedlug ISO 5349-1, zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.

5,0

L[dB]

-5,0

-15,0

-25,0

-35,0 \ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 f[Hz] 1000,0

Rys. A.10. Charakterystyka filtru W; dla pionowych drgan glowy, o$ X, osoba lezaca, wszystkie kierunki, wedlug
ISO 2631-1, zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.
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5,0

L[dB]

-5,0

-15,0

-25,0

-35,0 \ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 f[Hz] 1000,0

Rys. A.11. Charakterystyka filtru Wy dla drgan ogélnych pionowych, 0§ Z, osoba siedzaca, stojaca lub lezaca,
wedlug ISO 2631-1, zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.

10,0

L[dB]

0,0

-10,0

-20,0

-30,0

-40,0 ‘ ‘ ‘
0,1 1,0 10,0 100,0 f[Hz] 1000,0

Rys. A.12. Charakterystyka filtru W, dla drgan ogélnych w budynkach, wszystkie kierunki, wedlug ISO 2631-2,
zgodnego z PN-EN ISO 8041:2008.
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Dodatek B. Opis wielkosci mierzonych

Skorygowana usSredniona w czasie warto$¢ przyspieszenia (skorygowana réwnowazna
warto$¢ przyspieszenia)

Skorygowana czgstotliwosciowo wartos¢ skuteczna (r. m.s.) przyspieszenia drgan w
okreslonej osi, wyrazona w metrach na sekundg do kwadratu, okreslona za pomoca réwnania:

gdzie:
T czas pomiaru

Poziom skorygowanego przyspieszenia usrednionego w czasie
Skorygowany czgstotliwosciowo skuteczny poziom przyspieszenia drgafh, wyrazony w
decybelach, okreslony jako:

L=201g%
a,
gdzie:
a, przyspieszenie odniesienia réwne 1-10°m/ s’

Wartos¢ szczytowa drgan
Maksymalna warto$¢ bezwzgledna chwilowych (dodatnich 1 ujemnych) wartosci szczytowych
przyspieszenia skorygowanego czgstotliwosciowo w czasie pomiaru:

a,, = max|a(r)

gdzie:
T czas pomiaru

Maksymalna chwilowa wartos¢ drgan MTVV
Maksymalna warto$¢ skorygowanej czgstotliwosciowo usrednionej w czasie 1 sekundy
wartosci skutecznej (r. m. s.) przyspieszenia drgan

MTVV =max,|a,(t)

gdzie:
T czas pomiaru

Wartos¢ dawki drgan VDV
Pierwiastek czwartego stopnia z catki chwilowego skorygowane przyspieszenia, wyrazony w

m/s"”, okreslony za pomoca réwnania:
T
VDV =3[ a*(t)dt
0

gdzie:
T czas pomiaru
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Dzienna ekspozycja na drgania w okreslonej osi

Iloczyn skorygowanej, usrednionej w czasie wartosci przyspieszenia w okreslonej osi oraz
pierwiastka kwadratowego z ilorazu czasu pomiaru i czasu ekspozycji, okreslony za pomoca
rOwnania:

T
AQ)=a- |—
®) T
gdzie:
T czas pomiaru
T czas ekspozycji — typowo 8 godzin (28 800 sekund)

Calkowita warto$¢ drgan
Drgania wypadkowe zlozone z drgan w trzech osiach, okreslone za pomoca rownania:

a, = kaaﬁ +ka’ +k.a’

gdzie:
a.,a,a, Wwartoscidrganw trzech prostopadiych osiach x, y iz

k..k, .k  wspotczynniki korekcyjne dla trzech osi x, y iz

Dzienna ekspozycja na drgania
Iloczyn catkowitej wartosci drgan oraz pierwiastka kwadratowego z ilorazu czasu pomiaru i
czasu ekspozycji, okreslony za pomoca réwnania:

T
AQ), =a,  |[—
( )W w 716
gdzie:
T czas pomiaru
T czas ekspozycji — typowo 8 godzin (28 800 sekund)

Czas przesterowania
Czas, przez ktory zakres pomiarowy byt przekroczony (przyrzad byt przesterowany) wyrazony
w procentach czasu pomiaru, okreslony za pomoca réwnania:

OVL :%-IOO%

gdzie:
T czas pomiaru
Tovr czas przesterowania (jezeli przesterowanie dotyczy wektora, to czas przesterowania

jest liczony wtedy, gdy co najmniej jeden z kanaléw x, y lub z jest przesterowany)
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