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Instrukcja obstugi

Instrukcja obstugi opisuje dziatanie miernika DLM-101S z oprogramowaniem
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1. CHARAKTERYSTYKA PRZYRZADU

Miernik przeznaczony jest do pomiaréw dzwigkdw wytwarzanych przez pojazdy samochodowe
na postoju. Stuzy tez do oceny glosnosci sygnatéw dzwigkowych pojazdéw. Interfejs szeregowy
RS232 umozliwia przestanie zmierzonych danych do komputera PC i wydrukowanie protokotu
pomiaréw.

Wewngtrzny akumulator Li-ION umozliwia dlugotrwate pomiary, bez koniecznosci tadowania,
a czytelny, podswietlany wyswietlacz ufatwia odczytanie wyniku w trudno dostgpnych,
nieoswietlonych miejscach.

Rys. 1.1. Miernik poziomu dzwigku DLM-101S — widok ogdlny.

Sonda obrotomierza F.adowarka

RS232 / Sygnalizacja tadowania

Rys. 1.2. Miernik poziomu dzwigku DLM-101S - opis zlacz.

Przy zdejmowaniu i nakladaniu kapturka ochraniajacego mikrofon nalezy to robi¢ z lekkim
ruchem obrotowym w prawo (tak jak przy zakrgcaniu np. Sruby), zapobiega to przypadkowemu
odkreceniu siatki ochronne;.
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Rys. 1.3. Miernik poziomu dzwigku DLM-101S - tabliczka znamionowa.
UWAGA! Na Rys. 1.4 przedstawiono budowe mikrofonu. Pod zadnym pozorem nie wolno

odkrecaé siatki ochronnej! Jezeli siatka ochronna z jakiego$ powodu zostanie odkrecona nie
wolno dotykaé¢ membrany. Moze to spowodowaé nieodwracalne uszkodzenie mikrofonu!

[T
Nie odkrecac siatki ochronne;j !

d Nie dotyka¢ membrany !

Gwarancja nie obejmuje uszkodzen
mikrofonu powstatych z winy uzytkownika !

Rys. 1.4. Budowa mikrofonu WK-21.

Miernik umozliwia przeprowadzenie pomiaréw hatasu pochodzacego od pojazdéw
samochodowych na postoju wedlug: Rozporzadzenia Ministra Transportu, Budownictwa 1
Gospodarki Morskiej z dnia 26 czerwca 2012 r. w sprawie zakresu i sposobu przeprowadzania
badan technicznych pojazdéw oraz wzoréw dokumentéw stosowanych przy tych badaniach (Dz. U.
z 2012r poz. 996).

Parametry miernika sa zgodne 2z wymaganiami: PN-EN 61672-1:2005/Ap1:2007
»Blektroakustyka. Mierniki poziomu dzwigku. Czgs¢ 1: Wymagania” dla miernikéw klasy
doktadnosci 2. Potwierdzenie spelnienia w/w wymagan mozna uzyska¢ poprzez regularne
wzorcowanie miernika.

Zaleca si¢ przeprowadzanie przegladéw technicznych oraz wzorcowanie miernika nie
rzadziej niz co 2 lata. Przeglady techniczne wykonuje producent. Wzorcowanie wykonuje
producent lub inne kompetentne laboratorium.

Miernik posiada zatwierdzenie typu, nadane przez Prezesa Gléwnego Urzedu Miar,
decyzja nr ZT 74/2014.



1.1. Wyposazenie

W sklad zestawu do pomiaru halasu pojazdéw samochodowych na postoju wchodza:
Miernik poziomu dzwigku DLM-101S.
Mikrofon pomiarowy %2” typ WK-21.
Przedwzmacniacz mikrofonowy 12" typ PW-21L.
Przedtuzacz mikrofonowy PD5L6.

Oslona przeciwwietrzna mikrofonu OP60/2.
Fadowarka typ 6WZS 12/400.

Kalibrator akustyczny KA-10.

Sondy tachometryczne:

- do silnikéw z zaptonem iskrowym,

- do silnikéw z zaptonem samoczynnym (¢6).
Walizka transportowa.

Statyw mikrofonowy SM-2.

Przymiar.

Instrukcja obstugi.

Instrukcja warsztatowa.

Karta gwarancyjna.

Swiadectwo wzorcowania.

Kabel RS232 1,8m.

Program AS-200 RAPORT umozliwiajacy wydruk protokotu z pomiaréw.

Sklad wyposazenia dodatkowego:
e Statyw miernika SMR,
¢ Sondy tachometryczne:
- do silnikéw z zaptonem samoczynnym (¢4),
- do silnikéw z zaptonem samoczynnym (¢8).
e Konwerter USB2RS232.

Zestaw (za wyjatkiem statywu) umieszczony jest w walizce transportowe;j.

Wyposazenie zestawu w statyw mikrofonowy i przedtuzacz do mikrofonu pozwala umiescic¢
mikrofon pomiarowy we wilasciwym miejscu wzgledem badanego pojazdu, przedtuzacz (o
standardowej dtugosci 6m) umozliwia osobie przeprowadzajacej pomiar zajgcie miejsca kierowcy 1
obstugiwanie pojazdu.

Przymiar utatwia ustawienie mikrofonu we wilasciwym polozeniu wzgledem wylotu rury
wydechowej (odlegtos¢ 0,5m, kat 45°).

Zadaniem ostony przeciwwietrznej jest ograniczenie szumOw przeptywu wiatru oraz ochrona
mikrofonu przed pytem, kurzem i spalinami wystgpujacymi w poblizu wylotu rury wydechowe;.

Kalibrator akustyczny stuzy do kalibracji miernika — opis procedury kalibracji znajduje si¢ w
rozdziale 5.3.

1.2. Konfiguracja systemu
Konfiguracja podstawowa:
® Miernik poziomu dzwigku DLM-101S.
® Przedwzmacniacz mikrofonowy ¥2” typ PW-21L.
¢ Mikrofon pomiarowy %2” typ WK-21.
Pozostale elementy wyposazenia, przedstawione w rozdziale 1.1, sa elementami
opcjonalnymi.



1.3. Wielkosci mierzone

Lar, Lcr Chwilowa warto$¢ poziomu dzwigku skorygowanego czgstotliwosciowo A lub C,
usrednianego ze stata czasowa F,

L AFmx, Lepmx Maksymalna warto$¢ poziomu dzwigku skorygowanego czgstotliwosciowo A lub
C, usrednianego ze stala czasowa F,

La, Lc Wartos¢ poziomu dzwigku skorygowanego czgstotliwosciowo A lub C,

usrednionego ze stala czasowa F obliczona wedtug algorytmu opisujacego sposob
pomiaru hatasu pochodzacego od silnika pojazdu samochodowego na postoju.

1.4. Dane techniczne
Przyrzad spelnia wymagania norm:
[ PN-EN 61672-1:2005/Ap1:2007 Elektroakustyka. Mierniki poziomu dzwigku. Czg$¢ 1:
Wymagania.
Miernik nalezy do grupy X, w rozumieniu normy PN-EN 61672-1:2005.
Parametry techniczne (dla czutosci mikrofonu 40mV/Pa):

¢ Klasa doktadnosci 2
¢ Korekcyjne charakterystyki czgstotliwosciowe A, C
e Charakterystyki dynamiczne FAST
® Rozdzielczo$¢ odczytu:
- pomiar 0,1dB
- kalibracja 0,01dB
e Maksymalna wartos¢ ci$nienia akustycznego
nie powodujaca uszkodzenia miernika 150dB (znieksztalcenia nieliniowe <3%)

¢ Maksymalny nieskorygowany poziom cisnienia
akustycznego nie powodujacy zadziatania
wskaznika przesterowania 136,7dB
e Maksymalna wartos¢ sygnatu przy wymuszeniu
elektrycznym (przy uzyciu ekwiwalentu mikrofonu) 22V,
¢ Pojemno$¢ impedancji zastgpczej, umozliwiajace;]
doprowadzenie elektrycznego sygnatu pomiarowego

do wejscia czesci elektrycznej miernika 18pF
® Warunki odniesienia
- typ pola akustycznego swobodne
- czestotliwo$¢ odniesienia 1000Hz
- poziom odniesienia ciSnienia akustycznego 94dB
- zakres odniesienia 50 - 135dB
- czgstotliwos¢ probkowania 41,7kHz
- kierunek odniesienia mikrofonu 0$ symetrii mikrofonu
- punkt odniesienia mikrofonu srodek membrany mikrofonu
- orientacja przestrzenna odniesienia fala akustyczna padajaca z kierunku
odniesienia
- temperatura odniesienia +23°C
- wilgotnos¢ wzgledna odniesienia 50%
- ci$nienie atmosferyczne odniesienia 101,325kPa
e Wartos$¢ poczatkowa, od ktérej rozpoczyna sig
badanie btedu liniowosci poziom odniesienia

¢ Biad podstawowy dla sygnatu sinusoidalnego
odniesienia (1000Hz, 94dB, w polu swobodne;j



fali akustycznej padajacej prostopadle do
plaszczyzny mikrofonu) <#+1,0dB
e Catkowity zakres pomiarowy poziomu dzwigku (Lar) 50 — 135dBA
e Zakres pomiaru poziomu dzwigku (Lar, Lcr)
31,5Hz 1kHz 4kHz 8kHz 12,5kHz
A| 50-97,9dBA | 50-136,7dBA | 50-137,8dBA | 50-135,9dBA | 50-132,3dBA
C | 50-134,1dBC | 50-136,7dBC | 50-136,0dBC | 50-134,0dBC | 50-130,4dBC

¢ Szumy wiasne

z impedancja zastgpcza mikrofonu

(wejscie zwarte do masy) 2 ofonem WK-21

A <45dB <45dB
C <45dB <45dB
¢ (zas wygrzewania
- po wilaczeniu zasilania 1 minuta
- po zmianie warunkéw klimatycznych 15 minut
e Zasilanie
- akumulator wewngtrzny Li-ION 7,2V 700mAh
- tadowarka 6WZS 12/400 (Tatarek)

¢ Minimalne napigcie pracy akumulatora wewngtrznego 6,6V
¢ (zas ciaglej pracy z maksymalnie natadowanym

akumulatorem 16h

e Zakres temperatury pracy -10 ++50°C

e Zakres temperatury przechowywania -10 =450 °C

e Zakres wilgotnosci wzgledne;j <90% (bez kondensacji)

e Zakres cisnienia atmosferycznego 65 + 108kPa

¢ Emisja elektromagnetyczna zgodna z PN-EN 61672-1:2005
(najwigksza, gdy dotaczona jest
tadowarka)

¢ Interfejs szeregowy RS232C

¢ Wymiary bez mikrofonu 182 x 81 x 30mm

e Masa 480g

¢ Nominalny wplyw odbicia fal akustycznych od
obudowy miernika w polu swobodnym dla
kierunku 0° patrz tabela ponizej

f[Hz]| 250 | 315 | 400 | 500 | 630 | 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240

dL [dB]] 0,01 0,02 0,22 | -0,23 | -0,20 | 0,04 0,02 | 0,05 0,48 | -0,07 | 0,04

U [dB] <0,03 <0,05

f[Hz]| 2500 | 2800 | 3150 | 3550 | 4000 | 4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000

dL [dB]] 0,18 | -0,24 | 0,49 | -0,44 | -0,07 | -0,31 | -0,28 | 0,36 | -0,16 | 0,16 | -0,29

U [dB] <0,05

f[Hz]| 8500 | 9000 | 9500 | 10000 | 10600 | 11200 | 11800 | 12500 | 13200 | 14000 | 15000

dL [dB]] 0,13 | -0,29 | 0,19 | -0,64 | 0,11 0,06 | -0,72 | 0,18 0,27 | -0,13 | 0,05

U [dB] <0,05 < 0,06

f [Hz] | 16000 | 17000 | 18000 | 19000 | 20000

dL [dB]]| -0,02 | -0,13 | 0,57 | -0,69 | -0,67

U [dB] < 0,06




Poprawka stanowiaca r6znicg migdzy

charakterystyka czg¢stotliwosciowa mikrofonu WK-21
w swobodnym polu akustycznym i charakterystyka
mikrofonu pobudzanego elektrostatycznie, dla
kierunku 0° oraz rozszerzona niepewnosc jej
wyznaczenia (k=2):

patrz tabela ponizej 1 Rys. 1.5

10,00

dL[dB]

9,00
8,00
7,00
6,00
5,00
4,00

3,00

2,00

1,00 A

0,00 T ‘

100 1000 10000 f[Hz] 100000

Rys. 1.5. Poprawka pola swobodnego dla mikrofonu WK-21 i kierunku 0°.

f[Hz]| 250 | 315 400 | 500 | 630 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240
dL [dB]| 0,00 | 0,02 | 0,03 | 0,04 | 0,05 | 0,08 | 0,11 | 0,18 | 0,26 | 0,36 | 0,43
U [dB] <0,29

f[Hz]| 2500 | 2800 | 3150 | 3550 | 4000 | 4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000
dL [dB]| 0,52 | 0,62 | 0,74 | 0,93 | 1,13 | 1,42 | 1,70 | 2,08 | 2,50 | 2,89 | 3,30
U [dB] <0,29 <0,39

f[Hz]| 8500 | 9000 | 9500 | 10000 | 10600 | 11200 | 11800 | 12500 | 13200 | 14000 | 15000
dL [dB]| 3,49 | 3,69 | 390 | 4,18 | 449 | 482 | 5,19 | 5,72 | 6,34 | 6,83 | 7,31
U [dB] <0,39 <0,48

f [Hz] | 16000 | 17000 | 18000 | 19000 | 20000
dL [dB]| 7,67 | 8,09 | 8,47 | 877 | 9,12

U [dB] <0,48

Typowa charakterystyke skutecznosci mikrofonu WK-21 w polu swobodnym wraz z
dopuszczalnymi tolerancjami wg PN-EN 61094-4:2000 przedstawia tabela ponizej i Rys. 1.6.

f[Hz]| 250 315 400 | 500 | 630 | 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240
dL [dB]] 0,00 | -0,07 | -0,02 | 0,00 | 0,02 | -0,05 | 0,02 | -0,01 | -0,08 | 0,04 | -0,02
U [dB] <0,21




f [Hz]

2500

2800

3150

3550

4000

4500

5000

5600

6300

7100

8000

dL [dB]

0,07

0,06

-0,15

0,06

-0,13

0,11

-0,05

-0,05

0,20

0,31

0,38

U [dB]

<0,21

<0,34

f [Hz]

8500

9000

9500

10000

10600

11200

11800

12500

13200

14000

15000

dL [dB]

-0,46

0,03

-0,50

-0,66

-0,23

-0,42

-0,83

-0,33

-0,20

-0,21

0,08

U [dB]

<0,34

< 0,44

f [Hz]

16000

17000

18000

19000

20000

dL [dB]

0,02

-0,09

-0,08

-0,21

-0,46

U [dB]

< 0,44

2,50

2,00 A

1,50 -

1,00 -
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0,00 -

-0,50
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-2,50
100
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Rys. 1.6. Typowa charakterystyka skutecznosci mikrofonu WK-21 w polu swobodnym.

1.5. Wplyw czynnikéw zewnetrznych

Wplyw cisnienia atmosferycznego
Wplyw temperatury
Wplyw wilgotnosci
Wplyw pola elektromagnetycznego

* Wplyw pola elektrostatycznego
* Wplyw pola magnetycznego

- korekcja A
- korekcja C

-0,01dB/kPa (dla 1kHz)
-0,003 dB/°C (dla 1kHz)
< 10,1dB (bez kondensacji)
zgodny z PN-EN 61672-1:2005
(najwigkszy, gdy przedtuzacz
mikr. jest utlozony wzdtuz pola)
zgodny z PN-EN 61672-1:2005

bez wptywu
bez wptywu

10

100000




1.6. Wplyw wyposazenia dodatkowego

Zainstalowanie dodatkowego wyposazenia nie powoduje pogorszenia klasy dokladnosci
przyrzadu, jednak wywiera ono pewien wptyw:
e Wptyw oslony przeciwwietrznej OP60/2 (dla kata 0°)

patrz tabela ponizej 1 Rys. 1.7.

f [Hz]

250

315

400

500

630

800

1000

1250

1600

2000

2240

dL [dB]

0,06

0,07

0,08

0,16

0,11

0,24

0,22

0,32

0,40

0,64

0,41

U [dB]

<0,02

<0,05

f [Hz]

2500

2800

3150

3550

4000

4500

5000

5600

6300

7100

8000

dL [dB]

0,56

0,58

0,42

0,43

0,10

0,06

-0,23

-0,41

-0,48

-0,52

-0,61

U [dB]

<0,05

f [Hz]

8500

9000

9500

10000

10600

11200

11800

12500

13200

14000

15000

dL [dB]

-0,67

-0,70

-0,82

-1,04

-1,12

-1,21

-1,48

-1,38

1,44

-1,63

-1,51

U [dB]

<0

,05

<0,07

f [Hz]

16000

17000

18000

19000

20000

dL [dB]

-1,86

-1,85

-2,22

-2,54

-2,66

U [dB]

<0,07

1,0
08 JL[dB]
0,6 1

0,4 4
0,2 4
0,0 4
-0,2 -
-0,4 4
-0,6 -
-0,8 -
-1,0 -
-1,2 4
-1,4 4
-1,6 1
-1,8 -
-2,0 4
2,2 4
2,4 4
-2,6 4
-2,8

-3,0
100

1000

10000

Rys. 1.7. Wplyw ostony przeciwwietrznej OP60/2.

e Wptyw przedtuzacza mikrofonowego
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dotaczenie powoduje, przy duzych

f[Hz)

poziomach sygnatu wejsciowego,

wzrost znieksztalcen nieliniowych

— patrz tabela ponizej

100000




f [kHz] 1 2 4 5 6,3 8 10 12,5 16 20 25

135dB | 0,07% | 0,07% | 0,08% | 0,08% | 0,08% | 0,09% | 0,09% | 0,15% | 0,98% | 1,9% | 1,7%
130dB 0,06%
125dB 0,03%

PD5L6

2. STEROWANIE PRACA PRZYRZADU

Sterowanie przyrzadem jest mozliwe poprzez klawiaturg umieszczona w przyrzadzie.

2.1. Przyciski sterujace
Klawiatura miernika sklada si¢ z:
® wylacznika zasilania:

® przycisku kalibracji
CAL

e trzech klawiszy, ktorych funkcja jest zalezna od aktualnego stanu przyrzadu:

=) (=] ()]

b b

W dolnej czgsci ekranu zawsze znajduje si¢ opis aktualnych funkcji klawiszy miernika. Opis ten
zmienia si¢ zgodnie z wykonywanymi operacjami. Opisy zwiazane sa z odpowiednimi przyciskami
umieszczonymi ponizej wyswietlacza. Napis lewy i1 prawy na wyswietlaczu odpowiada lewemu 1
prawemu przyciskowi, natomiast napis sSrodkowy w dolnej czgsci ekranu odpowiada klawiszowi
umieszczonemu w srodku, ponizej dwoch poprzednio opisanych przyciskow.

Jedynym wyjatkiem kiedy nie ma opiséw klawiszy jest procedura pomiaru hatasu
zewngtrznego pojazdu opisana w dalszej czgsci tej instrukcji.

2.2. Gniazda wejSciowe i wyjsciowe przyrzadu

Polozenie gniazd wejsciowych i wyjsciowych umieszczonych w przyrzadzie jest pokazane na
Rys. 1.1.

Przyrzad wyposazony jest w:
® Gniazdo RS-232, typu Amphenol AMP-215875-1 (4/4/RJ10).

1 4

Rys. 2.1. Gniazdo RS-232 - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal
1 GND
2 TxD
3 GND
4 RxD
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¢ Gniazdo mikrofonowe typu LEMO EGG.1B.307.CLL.

Rys. 2.2. Gniazdo mikrofonowe — widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal

1 nie podlaczone
2 GND
3 polaryzacja (+200V)
4 wejscie sygnatu
5 nie podlaczone
6 +12V
7 -12V

ekran masa

¢ Gniazdo fadowarki, typu RM650/1,3 DC-JACK, z kotkiem 1,3mm.
1 2

Rys. 2.3. Gniazdo fadowarki — widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal
1 +7ZAS
2 -ZAS

2.3. Poczatkowe nastawy przyrzadu
Po wiaczeniu zasilania przyrzad posiada nastawy:
e Korekcja czgstotliwosciowa A

2.4. Przygotowanie przyrzadu do pracy

Na przedwzmacniacz mikrofonowy nalezy nakrgci¢ mikrofon pomiarowy WK-21. Tak
zmontowany zestaw nalezy podlaczy¢ do ztacza mikrofonowego typu LEMO miernika. Jezeli
uzywany jest przedtuzacz mikrofonowy, to miedzy przedwzmacniacz wraz z mikrofonem a gniazdo
mikrofonowe miernika nalezy wlaczy¢ przedtuzacz. Z mikrofonu nalezy zdja¢ kapturek ochronny —
na czas pomiaru nalezy go zastapi¢ oslona przeciwwietrzna. Zaleca si¢ stosowanie ostony
przeciwwietrznej zawsze, bez wzglgdu na warunki atmosferyczne. Ostona ta dodatkowo chroni
mikrofon przed kurzem, pytem itp. Nalezy wilaczy¢ przyrzad. Poczatkowe nastawy przyrzadu sa
podane w rozdziale 2.3.
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Zalecane jest przeprowadzenie kalibracji akustycznej przyrzadu. Sposéb jej przeprowadzenia
opisany jest w rozdziale 5.3.

Po zakofczeniu pomiaréw nalezy wylaczy¢ przyrzad, a mikrofon zabezpieczy¢ kapturkiem
ochronnym.

3. OBSLUGA PRZYRZADU

Zasilanie przyrzadu mozna wlaczy¢ i wylaczy¢ poprzez przytrzymanie klawisza m przez ok.
1,5 sekundy.

3.1. Ekran powitalny

Po wlaczeniu przyrzadu jest wyswietlany ekran powitalny, na ktérym znajduja si¢: nazwa
przyrzadu, wersja oprogramowania oraz dane teleadresowe producenta. Po naci$nigciu dowolnego
klawisza, zostanie wyswietlony ekran giéwny. Jezeli Zzaden klawisz nie zostanie naci$niety, to
przejscie do ekranu gldwnego nastapi automatycznie po uptywie 15 sekund.

Jezeli akumulator wewngtrzny przyrzadu ulegt kompletnemu roztadowaniu, to po podlaczeniu
tadowarki przyrzad moze nie uruchomic¢ si¢ od razu — nalezy wtedy odczeka¢ kilkanascie minut. Po
starcie przed wyswietleniem ekranu powitalnego, pojawi si¢ prosba o wprowadzenie aktualnej daty
i godziny.

wersja oprogramowania

fF oo 1.6.0603
DLM-1015

SOHOPAH Sp.zo.o.
http: A www  sonopan.com. pl

W +438 83 742 B B2

Rys. 3.1. Wyglad ekranu powitalnego miernika DLM-101S.

3.2. Ekran glowny

3.2.1. Zegar
Zegar znajduje si¢ w lewym gérnym rogu wyswietlacza i wskazuje aktualny czas. Zmiana
godziny i daty jest opisana w rozdziale 3.7.3.

3.2.2. Wartos¢ aktualnie mierzonego poziomu dzwi¢gku

Wynik chwilowy znajduje si¢ w prawym gérnym rogu wyswietlacza. WySwietlana wartos$¢
odpowiada wartosci maksymalnej z kolejnej sekundy pomiaru przy stalej czasowej FAST
(SPL ,,F”). Litera odpowiadajaca aktualnie wybranej charakterystyce jest wyswietlana obok
symbolu mierzonej wielkos$ci: La, Lc. Wybdr charakterystyki jest opisany w dalszej czgsci
instrukcji, w rozdziale 3.7.2.
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Wskaznik pomiar / pauza

Wynik pomiaru Wskaznik przesterowania
/ Wartos¢ aktualnie
Zegar . . L,
mierzonego poziomu dzwigku
Symbol \

mierzonej wielkosci 1 1 :SE:EE \ (120 E 1 -4 dE Wskaznik

N L 8 '1 D E | dotaczenia tadowarki
Wskaznik o n dB

ilo$ci suwow —

g4 1328 -:-I:nr'u"minlil
Obrotomierz / Wskaznik

natadowania

L SILHIE ISYGHAEL IHHE NG

Opis funkcji klawiszy

Rys. 3.2. Wyglad ekranu gléwnego miernika DLM-1018S.

3.2.3. Wskaznik pomiar / pauza
Wskaznik ten jest zlokalizowany w goérnej czgsci ekranu wynikow. Sygnalizuje on stan
pomiaru wyniku chwilowego — czy jest on mierzony, czy miernik jest w trybie pauzy.

3.2.4. Wskaznik przesterowania (przekroczenia zakresu)

Wskaznik umieszczony jest z lewej strony wyniku chwilowego, patrz Rys. 3.2. Symbolizowany
jest przez strzatke skierowana do géry: T. Jesli w dowolnym momencie nastapi przekroczenie
zakresu pomiarowego miernika, wskaznik staje si¢ widoczny.

3.2.5. Wskaznik malego poziomu dzwi¢gku
Jesli mierzony poziom dzwigku jest mniejszy od dolnej granicy zakresu pomiarowego o 5dB
lub mniej, to przy wyniku chwilowym zapala si¢ strzatka skierowana w dét: L. Jezeli poziom

2

dzwigku spada ponizej tej wartosci , to zamiast wyniku pojawiajq si¢ kreski: ,,_ _ _, _".

3.2.6. Wynik pomiaru

Jest to wynik pomiaru zgodny z aktualnie wybrana procedura pomiarowa (pomiar poziomu
dzwigku sygnatu dzwigkowego lub pomiar poziomu hatasu zewngtrznego pojazdu), umieszczony w
centralnej czgsci wyswietlacza, znacznie wigkszy od pozostatych elementéw ekranu.

Opis procedury pomiarowej poziomu hatasu zewngtrznego pojazdu znajduje si¢ w rozdziale
3.3, a opis poziomu dzwigku sygnatu dzwigkowego znajduje w rozdziale 3.5.

3.2.7. Wskaznik ilos$ci suwow
Wskaznik znajduje si¢ z lewej strony wyswietlacza. Jest wySwietlany napis ,,2suw” lub ,4suw”
co pozwala na poprawny pomiar ilosci obrotéw silnika pojazdu samochodowego.

UWAGA! Wskaznik ten jest aktywny tylko przy pomiarze poziomu halasu zewnetrznego
pojazdu.
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3.2.8. Wskaznik obrotow
Wskaznik znajduje si¢ z prawej strony wyswietlacza. Ilos¢ obrotow jest liczona w oparciu o
ustawiong ilo§¢ suwow.

UWAGA! Wskaznik ten jest aktywny tylko przy pomiarze poziomu halasu zewnetrznego
pojazdu.

UWAGA! W niektorych silnikach 4-suwowych jest dodatkowa iskra w suwie wydechu. W
tym wypadku trzeba ustawié ilo§¢ suwow na ,,2suw’’ aby wartos¢ obrotow silnika byla liczona

poprawnie!

3.2.9. Wskaznik dotaczenia tadowarki
Wskaznik znajduje si¢ po prawej stronie ekranu miernika i sygnalizuje dotaczenie tadowarki.

3.2.10. Wskaznik natadowania akumulatora

Wskaznik baterii jest przedstawiony jako miniatura baterii w prawej dolnej czgsci
wyswietlacza. Stan akumulatora baterii jest sygnalizowany poprzez zapelnienie wskaznika. W
miar¢ wyczerpywania akumulatora wskaznik zaczyna robi¢ si¢ ,pusty”’, az do obrazka
przedstawiajacego przekreslona baterig.

UWAGA! W przypadku pojawienia si¢ znaczka z przekreslonym wskaznikiem baterii,
akumulator nalezy niezwlocznie naladowac¢! Nie dolaczenie ladowarki moze spowodowac
utrate danych lub nieprawidlowe dzialanie miernika.

3.3. Pomiar poziomu hatasu zewnetrznego pojazdu

Z ekranu giéwnego nalezy wejs¢ do trybu pomiaru halasu zewngtrznego pojazdu, poprzez
naci$nigcie klawisza ,SILNIK”. Uruchomienie pomiaru nastgpuje po nacis$nigciu klawisza
,POMIAR”. Kazdy pomiar trwa 5 sekund. Procedura pomiarowa sklada si¢ z 3 pomiaréw.
Przy kazdym pomiarze nalezy ustawi¢ obroty odpowiadajace 75% predkosci obrotowej mocy
maksymalnej, uruchomi¢ pomiar a nastgpnie zdja¢ szybko noge z pedalu gazu i poczekaé na
zakonczenie pomiaru. Kazdy nastgpny pomiar w procedurze pomiarowej jest poprzedzony
komunikatem: ,JII Pomiar?” lub ,IIT Pomiar?”. Po wykonaniu trzech poprawnych pomiaréw na
ekranie pojawi si¢ wynik koncowy:
Ls = warto$¢ maksymalna z trzech kolejnych pomiaréw rézniacych si¢ nie wiecej niz 2dB
zaokraglona do pelnych decybeli minus 1dB.

Po kazdym z trzech pomiar6w procedur¢ mozna przerwac¢, wracajac do gtdwnego ekranu,
naciskajac odpowiedni przycisk (zgodnie z opisem na wyswietlaczu).

3.3.1. Komunikat ,,Powtorz!”

Komunikat ten pojawi si¢ za kazdym razem, gdy réznica pomiaré6w (wynik maksymalny -
minimalny) bedzie wigksza od 2dB. Po pojawieniu si¢ tego komunikatu cata procedur¢ pomiarowa
nalezy powtorzyc.

3.3.2. Zapis wyniku pomiaru do pamigci
Po zakoficzeniu procedury pomiarowej pojawi si¢ komunikat z pytaniem czy chcemy zapisac
wynik w pamigci. Nalezy nacisna¢ odpowiedni przycisk zgodnie z zamierzeniem.

UWAGA! Zapis danych pomiarowych dotyczacych poziomu halasu zewnetrznego pojazdu
oraz zapis danych pomiarowych dotyczacych poziomu dzwieku sygnalu dzwiekowego jest
niezalezny, tzn., Zze w jednej komoérce pomiarowej moga znajdowac sie wyniki obu pomiaréow.

16




3.3.3. Zapis wyniku do pamieci - TAK

Po wybraniu tej opcji na ekranie pojawi si¢ numer komoérki pamigci, do ktorej mozna zapisac
wynik. Numer komérki mozna ustawi¢ naciskajac klawisze ,,w dét” lub ,,w gore”.

Obok numeru aktualnie wybranej komoérki wyswietlany jest stan zajgtosci tej komorki. Sktada
si¢ on z dwoéch pol: pole gérne informuje, czy w tej komorce znajduje si¢ zapisany wynik pomiaru
poziomu hatasu zewngtrznego pojazdu, a pole dolne, czy w tej komoérce znajduje si¢ wynik pomiaru
poziomu sygnatu dzwigkowego. Obecno$¢ zapisanego pomiaru jest sygnalizowana znakiem: N7 a
jego brak — znakiem: ,,x”.

3.3.4. Zapis wyniku do pamigci - NIE
Po wybraniu tej opcji miernik wréci do stanu poczatkowego przed pomiarem, zostawiajac na
wyswietlaczu wynik procedury pomiarowe;.

3.4. Pomiar obrotow silnika

Pomiar obrotéw jest dokonywany automatycznie po wiozeniu wtyczki sondy do odpowiedniego
gniazda. Jedyna regulacja polega na okresleniu ilo$ci suwow, patrz rozdziat 3.2.7 1 3.7.1. Obliczona
wartos¢ obrotow silnika jest pokazywana z prawej strony wyswietlacza.

Sondy:

e zaplon iskrowy — sonda indukcyjna mocowana na przewodzie zaptonowym WN dowolnego
cylindra badanego pojazdu,

e samoczynny — sonda piezoelektryczna oraz klips mocowane na oczyszczonym przewodzie
wtryskowym cylindra badanego pojazdu. Srednica czujnika sondy powinna odpowiadaé
Srednicy przewodu wtryskowego! Czujnik sondy, zacisna¢ na przewodzie wtryskowym przy
uzyciu pokretta. Zapewnienie dobrego kontaktu elektrycznego czujnik sondy — klips (poprzez
oczyszczony przewod wtryskowy) jest warunkiem uzyskania wiarygodnego pomiaru predkosci
obrotowej silnika.

UWAGA! W niektorych silnikach 4-suwowych jest dodatkowa iskra w suwie wydechu. W
tym wypadku trzeba ustawié ilo§¢ suwow na ,,2suw’’ aby wartos¢ obrotow silnika byla liczona

poprawnie!

3.5. Pomiar poziomu dzwi¢gku sygnalu dzwigkowego

Z ekranu gtéwnego nalezy wej$¢ do trybu pomiaru poziomu dzwigku sygnalu dzwigkowego,
poprzez naci$nigcie klawisza ,SYGNAL”. Uruchomienie pomiaru nastgpuje po nacis$nigciu
klawisza ,,START”. Pomiar trwa, dopdty, dopdki nie zostanie naci$ni¢ty klawisz ,.STOP”.
Naci$nigcie klawisza ,, KASUJ” w dowolnym momencie pomiaru spowoduje skasowanie wartosci
maksymalnej poziomu dzwigku (jako warto§¢ maksymalna zostanie wpisana wartos¢ biezaca).
Pomiar polega na znalezieniu wartosci maksymalnej poziomu dzwigku sygnalu dzwigkowego w
odleglosci 3 metréw od przedniego obrysu pojazdu, w zakresie wysokos$ci 0,5m + 1,5m.

3.5.1. Zapis wyniku pomiaru do pamigci
Po zakonczeniu pomiaru (naci$nigciu klawisza ,,STOP”) pojawi si¢ komunikat z pytaniem czy
chcemy zapisa¢ wynik w pamigci. Nalezy nacisna¢ odpowiedni przycisk zgodnie z zamierzeniem.

UWAGA! Zapis danych pomiarowych dotyczacych poziomu halasu zewnetrznego pojazdu
oraz zapis danych pomiarowych dotyczacych poziomu dzwieku sygnalu dzwiekowego jest
niezalezny, tzn., Zze w jednej komoérce pomiarowej moga znajdowac sie wyniki obu pomiaréow.
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3.5.2. Zapis wyniku do pamieci - TAK

Po wybraniu tej opcji na ekranie pojawi si¢ numer komoérki pamigci, do ktorej mozna zapisac
wynik. Numer komérki mozna ustawi¢ naciskajac klawisze ,,w dét” lub ,,w gore”.

Obok numeru aktualnie wybranej komoérki wyswietlany jest stan zajgtosci tej komorki. Sktada
si¢ on z dwoéch pol: pole gérne informuje, czy w tej komorce znajduje si¢ zapisany wynik pomiaru
poziomu hatasu zewngtrznego pojazdu, a pole dolne, czy w tej komoérce znajduje si¢ wynik pomiaru
poziomu sygnatu dzwigkowego. Obecno$¢ zapisanego pomiaru jest sygnalizowana znakiem: N7 a
jego brak — znakiem: ,,x”.

3.5.3. Zapis wyniku do pamigci - NIE
Po wybraniu tej opcji miernik wréci do stanu poczatkowego przed pomiarem, zostawiajac na
wyswietlaczu wynik procedury pomiarowe;.

3.6. Pamig¢

W pamigci miernika mozna zapisa¢ 150 wynikéw pomiaréw. W kazdej komérce mozna zapisac
wynik pomiaru poziomu dzwigku sygnalu dzwigkowego oraz wynik pomiaru poziomu halasu
zewngtrznego pojazdu. Zapisywanie w jednej komoérce wynikéw obu pomiaréw dotyczacych
jednego pojazdu, utatwia p6zniejszy wydruk protokotu badan.

3.6.1. Przegladanie zawartosci pamiegci

Aby przeglada¢ wyniki pomiar6w zapisane w pamigci miernika nalezy wybrac opcje ,, JNNE”,
a nastepnie ,,PAMIEC”. Na ekranie pojawi si¢ zawarto$¢ wybranej komérki pamieci. Zawartos§é
nastepnej komorki mozna obejrze¢ uzywajac klawiszy: ,.w dél” i ,w gore”. Aby zakonczyc
przegladanie pamigci nalezy nacisna¢ przycisk ,, KONIEC”.

Na wyswietlaczu jest widoczny wynik pomiaru poziomu hatasu zewngtrznego pojazdu
(oznaczony jako ,,Silnik™) oraz wynik pomiaru poziomu dzwigku sygnatu dzwigkowego (oznaczony
jako ,,Sygnal”). W obu przypadkach oprécz wyniku wyswietlana jest data i czas wykonania
pomiaru oraz litera oznaczajaca charakterystyke, na ktérej pomiary zostaly dokonane (,,A” — dla
charakterystyki A 1,,C” — dla charakterystyki LIN).

Dodatkowo, przy wyniku pomiaru poziomu hatasu zewngtrznego pojazdu, wyswietlane jest
przy jakim ustawieniu ilosci suwOw zostal przeprowadzony pomiar.

Jezeli w komorce nie beda zapisane zadne dane, lub tez nie bgda zapisane dane dotyczace jednego z
pomiaréw, to w odpowiednim miejscu (,,Silnik”, ,,Sygnal” lub ,Silnik” 1 ,,Sygnal”) pojawi sig
komunikat ,, Brak danych !”.

3.6.2. Kasowanie pamigci

Kasowanie pamigci jest mozliwe podczas przegladania jej zawartosci. Po wyswietleniu
zawarto$ci komorki, ktéra chcemy skasowac¢ nalezy wcisnaé i przytrzymac przycisk ,,KONIEC”.
Po ok. 1,5 sekundy zostana wyswietlone klawisze , KASUJ” i ,,WY]J D7

3.7. Ustawienia
3.7.1. llo§¢ suwow

Ilo$¢ suwéw mozna ustawi¢ naciskajac klawisz ,,2/4” w trybie pomiaru hatasu zewngtrznego
pojazdu. Warto$¢ jest zmieniana po kazdorazowym nacis$nigciu tego przycisku.

3.7.2. Charakterystyka

Charakterystyke mozna zmieni¢ wybierajac opcje ,,INNE” a nastepnie ,,A/C”. Charakterystyka
jest zmieniana po kazdorazowym wykonaniu tych czynnosci.
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3.7.3. Zegar

Aby ustawi¢ aktualny czas nalezy wybra¢ opcj¢ ,,INNE” a nastgpnie ,,CZAS”. W dolnej czgsci
ekranu pojawi si¢ data oraz godzina z podswietlona wartoscig aktualnie modyfikowana (jasny napis
na ciemnym tle). Naciskajac klawisz ze strzalka w prawo nalezy wybra¢ to, co chcemy
zmodyfikowac¢ (dzien, miesiac, rok, godzina, minuta, sekunda); klawiszem ,,+” mozna zmieniac
wartos$¢ wielkosci podswietlonej cyklicznie o jeden w gore.

Po ustawieniu kursora na ostatniej pozycji (sekunda) mozna zapisa¢ ustawionag datg oraz czas
(naciskajac klawisz ,,USTAW?”) lub tez powrdci¢ do daty i czasu, ktére byly ustawione wcze$niej
(naciskajac klawisz ,,KONIEC”)

3.8. Kalibracja
Aby rozpocza¢ kalibracj¢ nalezy przy zatrzymanym pomiarze wcisna¢ i przytrzymac ok. 1,5
sekundy klawisz ,,CAL”.
Kalibracja sktada si¢ z trzech etapow:
® wpisanie poziomu referencyjnego,
¢ nalozenie kalibratora i uruchomienie pomiaru,
¢ odczytanie wyniku lub informacji o biedzie oraz zaakceptowanie go.
Szczegotowy opis procedury kalibracji znajduje si¢ w rozdziale 5.3,
Ekrany menu jakie przyrzad wyswietla na kazdym z etapow kalibracji sa przedstawione na
rysunkach ponize;j.

EALIERACTH EALCIERACTA
LREF  93.97 dE LREF  93.97 dE
Lo . _ dE LoF 293,77 db

AL e dE AL B.28 JdE

Czekaje.
S G pr—

Rys. 3.3. Kalibracja - wpisanie poziomu Rys. 3.4. Kalibracja - trwa pomiar.
referencyjnego.
FALIERACJA KALIEEACJA
LrEF 2337 dB Blad kalibrac i1
LoF .77 dB Sygnat poza zakresem
AL B.20 dE
X USTAWLWYJIDA, ZERUJ LSTART LWYJDZ.
Rys. 3.5. Kalibracja - zaakceptuj wynik. Rys. 3.6. Kalibracja - blad.

4. WSPOLPRACA Z KOMPUTEREM

Miernik poziomu dzwigku DLM-101S nalezy potaczy¢ z portem komunikacji szeregowe;j
RS-232C komputera za pomoca oryginalnego kabla dostarczonego wraz z przyrzadem. Komputer
powinien by¢ wyposazony w gniazdo polaczeniowe DBOM.

Niektore komputery moga by¢ pozbawione facza RS-232C. Nalezy wtedy skorzysta¢ z portu
USB komputera stosujac adapter USB2RS232 (Sonopan).
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4.1. Aktualizacja oprogramowania wewnetrznego przyrzadu

Oprogramowanie wewngtrzne przyrzadu moze by¢ aktualizowane poprzez interfejs RS-232.
W tym celu nalezy pobra¢ aplikacj¢ SonBoot.exe oraz plik programu ze strony internetowej
http://www.sonopan.com.pl.

Aktualna wersja oprogramowania jest wyswietlana na ekranie powitalnym, szczegbétowy opis
znajduje si¢ w rozdziale 3.1.

5. ZALECENIA EKSPLOATACYJNE

Przy postugiwaniu si¢ miernikiem nalezy Scisle przestrzega¢ nastgpujacych zalecen:

¢ bez potrzeby nie odkregcac siatki ochronnej membrany mikrofonu,

e wszelkich zmian w polaczeniach (dolaczenie badz odlaczenie przedwzmacniacza, mikrofonu,
przediuzacza) nalezy dokonywac¢ przy wylaczonym przyrzadzie; odlaczenie (lub podiaczenie)
wymienionych elementéw przy wiaczonym mierniku, badz tez wiaczenie przyrzadu bez
mikrofonu dotaczonego do przedwzmacniacza, moze spowodowac jego uszkodzenie,

¢ przy faczeniu lub roziaczaniu ztacz typu LEMO nie nalezy uzywac¢ nadmiernej sity — ziacza te
maja blokady uniemozliwiajace polaczenie w innej pozycji niz prawidlowa; sposéb odlaczania
przedwzmacniacza ze ztaczem LEMO jest przedstawiony na Rys. 5.1.

———

UL RLIL
O

——mp—

Rys. 5.1. Sposob odlaczania przedwzmacniacza ze zlaczem LEMO.

¢ przy zdejmowaniu i nakladaniu kapturka ochraniajacego mikrofon nalezy to robi¢ z lekkim
ruchem obrotowym w prawo (tak jak przy zakrecaniu np. $ruby), zapobiega to przypadkowemu
odkreceniu siatki ochronnej,

¢ mikrofon chroni¢ przed wptywem wstrzasow mechanicznych, kurzu, pyhlu, zawilgocenia 1
silnych podmuchéw powietrza (stosowac ostong przeciwwietrzna!),

5.1. Prawidlowe przeprowadzanie pomiarow

Podczas pomiaru miernik (mikrofon) powinien by¢ umieszczony na statywie, a osoba
wykonujaca pomiary powinna znajdowac si¢ w takiej odlegtosci od miernika (mikrofonu), aby nie
zaktocac pola akustycznego.

Nie nalezy przeprowadza¢ pomiaréw, jezeli temperatura otoczenia 1 wilgotnos¢ sa w takim
zakresie, ze na mikrofonie moze wystapi¢ kondensacja pary wodne;.

5.2. Akumulator wewnetrzny
Normalnym trybem pracy przyrzadu jest praca z wykorzystaniem akumulatora wewngtrznego.
Aby natadowa¢ akumulator, nalezy do miernika podiaczy¢ tadowarke (dotaczenie jest
sygnalizowane zapaleniem diody $wiecacej znajdujacej si¢ obok gniazda tadowarki, a takze
wyswietleniem odpowiedniej ikony na ekranie miernika). Stan akumulatora wewngtrznego jest
wyswietlany na ekranie miernika. Ladowanie akumulatora jest sygnalizowane miganiem diody
LED. Jezeli dioda §wieci $wiatlem ciagltym, oznacza to, ze akumulator jest w petni natadowany.
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W miar¢ mozliwosci, przed tadowaniem, akumulator wewngtrzny nalezy roztadowac¢ do konca
(do automatycznego wylaczenia si¢ przyrzadu) — nalezy unika¢ sytuacji gdy akumulator jest czgsto
,doladowywany”, gdyz zmniejsza to jego trwalos¢.

Mozliwa jest praca ciagta z podiaczonym zasilaczem zewngtrznym.

UWAGA! Jezeli przyrzad nie jest uzywany przez czas dluzszy niz dwa miesiace, akumulator
powinien byv¢ doladowywany. Jest to niezbedne, poniewaz akumulator ulega samo
rozladowaniu.

UWAGA! Akumulator jest fadowany niezaleznie od tego, czy przyrzad jest wlaczony, czy
wylaczony!

5.3. Kalibracja przyrzadu

Do wykonania poprawnego pomiaru potrzebny jest skalibrowany przyrzad. Zalecanym
kalibratorem akustycznym jest kalibrator KA-10 produkcji SONOPAN. Kalibrator ten wytwarza
dzwigk o poziomie wzorcowym 94dB i czgstotliwosci 1000Hz. Mozna tez uzy¢ dowolnego innego
kalibratora akustycznego klasy 2 lub lepszej, o poziomie i czgstotliwosci odpowiadajacych KA-10.

Aby skalibrowa¢ przyrzad nalezy:
e Wejs¢ do trybu kalibracji (patrz rozdziat 3.8).
e Obliczy¢ i wprowadzi¢ poziom referencyjny:

Lref = Lkal + ALff

Lya  poziom ci$nienia akustycznego kalibratora, odczytany z jego $wiadectwa wzorcowania,
ALg  poprawka pola swobodnego, dla mikrofonu %2” réwna -0,15dB.
e Zalozy¢ na mikrofon i wiaczy¢ kalibrator.
e Rozpocza¢ pomiar.
e Kalibracja zostanie wykonana automatycznie 1 po chwili pojawi si¢ wynik, ktéry nalezy
zaakceptowac.
¢ Jezeli pojawit si¢ komunikat o bledzie, to nalezy usuna¢ przyczyng btedu i powtorzy¢ pomiar.
e Po zaakceptowaniu wyniku kalibracji, zdja¢ 1 wylaczy¢ kalibrator. Miernik jest gotowy do
pomiaréw.

UWAGA'! Podczas kalibracji miernik wraz z kalibratorem nie moga bv¢ narazone na halas o
poziomie wyzszym niz poziom nominalny uzytego kalibratora oraz wibracje podioza.

Opis btedow, jakie moga wystapi¢ podczas kalibracji:

Komunikat Prawdopodobna przyczyna

- wylaczony kalibrator,

- zle natozony kalibrator,

- nieprawidlowy poziom referencyjny,
- uszkodzony mikrofon.

Sygnat poza zakresem

- wysoki poziom hatasu tla,
- silne wibracje podloza,
- uszkodzony kalibrator,
- uszkodzony mikrofon.

Niestabilny odczyt

Nieznany btad - nieznana, skontaktuj si¢ z serwisem.
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5.4. Gwarancja

SONOPAN Sp. z o. 0. udziela gwarancji z zastrzezeniem:
na Karcie Gwarancyjnej nie moga si¢ znajdowac zadne §lady zmian, poprawek, skreslen, itd.,
eksploatacja przyrzadu powinna odbywac si¢ zgodnie z fabryczng instrukcja obstugi,
nabywca traci uprawnienia wynikajace z gwarancji w przypadku samowolnych napraw lub
zmian konstrukcyjnych.

Gwarantujemy:

przyrzad spetnia parametry techniczne podane w Instrukcji Obstugi,

SONOPAN Sp. z o. o. udziela gwarancji prawidlowego dziatania przyrzadu, na okres 12
miesigey, liczac od daty zakupu, w okresie 24 miesigecy od wyprodukowania przyrzadu.

Gwarancja nie obejmuje:

uszkodzen powstatych w czasie transportu (o ile nie stwierdzono wyraznego zaniedbania
producenta),

uszkodzen mechanicznych zawinionych przez nabywcg,

uszkodzen wewngtrznych, zawinionych przez nabywcg.

Nabywcy przystuguje roszczenie z tytulu r¢kojmi dopiero woéwczas, gdy sprzedawca nie

wykonuje zobowigzan wynikajacych z niniejszej gwarancji.

5.4.1. Wskazowki dla nabywcy w przypadku reklamacji:

zawiadomi¢ SONOPAN Sp. z 0. 0., podajac powdd reklamacji, numer Karty Gwarancyjnej,
miejsce 1 datg¢ zakupu oraz dat¢ produkciji,

po otrzymaniu potwierdzenia wysta¢ do SONOPAN Sp. z 0. 0. (poprzez firm¢ spedycyjna)
przyrzad, zataczajac wazna Kart¢ Gwarancyjna,

w przypadku stwierdzenia przez kontrol¢ techniczng SONOPAN Sp. z o. 0., ze uszkodzenie
przyrzadu nie jest objgte gwarancja lub warunki gwarancji nie zostaly zachowane, nabywca
zobowiazany jest zwrdci¢ koszty przegladu technicznego 1 transportu w wysokosci, wykazane;j
na rachunku SONOPAN Sp. z 0. 0.,

w przypadku uznania reklamacji w/w koszty ponosi SONOPAN Sp. z o. o..

5.5. Konserwacja i naprawy

Miernik poziomu dzwigku DLM-101S nie wymaga specjalnych zabiegéw konserwacyjnych.

Wszelkich napraw przyrzadu dokonuje producent.

6. OZNAKOWANIE CE i DYREKTYWA WEEE

Opisywany w instrukcji produkt spelnia wymogi wytycznych Unii Europejskiej:

2004/108/WE Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna.

c € Spethienie powyzszych wymogéw potwierdzone jest znakiem CE.

Wyréb ten nie moze by¢ traktowany jako odpad gospodarstwa domowego.
Powinien by¢ przekazany do odpowiedniego punktu zbiorki zuzytego sprzgtu

g elektrycznego 1 elektronicznego. W celu uzyskania doktadniejszych informacji
na temat recyklingu proszg skontaktowac sig z lokalnym urz¢gdem miasta badz
gminy lub z firma zajmujaca si¢ wywozem odpadow.
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Dodatek A. Charakterystyki czestotliwosciowe filtrow
L[dB]
0,0 -

-10,0 -

-20,0 {

-30,0 -

-40,0 +

-50,0 -

-60,0 -

-70,0 +

-80,0

10 100 1000 10000 f[Hz] 100000

Rys. A.1. Charakterystyka czestotliwosciowa filtru A, zgodnego z PN-EN 61672-1:2005.

L[dB]
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Rys. A.2. Charakterystyka filtru C, zgodnego z PN-EN 61672-1:2005.
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Dodatek B. Charakterystyki kierunkowe

Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 250Hz 315Hz 400Hz 500Hz 630Hz 800Hz | 1000Hz | 1250Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° 0,00 0,01 0,00 0,03 0,01 -0,02 -0,04 -0,04
20° 0,01 0,02 -0,01 0,05 0,02 -0,05 -0,09 -0,08
30° 0,01 0,02 -0,02 0,08 0,05 -0,08 -0,16 -0,13
40° 0,00 0,01 -0,03 0,09 0,08 -0,10 -0,23 -0,18
50° -0,01 0,00 -0,04 0,10 0,12 -0,09 -0,30 -0,23
60° -0,02 -0,01 -0,05 0,10 0,15 -0,05 -0,36 -0,32
70° -0,02 -0,03 -0,07 0,08 0,16 0,00 -0,39 -0,40
80° -0,04 -0,05 -0,10 0,04 0,16 0,03 -0,35 -0,42
90° -0,05 -0,08 -0,13 -0,02 0,11 0,00 -0,25 -0,28
100° -0,06 -0,10 -0,15 -0,08 0,06 -0,07 -0,21 -0,16
110° -0,08 -0,12 -0,17 -0,14 0,01 -0,17 -0,30 -0,09
120° -0,09 -0,13 -0,18 -0,18 -0,03 -0,25 -0,46 -0,19
130° -0,10 -0,14 -0,18 -0,21 -0,04 -0,29 -0,59 -0,43
140° -0,11 -0,14 -0,17 -0,22 -0,02 -0,27 -0,62 -0,56
150° -0,11 -0,15 -0,15 -0,23 0,02 -0,22 -0,59 -0,50
160° -0,11 -0,15 -0,13 -0,23 0,06 -0,16 -0,53 -0,37
170° -0,12 -0,16 -0,14 -0,25 0,09 -0,12 -0,49 -0,30
180° X X X X X X X X
-170° -0,12 -0,18 -0,15 -0,29 0,09 -0,13 -0,52 -0,36
-160° -0,13 -0,19 -0,16 -0,33 0,05 -0,19 -0,58 -0,50
-150° -0,14 -0,21 -0,19 -0,36 0,01 -0,24 -0,64 -0,65
-140° -0,15 -0,22 -0,20 -0,39 -0,02 -0,28 -0,65 -0,68
-130° -0,15 -0,23 -0,21 -0,40 -0,03 -0,26 -0,54 -0,49
-120° -0,14 -0,23 -0,21 -0,39 -0,01 -0,19 -0,37 -0,35
-110° -0,14 -0,24 -0,19 -0,35 0,03 -0,07 -0,23 -0,36
-100° -0,13 -0,23 -0,16 -0,31 0,07 0,04 -0,22 -0,44
-90° -0,12 -0,21 -0,12 -0,26 0,11 0,12 -0,30 -0,56
-80° -0,11 -0,18 -0,09 -0,21 0,13 0,13 -0,36 -0,60
-70° -0,09 -0,15 -0,06 -0,18 0,13 0,09 -0,37 -0,44
-60° -0,08 -0,12 -0,05 -0,15 0,10 0,05 -0,28 -0,24
-50° -0,06 -0,09 -0,03 -0,12 0,07 0,02 -0,20 -0,11
-40° -0,05 -0,07 -0,01 -0,10 0,04 0,01 -0,13 -0,04
-30° -0,03 -0,04 -0,01 -0,08 0,02 0,01 -0,06 0,01
-20° -0,02 -0,03 0,00 -0,05 0,00 0,01 -0,01 0,02
-10° 0,01 -0,01 0,01 -0,02 -0,01 0,01 0,00 -0,01
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Kat

Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

1600Hz | 2000Hz | 2240Hz | 2500Hz | 2800Hz | 3150Hz | 3550Hz | 4000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° 0,04 -0,05 0,01 -0,05 0,01 0,00 -0,08 0,07
20° 0,09 -0,11 0,03 -0,16 -0,01 0,01 -0,10 0,26
30° 0,14 -0,18 0,02 -0,23 -0,13 -0,03 -0,01 0,31
40° 0,15 -0,20 -0,10 -0,12 -0,49 -0,05 -0,05 -0,59
50° 0,02 -0,07 -0,26 0,00 -0,70 -0,29 -0,10 -0,76
60° -0,12 -0,05 -0,18 -0,26 -0,40 -0,86 -0,31 -0,23
70° -0,23 -0,30 -0,02 -0,45 -0,56 -0,53 -0,86 -0,74
80° -0,33 -0,51 -0,36 -0,32 -0,75 -0,58 -0,89 -1,32
90° -0,39 -0,40 -0,65 -0,52 -0,69 -0,88 -0,70 -0,77
100° -0,41 -0,46 -0,41 -0,69 -1,06 -1,16 -0,84 -1,18
110° -0,19 -0,55 -0,44 -0,70 -0,92 -1,00 -1,32 -1,40
120° -0,12 -0,22 -0,45 -0,78 -1,09 -1,03 -0,96 -1,57
130° -0,36 -0,19 -0,14 -0,19 -0,59 -1,14 -0,97 -1,39
140° -0,55 -0,53 -0,64 -0,48 -0,64 -0,71 -0,75 -0,83
150° -0,48 -0,58 -0,87 -0,93 -1,27 -1,36 -1,38 -1,64
160° -0,31 -0,24 -0,41 -0,69 -0,94 -1,05 -1,46 -1,92
170° -0,19 -0,04 -0,08 -0,33 -0,50 -0,49 -0,43 -0,72
180° X X X X X X X X
-170° -0,24 -0,11 -0,22 -0,55 -0,68 -0,78 -0,80 -1,19
-160° -0,40 -0,37 -0,67 -1,00 -1,21 -1,32 -1,44 -2,07
-150° -0,52 -0,50 -0,88 -1,02 -1,25 -1,00 -0,95 -1,10
-140° -0,41 -0,22 -0,38 -0,22 -0,46 -0,73 -0,76 -1,21
-130° -0,12 -0,05 -0,32 -0,42 -0,87 -1,11 -0,83 -1,49
-120° -0,04 -0,32 -0,62 -0,82 -1,08 -0,92 -1,07 -1,82
-110° -0,24 -0,41 -0,51 -0,65 -1,01 -1,14 -1,26 -1,38
-100° -0,38 -0,17 -0,53 -0,78 -0,75 -0,93 -0,78 -1,10
-90° -0,39 -0,20 -0,59 -0,41 -0,76 -0,83 -0,49 -1,09
-80° -0,29 -0,22 -0,07 -0,37 -0,79 -0,45 -0,92 -1,45
-70° -0,21 0,11 -0,07 -0,56 -0,19 -0,93 -0,63 -0,61
-60° -0,16 0,16 -0,33 -0,25 -0,47 -0,59 -0,13 -0,27
-50° -0,07 0,02 -0,36 -0,07 -0,65 -0,12 -0,07 -0,83
-40° 0,02 -0,05 -0,09 -0,22 -0,26 -0,08 -0,10 -0,20
-30° 0,05 -0,04 0,00 -0,28 0,00 -0,07 -0,16 0,18
-20° 0,04 0,01 -0,01 -0,20 0,06 -0,03 -0,18 0,05
-10° 0,02 0,00 0,01 -0,06 0,03 -0,02 -0,05 -0,05
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 4500Hz | 5000Hz | 5600Hz | 6300Hz | 7100Hz | 8000Hz | 8500Hz | 9000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,08 0,14 0,10 -0,17 -0,39 0,07 -0,07 -0,01
20° -0,33 0,44 -0,04 -0,54 -0,68 -0,12 -0,38 -0,23
30° -0,79 0,30 -1,03 -0,67 -0,63 0,07 -0,69 -0,38
40° -0,85 -0,08 -1,18 -0,51 -0,83 -0,40 -1,23 -0,97
50° -0,57 -0,40 -0,84 -1,32 -1,43 -0,96 -1,78 -1,34
60° -1,43 -0,43 -1,68 -1,37 -1,89 -1,38 -2,11 -2,19
70° -0,81 -1,01 -1,65 -1,96 -2,14 -1,61 -2,72 -2,72
80° -1,62 -0,66 -2,17 -2,24 -2,88 -2,19 -3,47 -3,00
90° -2,11 -1,78 -2,01 -2,39 -3,19 -3,14 -3,88 -3,39
100° -1,49 -1,13 -3,23 -3,36 -2,86 -2,54 -4,09 -4,56
110° -2,05 -1,62 -2,46 -2,49 -4,18 -4,15 -4,93 -4,40
120° -2,22 -2,08 -3,11 -3,38 -3,55 -3,18 -3,56 -4,95
130° -1,92 -1,66 -2,95 -3,51 -3,98 -4.12 -5,32 -5,11
140° -1,96 -1,43 -2,68 -2,71 -3,03 -4,06 -5,01 -4,45
150° -2,10 -1,64 -2,38 -2,79 -2,44 -3,44 -3,94 -3,73
160° -2,53 -2,35 -3,78 -4.15 -3,64 -4,49 -4,39 -4,34
170° -1,21 -0,85 -2,01 -2,33 -3,66 -4,84 -4,95 -4,87
180° X X X X X X X X
-170° -1,90 -1,59 -3,11 -3,47 -3,60 -4,90 -5,01 -5,11
-160° -2,54 -2,32 -3,93 -3,97 -2,50 -3,90 -3,64 -3,97
-150° -1,64 -1,32 -2,42 -2,85 -2,63 -3,21 -3,68 -4,25
-140° -2,14 -1,53 -2,89 -3,11 -3,25 -4,57 -4,76 -4,65
-130° -2,20 -2,06 -3,35 -3,52 -3,38 -5,09 -4,80 -5,27
-120° -2,48 -2,08 -3,42 -2,88 -2,21 -3,96 -4,52 -5,42
-110° -2,12 -1,37 -2,47 -3,13 -3,56 -4,85 -4,78 -3,87
-100° -1,76 -1,58 -3,40 -3,53 -2,08 -3,64 -3,93 -4,32
-90° -2,46 -1,92 -2,12 -2,73 -2,71 -3,83 -2,87 -3,51
-80° -1,17 -1,02 -2,52 -2,08 -1,53 -3,03 -3,36 -2,76
-70° -1,32 -1,25 -1,67 -2,27 -1,69 -2,04 -2,30 -1,95
-60° -1,72 -0,43 -1,96 -1,56 -0,76 -2,10 -2,02 -2,23
-50° -0,45 -0,57 -0,98 -1,13 -1,15 -1,42 -0,85 -1,22
-40° -0,86 0,15 -1,36 -0,54 -0,43 -0,34 -1,16 -0,51
-30° -0,62 0,40 -0,57 -0,71 -0,32 -0,24 -0,43 -0,45
-20° -0,22 0,28 0,01 -0,38 -0,57 -0,26 -0,12 -0,03
-10° -0,06 0,04 0,07 0,05 0,05 -0,09 0,03 -0,05
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 9500Hz | 10000Hz | 10600Hz | 11200Hz | 11800Hz | 12500Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,22 0,06 -0,22 -0,37 0,00 -0,07
20° -0,34 -0,15 -0,46 -0,39 -0,45 -0,85
30° -0,54 -0,78 -0,69 -0,81 -1,10 -0,96
40° -1,45 -0,89 -1,57 -1,15 -1,57 -2,04
50° -1,92 -1,61 -1,96 -1,89 -2,20 -2,73
60° -2,11 -2,14 -2,65 -2,85 -2,94 -3,54
70° -3,09 -3,17 -3,29 -3,24 -3,72 -4,55
80° -3,58 -3,68 -4,01 -4,19 -4,69 -5,39
90° -4,03 -4,64 -4,72 -4,87 -5,40 -5,81
100° -5,07 -5,37 -5,24 -5,34 -6,18 -6,77
110° -4,65 -4,83 -6,11 -6,68 -6,62 -8,41
120° -5,82 -5,47 -6,47 -6,93 -7,35 -8,10
130° -5,54 -5,69 -6,38 -5,94 -6,42 -6,78
140° -4,93 -5,89 -6,83 -6,87 -7,70 -8,38
150° -3,97 -4,20 -5,09 -5,14 -5,82 -7,05
160° -4,89 -4,79 -5,94 -5,91 -6,68 -7,06
170° -5,74 -5,61 -6,85 -6,72 -7,01 -7,82
180° X X X X X X
-170° -5,96 -5,76 -6,64 -6,77 -6,93 -8,01
-160° -4,60 -4,73 -5,83 -5,51 -6,18 -6,37
-150° -4,91 -5,56 -6,31 -6,52 -6,72 -7,51
-140° -5,70 -5,81 -6,73 -7,09 -8,05 -8,63
-130° -4,65 -5,86 -5,64 -5,91 -6,95 -8,48
-120° -5,84 -5,67 -7,01 -7,46 -7,37 -6,50
-110° -4,18 -4,97 -6,56 -6,83 -6,34 -8,92
-100° -5,47 -5,26 -5,38 -5,63 -6,26 -6,34
-90° -4,31 -3,90 -4,73 -4,57 -5,32 -5,90
-80° -3,62 -3,01 -4,32 -3,99 -4,39 -4,82
-70° -3,19 -3,41 -3,30 -2,99 -3,66 -3,97
-60° -1,98 -2,05 -2,55 -2,26 -2,86 -3,03
-50° -2,11 -1,47 -1,73 -1,86 -2,03 -2,17
-40° -1,20 -0,66 -1,81 -1,06 -1,11 -1,69
-30° -0,37 -0,76 -0,78 -0,31 -1,25 -1,04
-20° -0,32 0,17 -0,43 -0,54 -0,14 -0,51
-10° -0,02 0,04 -0,05 -0,19 0,09 0,04
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Kat

Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

250Hz 315Hz 400Hz 500Hz 630Hz 800Hz | 1000Hz | 1250Hz

0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,01 -0,01 0,02 -0,01 0,02 -0,01 -0,03 -0,02
20° -0,01 -0,01 0,04 -0,02 0,05 0,00 -0,07 -0,06
30° -0,03 -0,03 0,03 -0,02 0,08 0,00 -0,11 -0,10
40° -0,03 -0,04 0,01 -0,01 0,12 0,03 -0,14 -0,15
50° -0,05 -0,07 0,00 -0,03 0,15 0,08 -0,19 -0,18
60° -0,06 -0,09 -0,04 -0,05 0,18 0,17 -0,23 -0,28
70° -0,07 -0,11 -0,07 -0,09 0,18 0,28 -0,27 -0,43
80° -0,08 -0,14 -0,11 -0,13 0,16 0,34 -0,20 -0,44
90° -0,09 -0,17 -0,16 -0,19 0,10 0,31 -0,02 -0,21
100° -0,10 -0,19 -0,20 -0,25 0,03 0,21 0,04 -0,16
110° -0,11 -0,20 -0,23 -0,29 -0,03 0,11 -0,11 -0,12
120° -0,12 -0,20 -0,25 -0,31 -0,06 0,05 -0,30 -0,15
130° -0,13 -0,21 -0,27 -0,30 -0,07 0,02 -0,40 -0,42
140° -0,13 -0,20 -0,27 -0,28 -0,05 0,03 -0,42 -0,54
150° -0,13 -0,19 -0,27 -0,26 -0,03 0,08 -0,36 -0,41
160° -0,12 -0,19 -0,27 -0,23 -0,01 0,12 -0,28 -0,24
170° -0,12 -0,18 -0,28 -0,21 -0,01 0,15 -0,22 -0,15
180° X X X X X X X X
-170° -0,12 -0,18 -0,30 -0,20 -0,04 0,14 -0,23 -0,18
-160° -0,13 -0,18 -0,32 -0,19 -0,09 0,05 -0,29 -0,31
-150° -0,13 -0,18 -0,35 -0,19 -0,14 -0,03 -0,35 -0,43
-140° -0,14 -0,18 -0,36 -0,19 -0,17 -0,07 -0,37 -0,35
-130° -0,13 -0,18 -0,38 -0,18 -0,18 -0,08 -0,31 -0,10
-120° -0,12 -0,18 -0,37 -0,15 -0,17 -0,02 -0,13 -0,02
-110° -0,11 -0,16 -0,36 -0,11 -0,13 0,07 0,07 -0,07
-100° -0,09 -0,15 -0,33 -0,05 -0,07 0,18 0,09 -0,09
-90° -0,08 -0,12 -0,29 -0,01 -0,02 0,24 -0,11 -0,29
-80° -0,06 -0,10 -0,26 0,03 0,02 0,21 -0,21 -0,42
-70° -0,05 -0,07 -0,22 0,05 0,02 0,11 -0,17 -0,27
-60° -0,04 -0,05 -0,19 0,05 0,00 0,03 -0,11 -0,12
-50° -0,02 -0,03 -0,17 0,05 -0,02 -0,02 -0,07 -0,05
-40° -0,01 -0,02 -0,13 0,04 -0,04 -0,03 -0,03 -0,02
-30° -0,01 -0,01 -0,10 0,03 -0,04 -0,02 0,00 0,01
-20° 0,00 0,00 -0,07 0,02 -0,03 -0,02 0,02 0,00
-10° 0,00 0,00 -0,04 0,00 -0,02 -0,01 0,03 0,01
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 1600Hz | 2000Hz | 2240Hz | 2500Hz | 2800Hz | 3150Hz | 3550Hz | 4000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° 0,03 -0,03 0,02 -0,06 0,08 -0,08 -0,08 0,07
20° 0,05 -0,09 0,05 -0,14 0,10 -0,15 -0,16 0,31
30° 0,06 -0,20 0,00 -0,16 -0,07 -0,16 -0,18 0,36
40° -0,02 -0,22 -0,12 -0,06 -0,46 -0,01 -0,35 -0,48
50° -0,20 -0,04 -0,29 -0,10 -0,68 -0,25 -0,44 -0,63
60° -0,34 -0,02 -0,31 -0,50 -0,36 -0,93 -0,11 -0,58
70° -0,46 -0,32 -0,02 -0,51 -0,66 -0,66 -1,03 -0,43
80° -0,66 -0,60 -0,31 -0,08 -0,80 -0,79 -1,06 -1,43
90° -0,53 -0,27 -0,86 -0,84 -0,72 -0,65 -0,92 -0,88
100° -0,45 -0,67 -0,38 -0,58 -0,97 -1,01 -0,55 -1,34
110° -0,23 -0,32 -0,67 -0,94 -1,14 -1,27 -1,41 -1,43
120° 0,04 0,00 -0,12 -0,44 -1,27 -1,26 -1,31 -1,77
130° -0,26 -0,10 -0,05 0,15 -0,18 -0,59 -0,76 -1,85
140° -0,48 -0,61 -0,80 -0,78 -0,68 -0,65 -0,32 -0,15
150° -0,43 -0,52 -1,04 -1,17 -1,49 -1,56 -1,62 -2,01
160° -0,30 -0,21 -0,42 -0,57 -0,80 -0,99 -1,63 -2,12
170° -0,24 -0,05 -0,13 -0,17 -0,31 -0,45 -0,46 -0,71
180° X X X X X X X X
-170° -0,35 -0,17 -0,33 -0,35 -0,55 -0,87 -0,93 -1,25
-160° -0,52 -0,43 -0,81 -0,75 -1,21 -1,51 -1,58 -2,24
-150° -0,61 -0,57 -0,98 -0,81 -1,31 -0,85 -0,54 -0,37
-140° -0,43 -0,21 -0,07 -0,21 -0,15 -0,35 -0,52 -1,05
-130° -0,08 0,02 0,08 -0,46 -0,83 -1,35 -1,25 -1,91
-120° -0,21 -0,27 -0,71 -0,89 -1,16 -1,07 -1,26 -1,79
-110° -0,51 -0,67 -0,43 -1,01 -1,04 -1,25 -0,74 -0,47
-100° -0,52 -0,35 -0,91 -0,87 -0,60 -0,64 -0,61 -1,42
-90° -0,69 -0,46 -0,27 -0,15 -0,27 -1,03 -1,25 -1,17
-80° -0,57 -0,54 -0,03 -0,33 -0,82 -0,61 -0,92 -0,76
-70° -0,48 -0,04 -0,19 -0,61 -0,46 -0,72 -0,38 -0,80
-60° -0,38 -0,10 -0,44 -0,32 -0,38 -0,38 -0,32 -0,23
-50° -0,18 -0,24 -0,26 -0,18 -0,46 -0,20 -0,21 -0,53
-40° -0,05 -0,30 -0,09 -0,12 -0,15 -0,22 -0,05 -0,06
-30° -0,02 -0,18 0,01 -0,03 -0,03 -0,14 -0,19 0,24
-20° -0,03 -0,07 -0,01 0,01 0,00 -0,03 -0,12 0,15
-10° -0,03 -0,01 -0,02 0,05 -0,04 -0,03 -0,04 0,04
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 4500Hz | 5000Hz | 5600Hz | 6300Hz | 7100Hz | 8000Hz | 8500Hz | 9000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,04 0,19 0,14 -0,06 -0,34 0,10 -0,41 0,13
20° -0,42 0,31 0,22 -0,28 -0,54 0,14 -1,16 0,62
30° -1,12 0,29 -1,27 -0,79 -0,22 -0,01 -0,68 -0,16
40° -1,17 0,37 -1,52 -0,25 -0,86 -0,78 -1,66 -0,99
50° -0,43 -1,20 -0,98 -1,61 -1,22 -0,96 -1,73 -1,38
60° -1,50 -0,12 -1,84 -1,24 -1,72 -1,39 -2,74 -1,56
70° -1,41 -1,25 -2,26 -1,89 -2,09 -2,06 -2,87 -2,31
80° -1,03 -1,32 -2,57 -2,53 -2,70 -2,57 -3,39 -3,05
90° -2,39 -1,20 -2,05 -2,64 -2,76 -3,63 -3,78 -3,40
100° -1,99 -2,42 -3,80 -2,71 -2,98 -3,82 -4,42 -3,62
110° -1,50 -1,26 -2,83 -3,95 -4,32 -3,18 -4,50 -4,24
120° -2,50 -2,65 -2,54 -2,22 -3,60 -5,10 -5,08 -4,98
130° -2,83 -1,93 -3,80 -3,52 -4,13 -3,41 -3,62 -3,47
140° -0,92 -2,33 -2,85 -3,87 -4,03 -4,89 -5,70 -5,32
150° -2,30 -1,70 -1,88 -1,36 -0,79 -1,60 -2,31 -2,44
160° -3,02 -3,07 -4,37 -4,64 -4,75 -6,18 -6,12 -5,54
170° -1,32 -0,82 -2,15 -2,02 -2,41 -3,10 -3,79 -5,90
180° X X X X X X X X
-170° -2,32 -1,81 -3,54 -3,98 -4,39 -5,90 -6,63 -6,56
-160° -3,06 -2,80 -4,83 -4,24 -1,46 -1,95 -1,87 -1,69
-150° -0,95 -0,33 -1,60 -2,98 -3,39 -4,38 -4,68 -4,26
-140° -2,87 -2,33 -3,70 -3,49 -3,89 -5,27 -4,80 -5,02
-130° -2,31 -2,54 -3,76 -4,16 -2,20 -4,11 -4,16 -3,60
-120° -2,73 -0,82 -3,06 -2,64 -3,36 -4,08 -5,16 -4,81
-110° -2,29 -1,80 -3,37 -3,51 -2,88 -3,00 -4,08 -4,06
-100° -1,90 -1,81 -2,22 -2,59 -2,84 -3,77 -3,83 -3,42
-90° -2,34 -1,29 -2,82 -2,27 -2,77 -3,21 -3,04 -3,06
-80° -1,47 -0,98 -2,02 -2,34 -2,00 -3,00 -3,51 -2,19
-70° -1,22 -1,23 -2,14 -1,41 -1,92 -1,54 -2,41 -1,92
-60° -1,57 -0,82 -1,41 -1,49 -1,03 -1,66 -2,44 -1,60
-50° -0,52 -0,13 -0,77 -0,45 -0,78 -0,97 -1,58 -0,23
-40° -0,95 0,10 -1,42 -0,62 -0,80 -0,40 -0,59 -0,84
-30° -0,53 0,29 -0,45 -0,32 -0,14 0,20 -1,06 0,59
-20° -0,16 0,32 0,07 -0,27 -0,52 0,08 -0,52 0,64
-10° -0,01 0,02 -0,01 -0,10 -0,09 0,03 -0,07 0,10
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Kat

Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

9500Hz | 10000Hz | 10600Hz | 11200Hz | 11800Hz | 12500Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,31 -0,16 0,04 -0,51 -0,24 -0,11
20° -0,84 0,20 -0,09 -0,83 -0,02 -0,32
30° -1,23 -0,36 -1,20 -1,05 -0,93 -1,01
40° -1,72 -0,72 -1,61 -1,75 -1,33 -1,83
50° -2,15 -1,85 -1,96 -2,55 -1,94 -2,39
60° -2,87 -1,90 -2,85 -3,13 -3,04 -3,56
70° -3,84 -2,68 -3,71 -3,76 -3,83 -4,32
80° -4,20 -3,52 -4,65 -4,56 -4,51 -5,05
90° -4,28 -4,09 -5,43 -5,29 -5,42 -6,30
100° -5,13 -4,37 -5,65 -6,06 -6,05 -6,71
110° -5,14 -4,92 -6,41 -6,63 -6,40 -7,08
120° -6,23 -5,31 -6,22 -6,82 -7,04 -7,96
130° -5,07 -5,20 -6,81 -7,73 -7,25 -8,26
140° -5,50 -5,27 -7,31 -7,74 -7,92 -7,24
150° -6,04 -4,49 -6,28 -7,39 -8,19 -9,11
160° -6,27 -5,18 -6,36 -6,29 -6,01 -5,89
170° -7,68 -6,87 -8,66 -8,93 -9,19 -10,74
180° X X X X X X
-170° -8,30 -7,07 -8,64 -8,64 -8,51 -8,98
-160° -2,89 -2,68 -3,93 -4,70 -5,35 -7,02
-150° -5,79 -5,84 -7,04 -7,28 -7,20 -8,72
-140° -7,05 -5,98 -6,01 -6,72 -6,08 -6,35
-130° -5,79 -5,77 -7,00 -6,53 -7,60 -8,42
-120° -5,10 -4,48 -6,18 -6,70 -6,08 -7,54
-110° -5,25 -4,96 -5,83 -6,73 -6,23 -6,34
-100° -4,39 -4,04 -5,37 -5,81 -5,70 -6,87
-90° -4,19 -3,55 -4,22 -5,19 -4,66 -4,93
-80° -3,45 -3,05 -4,50 -4,36 -3,60 -4,64
-70° -2,77 -2,42 -2,74 -3,73 -3,89 -3,69
-60° -2,12 -1,56 -3,24 -2,46 -2,18 -2,75
-50° -2,07 -1,62 -2,14 -2,55 -1,66 -1,61
-40° -0,94 -0,86 -0,96 -1,40 -0,85 -1,73
-30° -1,08 0,50 -1,20 -0,70 -0,93 -0,54
-20° -0,57 0,00 -0,03 -0,81 -0,03 -0,02
-10° -0,07 -0,11 -0,07 -0,10 -0,08 0,09
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DEKLARACJA zGopNoScT C€
nr 2/2014

Producent: PPUH .,SONOPAN" sp. z 0.0.
Adres: 15- 950 Biatystok, ul. Ciotkowskiego 2/2
tel. 85 7423 662
Wyrob Miernik poziomu dzwigku pojazdow samochodowych

Typ: DLM-101S

Wymieniony wyzej wyrob spelnia wymagania dyrektywy:

2004/108/WE

Zgodnos¢ zostala potwierdzona w oparciu o wyniki badan przeprowadzone przez
Laboratorium Urzadzen Elektronicznych Instytutu Logistyki i Magazynowania w

Poznaniu

Dokumenty dodatkowe:

Sprawozdanie z badan nr RP 167 - 170 /2014 LA

. PREZES ZARZADU
Bialystok, 2014.05.12 SONOPA z o.0.
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PREZES Warszawa, 07 -11- 2014
GLOWNEGO URZEDU MIAR o

Warszawa, ul. Elektoralna 2

DECYZJA NR ZT 44 [204%/

Na podstawie art. 8f ust. 3 pkt 1 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. — Prawo o miarach (Dz. U. z 2013 r., poz. 1069)
— po rozpatrzeniu wniosku z dnia 16 maja 2014 r., nr NZ-109-2014, ktoéry wptynat do Gléwnego Urzedu Miar
w dniu 19 maja 2014 r., uzupehionego pismami: z dnia 17 czerwca 2014 r., nr NZ-135-2014 oraz z dnia
15 lipca 2014 r., nr NZ-156-2014, zgloszonego przez Przedsigbiorstwo Przemyslowo - Ustugowo - Handlowe
.SONOPAN” Sp. z o0.0., 15-950 Biatystok, ul. Ciotkowskiego 2/2 oraz na podstawie wynikow badan
przeprowadzonych przez: Gtéwny Urzad Miar i Instytut Logistyki i Magazynowania

ZATWIERDZAM TYP

miernikdw poziomu dzwigku o znaku fabrycznym DLM-101S, produkowanych przez Przedsigbiorstwo
Przemystowo - Ustlugowo - Handlowe ,,SONOPAN” Sp.zo.0., 15-950 Bialystok, ul. Ciotkowskiego 2/2,
zwanych dalej "miernikami”.

Miernikom nadaje si¢ znak zatwierdzenia typu: PLT 1 L 7 l} .

Mierniki speilniaja wymagania okreslone w rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia 28 maja 2007 r.
w sprawie wymagan, ktérym powinny odpowiada¢ mierniki poziomu dzwigku, oraz szczegétowego zakresu
badan i sprawdzen wykonywanych podczas prawnej kontroli metrologicznej tych przyrzadéw pomiarowych
(Dz. U. Nr 105, poz. 717).

Charakterystyka typu:

Mierniki sg przeznaczone do pomiaru:

1) poziomu dzwigku A lub C usrednianego wyktadniczo wedtug charakterystyki czasowej F,
2) maksymalnego poziomu dzwigku A lub C usrednianego wyktadniczo wedtug charakterystyki czasowej F.

Podstawowe dane metrologiczne i techniczne:

1) klasa doktadnosci: 2,
2) czestotliwosciowe charakterystyki

korekcyjne: A, C, ’/Q N
3) charakterystyka czasowa F, ' [
4) zakres pomiarowy: od 50 dB do 135 dB przy charakterystyqe korekcﬁhej A, |

od 50 dB do 137 dB przy charakterystyge korekcyyj ne_]
5) poziom cisnienia akustycznego odniesienia: 94 dB,

|
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Strona 2 Decyzji Nr ZT +4 /_20/.’1,1
I '

6) czestotliwo$¢ wzorcowania: 1 kHz,

7) urzadzenie wskazujace: cyfrowe o rozdzielczosci 0,1 dB,

8) typ zainstalowanego oprogramowania: 1.6.0004,

9) typ mikrofonéw pomiarowych: WK-21,

WK-21 z ostona przeciwwietrzna typ OP60/2,

10) typ przedwzmacniacza mikrofonowego: PW-21L,
11) typ mikrofonowego kabla przedtuzajacego: PD5L6,
12) zasilanie: akumulator wewnetrzny Li-ION 7,2 V' 700 mAh,

tadowarka typ 6WZS 12/400 o napigciu wyjsciowym
statym 12 V i pradzie wyjsciowym 400 mA,

13) wymiary bez mikrofonu: (182 x 81 x 30) mm,

14) masa: 480 g.

Ogdlny widok miernika przedstawiono w zalaczniku do niniejszej decyzji.
Decyzja jest wazna przez okres 10 lat od dnia wydania.

UZASADNIENIE

Przedsiebiorstwo Przemystowo - Ustugowo - Handlowe ,,SONOPAN” Sp. z o0.0., 15-950 Bialystok,
ul. Ciotkowskiego 2/2, wnioskiem z dnia 16 maja 2014 r., nr NZ-109-2014, ktéry wptynat do Gléwnego
Urzedu Miar w dniu 19 maja 2014 r., uzupetnionego pismami: z dnia 17 czerwca 2014 r., nr NZ-135-2014
oraz z dnia 15 lipca 2014 r., nr NZ-156-2014, wniosta o zatwierdzenie typu miernikéw poziomu dzwigku
o znaku fabrycznym DLM-101S, produkowanych przez Przedsigbiorstwo Przemystowo - Ustugowo -Handlowe
.SONOPAN?™ Sp. z 0.0., 15-950 Biatystok, ul. Ciotkowskiego 2/2.

Zgodnie z art. 8f ust. 3 pkt 1 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. - Prawo o miarach (Dz. U. z 2013 r., poz. 1069)
w wyniku przeprowadzonego badania typu Prezes Gléwnego Urzgdu Miar moze wyda¢ decyzje zatwierdzenia

typu.

W wyniku przeprowadzonego badania typu stwierdzono, ze zgloszony do zatwierdzenia typ miernikéw
poziomu dzwigku o znaku fabrycznym DLM-101S, spelnia wymagania okreslone w rozporzadzeniu Ministra
Gospodarki z dnia 28 maja 2007 r. w sprawie wymagan, ktéorym powinny odpowiada¢ mierniki poziomu
dzwieku, oraz szczegotowego zakresu badan i1 sprawdzen wykonywanych podczas prawnej kontroli
metrologicznej tych przyrzadéw pomiarowych (Dz. U. Nr 105, poz. 717).

Majac na uwadze powyzsze, na podstawie art. 8f ust. 3 pkt 1 ustawy z dnia 11 maja 2 r. - Prawo o miarach,
postanowiono jak na wstepie.
1L a
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POUCZENIE

Od decyzji niniejszej stronie nie przystuguje odwotanie. Jednakze strona niezadowolona z decyzji moze zwrdcic¢
si¢ do Prezesa Gtéwnego Urzedu Miar z wnioskiem o ponowne rozpatrzenie sprawy w terminie 14 dni od dnia
dorgczenia decyzji stronie.

Otrzymuja:
1. Przedsigbiorstwo Przemystowo — Ustugowo — Handlowe

»SONOPAN” Sp. z 0.0., 15-950 Bialystok,
ul. Ciotkowskiego 2/2

2. GUM a/a.

Do wiadomosci:
Dyrektorzy Okregowych Urzedéw Miar.
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Rys. 1 Miernik poziomu dzwi¢ku o znaku fabryeznym DLM 101S — widok ogolny.

Sonda obrotomierza l.adowarka
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Rys. 2 Miernik poziomu dzwi¢ku o znaku fabrycznym DLM 1018 - opis zlacz.
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