MIERNIK POZIOMU DZWIEKU

KLASY I

DLM-101

Instrukcja obstugi

Instrukcja obstugi opisuje dzialanie miernika DLM-101 z oprogramowaniem
wewngtrznym w wersji 1.9.0020. Numer wersji oprogramowania mozna obejrze¢ na
ekranie powitalnym, wyswietlonym po wilaczeniu przyrzadu (dokltadny opis znajduje
si¢ w rozdziale 3.1 niniejszej instrukcji).

P.P.U.H. "SONOPAN" sp. z 0.0.
15-950 Biatystok, ul. Ciotkowskiego 2/2
tel./fax (0-85) 742-36-62
http://www.sonopan.com.pl
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1. CHARAKTERYSTYKA PRZYRZADU

Miernik DLM-101 jest w petni cyfrowym, jednozakresowym catkujacym miernikiem poziomu
dzwigku o doktadnosci odpowiadajacej klasie 1.

Prosta obstuga, szeroki zakres pomiarowy oraz niewielkie wymiary umozliwiaja pomiary
hatasu w wielu dziedzinach. Miernik ten jest idealnym narzedziem dla zakladowego inspektora
BHP, montera urzadzen wentylacyjnych czy inspektora budowlanego dokonujacego odbioru
budynku. Niska cena umozliwia uzycie miernika tam, gdzie do tej pory hatas nie byt oceniany z
powodu wysokiego kosztu przyrzadéw pomiarowych.

Wewngtrzny akumulator Li-ION umozliwia dlugotrwale pomiary, bez koniecznos$ci tadowania;
czytelny, podswietlany wyswietlacz ufatwia odczytanie wyniku w trudno dostgpnych,
nieoswietlonych miejscach. Duza pami¢¢ wewngtrzna pozwala na stosowanie miernika DLM-101
w monitoringu hatasu $rodowiskowego, a mozliwo$¢ rejestracji historii pomiaru co 100ms
umozliwia jego wykorzystanie takze przy ocenie hatasu lotniczego.

gniazdo
mikrofonowe

gniazdo RS232 tadowarki

dioda sygnalizujaca
gniazdo USB dotaczenie tadowarki

Rys. 1.1. Miernik poziomu dzwigku DLM-101 - widok ogélny.
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Rys. 1.2. Miernik poziomu dzwigku DLM-101 - tabliczka znamionowa.

1.1. Wyposazenie

Wyposazenie podstawowe:
Fadowarka typ 6WZS 12/400 (Tatarek).
Oslona przeciwwietrzna mikrofonu OP60/2.
Kabel RS232 (DB9F-RJ10) 1,8m.
Kabel USB (USBA-USBB mini) 1,8m.
Walizka transportowa.
Instrukcja obstugi.
Deklaracja zgodnosci CE.
Karta gwarancyjna.
Wyposazenie dodatkowe:
Kalibrator KA-50.
Przedtuzacz mikrofonowy PD5Lx (gdzie x oznacza dlugos¢ kabla, max 6m).
Statywy mikrofonu: SM2 (2m) i SM4 (4m),
Statyw miernika: SMR (1,5m).

1.2. Konfiguracja systemu
Konfiguracja podstawowa:
¢ Miernik poziomu dzwigku DLM-101 (Sonopan).
¢ Przedwzmacniacz mikrofonowy %2” typ PW-21L (Sonopan).
¢ Mikrofon pomiarowy ¥2” typ WK-21 (Sonopan).
¢ Oslona przeciwwietrzna mikrofonu OP60/2.
Pozostale elementy wyposazenia, sa elementami opcjonalnymi.

1.3. WielkoS$ci mierzone
Miernik poziomu dzwigku umozliwia jednoczesny pomiar:
e 7 korekcja czgstotliwosciowa A lub C:
- chwilowa warto$¢ skuteczna (ze stala czasowa SLOW lub FAST), np. Lag,
- maksymalna warto$¢ skuteczna (ze stata czasowa SLOW lub FAST), np. Larmx,
- warto$¢ ekwiwalentna za ostatnig sekundg, np. Lacqis.
- warto$¢ ekwiwalentna, np. Lacq.
- poziom ekspozycyjny, np. Lag.
e 7 korekcja czgstotliwosciowa C:
- chwilowa warto$¢ szczytowa Lcpy,
- maksymalna warto$¢ szczytowa Lcwmpk,
® czas pomiaru,

1.4. Dane techniczne
Przyrzad spelnia wymagania norm:
L PN-EN 61672-1:2014 Elektroakustyka. Mierniki poziomu dzwigku. Czgs¢ 1:
Wymagania.



Miernik nalezy do grupy X, w rozumieniu normy PN-EN 61672-1.
Parametry techniczne (dla czutosci mikrofonu 40mV/Pa):
Klasa doktadnos$ci
Korekcyjne charakterystyki czgstotliwosciowe
Charakterystyki dynamiczne
Rozdzielczo$¢ odczytu:

pomiar
kalibracja

Maksymalna wartos¢ ciSnienia akustycznego,

nie powodujaca uszkodzenia miernika

Maksymalny nieskorygowany poziom ci$nienia
akustycznego nie powodujacy zadziatania
wskaznika przesterowania

Maksymalna wartos¢ sygnalu przy wymuszeniu
elektrycznym (przy uzyciu ekwiwalentu mikrofonu)
Pojemnos¢ impedancji zastgpczej, umozliwiajacej
doprowadzenie elektrycznego sygnatu pomiarowego
do wejscia czgsci elektrycznej miernika

Warunki odniesienia

typ pola akustycznego

czestotliwos¢ odniesienia

poziom odniesienia ci$nienia akustycznego
zakres odniesienia

czestotliwos¢ probkowania

kierunek odniesienia mikrofonu

punkt odniesienia mikrofonu

orientacja przestrzenna odniesienia

temperatura odniesienia
wilgotnos¢ wzgledna odniesienia
ci$nienie atmosferyczne odniesienia

Wartos¢ poczatkowa, od ktdrej rozpoczyna si¢
badanie btedu liniowosci

Btad podstawowy dla sygnatu sinusoidalnego
odniesienia (1000Hz, 94dB, w polu swobodne;j

fali akustycznej padajacej prostopadle do
plaszczyzny mikrofonu)

Catkowity zakres pomiarowy poziomu dzwigku (La)
1 rownowaznego poziomu dzwigku (Laeq)

Zakres pomiaru poziomu dzwigku (L) 1 rtOwnowaznego poziomu dzwigku (L.,)

1
A, C
SLOW, FAST

0,1dB
0,01dB

150dB (zniekszt. nieliniowe <3%)

136,7dB

22V,

18pF

swobodne

1000Hz

94dB

20 - 135dB

41,7kHz

0$ symetrii mikrofonu
srodek membrany mikrofonu
fala akustyczna padajaca z kierunku
odniesienia

+23°C

50%

101,325kPa

poziom odniesienia

<#+0,7dB

24 — 135dBA

31,5Hz 1kHz 4kHz

8kHz 12,5kHz

A| 24-97,9dBA | 24-136,7dBA | 24-137,8dBA

24-135,9dBA | 24-132,3dBA

C | 29-134,1dBC | 29-136,7dBC | 29-136,0dBC

29-134,0dBC | 29-130,4dBC

Catkowity zakres pomiarowy wartosci
szczytowej (Lcpk)
Szumy wiasne

45 - 137dBC

z impedancja zastgpczg mikrofonu

z mikrofonem WK-21

A <14dB

<20dB

C <19dB

<25dB




e (Czas pomiaru mierzony z rozdzielczoscia 1sekundy 999 godzin 59 minut 59 sekund
¢ (Czas wygrzewania

- po wilaczeniu zasilania 1 minuta
- po zmianie warunkéw klimatycznych 15 minut
e Zasilanie
- akumulator wewngtrzny Li-ION 7,2V 700mAh
- tadowarka 6WZS 12/400 (Tatarek)
¢ Minimalne napigcie pracy akumulatora wewngtrznego 6,6V
e Zakres temperatury pracy -10 + +50°C
e Zakres temperatury przechowywania -10 ++50 °C
e Zakres wilgotnosci wzgledne;j <90% (bez kondensacji)
e Zakres cisnienia atmosferycznego 65 + 108kPa
¢ Emisja elektromagnetyczna zgodna z PN-EN 61672-1:2005
(najwigksza, gdy dofaczona jest
fadowarka)
¢ Wymiary bez mikrofonu 182 x 81 x 30mm
e (zas ciaglej pracy z maksymalnie natadowanym
akumulatorem 16h
e Masa 480g

¢ Nominalny wptyw odbicia fal akustycznych od
obudowy miernika w polu swobodnym dla
kierunku 0° Patrz tabela ponizej

f[Hz]| 250 | 315 | 400 | 500 | 630 | 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240

dL [dB]]| 0,01 0,02 0,22 | -0,23 | -0,20 | 0,04 0,02 | 0,05 0,48 | -0,07 | 0,04

U [dB] <0,03 <0,05

f[Hz]| 2500 | 2800 | 3150 | 3550 | 4000 | 4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000

dL [dB]]| 0,18 | -0,24 | 0,49 | -0,44 | -0,07 | -0,31 | -0,28 | 0,36 | -0,16 | 0,16 | -0,29

U [dB] <0,05

f[Hz]| 8500 | 9000 | 9500 | 10000 | 10600 | 11200 | 11800 | 12500 | 13200 | 14000 | 15000

dL [dB]] 0,13 | -0,29 | 0,19 | -0,64 | 0,11 0,06 | -0,72 | 0,18 0,27 | -0,13 | 0,05

U [dB] <0,05 < 0,06

f [Hz] | 16000 | 17000 | 18000 | 19000 | 20000

dL [dB]]| -0,02 | -0,13 | 0,57 | -0,69 | -0,67

U [dB] < 0,06

e Poprawka stanowiaca r6znic¢ migdzy
charakterystyka czg¢stotliwosciowa mikrofonu WK-21
w swobodnym polu akustycznym i charakterystyka
mikrofonu pobudzanego elektrostatycznie, dla
kierunku 0° oraz rozszerzona niepewnos¢ jej
wyznaczenia (k=2): Patrz tabela ponizej i Rys. 1.3.

f[Hz]| 250 | 315 | 400 | 500 | 630 | 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240

dL [dB]] 0,00 | 0,02 | 0,03 | 0,04 | 0,05 | 0,08 | 0,11 | 0,18 | 0,26 | 0,36 | 0,43

U [dB] <0,29

f[Hz]| 2500 | 2800 | 3150 | 3550 | 4000 | 4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000

dL [dB]] 0,52 | 0,62 | 0,74 | 0,93 | 1,13 | 1,42 | 1,70 | 2,08 | 2,50 | 2,89 | 3,30

U [dB] <0,29 <0,39




f[Hz]| 8500 | 9000 | 9500 | 10000 | 10600 | 11200 | 11800 | 12500 | 13200 | 14000 | 15000

dL [dB]] 3,49 | 3,69 | 390 | 4,18 | 449 | 482 | 5,19 | 5,72 | 6,34 | 6,83 | 7,31

U [dB] <0,39 <0,48

f [Hz] | 16000 | 17000 | 18000 | 19000 | 20000
dL [aB]| 7,67 | 8,09 | 847 | 8,77 | 9,12
U [dB] <0,48

10,00
dL[dB]
9,00
8,00
7,00
6,00
5,00
4,00
3,00

2,00 -

1,00 -

0,00

100 1000 10000 f[Hz] 100000

Rys. 1.3. Poprawka pola swobodnego dla mikrofonu WK-21 i kierunku 0°.

Typowa charakterystyke skutecznosci mikrofonu WK-21 w polu swobodnym wraz z
dopuszczalnymi tolerancjami wg PN-EN 61094-4:2000 przedstawia tabela ponizej i Rys. 1.4.

f[Hz]| 250 315 400 | 500 | 630 | 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240

dL [dB]] 0,00 | -0,07 | -0,02 | 0,00 | 0,02 | -0,05 | 0,02 | -0,01 | -0,08 | 0,04 | -0,02

U [dB] <0,21

f[Hz]| 2500 | 2800 | 3150 | 3550 | 4000 | 4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000

dL [dB]] 0,07 | 0,06 | -0,15 | 0,06 | -0,13 | 0,11 | -0,05 | -0,05 | 0,20 | 0,31 | 0,38

U [dB] <0,21 <0,34

f[Hz]| 8500 | 9000 | 9500 | 10000 | 10600 | 11200 | 11800 | 12500 | 13200 | 14000 | 15000

dL [dB]] -0,46 | 0,03 | -0,50 | -0,66 | -0,23 | -0,42 | -0,83 | -0,33 | -0,20 | -0,21 | 0,08

U [dB] <0,34 < 0,44

f [Hz] | 16000 | 17000 | 18000 | 19000 | 20000
dL [aB]| 0,02 | -0,09 | -0,08 | -0,21 | -0,46
U [dB] <0,44




2,50
L[dB]
2,00 -
1,50 1

1,00 -

0,50

0,00 -

-0,50

-1,00 -

-1,50 -

-2,00

-2,50 ‘ ‘
100 1000 10000 f[Hz] 100000

Rys. 1.4. Typowa charakterystyka skutecznosci mikrofonu WK-21 w polu swobodnym.

1.5. Wplyw czynnikéw zewnetrznych

* Wplyw ci$nienia atmosferycznego -0,01dB/kPa (dla 1kHz)

e Wplyw temperatury -0,003 dB/°C (dla 1kHz)

o Wplyw wilgotnosci < 10,1dB (bez kondensacji)

e Wplyw pola elektromagnetycznego zgodny z PN-EN 61672-1
(najwigkszy, gdy przediuzacz
mikr. jest utlozony wzdtuz pola)

* Wplyw pola elektrostatycznego zgodny z PN-EN 61672-1

* Wplyw pola magnetycznego (wskazanie w polu o natgzeniu 80A/m)

- korekcja A bez wptywu
- korekcja C <30,0dBC

1.6. Wplyw wyposazenia dodatkowego
Zainstalowanie dodatkowego wyposazenia nie powoduje pogorszenia klasy dokladnosci
przyrzadu, jednak wywiera ono pewien wptyw:
* Wplyw oslony przeciwwietrznej (dla kata 0°) Patrz tabela ponizej i Rys. 1.5.

f[Hz]| 250 | 315 400 | 500 | 630 800 | 1000 | 1250 | 1600 | 2000 | 2240

dL [dB]] 0,06 | 0,07 | 0,08 | 0,16 | 0,11 | 0,24 | 0,22 | 0,32 | 0,40 | 0,64 | 0,41

U [dB] <0,02 <0,05

f[Hz]| 2500 | 2800 | 3150 | 3550 | 4000 | 4500 | 5000 | 5600 | 6300 | 7100 | 8000

dL [dB]] 0,56 | 0,58 | 042 | 0,43 | 0,10 | 0,06 | -0,23 | -0,41 | -0,48 | -0,52 | -0,61

U [dB] <0,05

f[Hz]| 8500 | 9000 | 9500 | 10000 | 10600 | 11200 | 11800 | 12500 | 13200 | 14000 | 15000

dL [dB]]| -0,67 | -0,70 | -0,82 | -1,04 | -1,12 | -1,21 | -1,48 | -1,38 | -1,44 | -1,63 | -1,51

U [dB] <0,05 <0,07




f [Hz]

16000

17000

18000

19000

20000

dL [dB]

-1,86

-1,85

-2,22

-2,54

-2,66

U [dB]

<0,07

1,0 q
08 JL[dB]
0,6 1

0,4 1
0,2 4
0,0 4
-0,2 4
-0,4 -
-0,6 4
-0,8 -
-1,0 4
-1,2 4
-1,4 4
-1,6 4
-1,8 4
-2,0 4
2,2 -
-2,4 4
-2,6 -
-2,8 4
-3,0

100

1000

10000

Rys. 1.5. Wplyw ostony przeciwwietrznej OP60/2.

* Wplyw przedtuzacza mikrofonowego

f[Hz]

100000

dotaczenie powoduje, przy duzych
poziomach
wzrost znieksztalcen nieliniowych

— patrz tabela ponize;.

sygnalu wejsciowego,

f [kHz] 4 5 6.3 8 10 | 125 | 16 20 25
o | 135dB | 0,07% | 0,07% | 0,08% | 0,08% | 0,08% | 0,09% | 0,09% | 0,15% | 0,98% | 1,9% | 1,7%
2 | 1308 0,06%
| 125dB 0,03%

2. STEROWANIE PRACA PRZYRZADU

Sterowanie przyrzadem jest mozliwe poprzez klawiatur¢ umieszczona w przyrzadzie.

2.1. Przyciski sterujgce
Klawiatura przyrzadu sktada sig z:
* wylacznika zasilania:

® przyciskOw stuzacych do wyboru nastaw (petnia one tez funkcj¢ kursorow):

® przyciskow stuzacych do obstugi pamigci oraz kalibracji:

e e



¢ przyciskow: START/STOP pomiaru oraz ENTER

(»)(<)

2.2. Gniazda wejsciowe i wyjsciowe przyrzadu
Przyrzad wyposazony jest w:
¢ Gniazdo mikrofonowe, typu LEMO EGG.1B.307.CLL.

Rys. 2.1. Gniazdo mikrofonowe - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal

1 nie podlaczone
2 GND
3 polaryzacja (+200V)
4 wejscie sygnatu
5 nie podlaczone
6 +24V
7 GND

ekran masa

e Gniazdo RS-232, typu Amphenol AMP-215875-1, sluzace do wymiany danych z
komputerem PC.

1 4

Rys. 2.2. Gniazdo RS-232 - widok z zewnatrz

Nr pinu | Sygnal
1 GND
2 TxD
3 GND
4 RxD

e Gniazdo USB mini B, tupu Wurth Electronics 65100516121 stuzace do wymiany danych z
komputerem PC.

1 5

Rys. 2.3. Gniazdo USB mini B - widok z zewnatrz.
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Nr pinu | Sygnal
1 VBUS
2 D-
3 D+
4 nie podlaczony
5 GND

¢ Gniazdo tadowarki, typu RM650/1,3 DC-JACK, z kotkiem 1,3mm.
1 2

Rys. 2.4. Gniazdo tadowarki - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal
1 +7ZAS
2 -ZAS

2.3. Poczatkowe nastawy przyrzadu
Po wiaczeniu zasilania przyrzad posiada nastawy:
e Korekcja czgstotliwosciowa A
e Stala czasowa detektora RMS FAST

2.4. Przygotowanie przyrzadu do pracy

Na przedwzmacniacz mikrofonowy PW-21L nalezy nakrgci¢ mikrofon pomiarowy WK-21.
Tak zmontowany zestaw nalezy podlaczy¢ do zlacza mikrofonowego typu LEMO miernika. Jezeli
uzywany jest przedtuzacz mikrofonowy, to miedzy przedwzmacniacz wraz z mikrofonem a gniazdo
mikrofonowe miernika nalezy wlaczy¢ przedtuzacz. Z mikrofonu nalezy zdja¢ kapturek ochronny —
na czas pomiaru nalezy go zastapi¢ oslona przeciwwietrzng. Zaleca si¢ stosowanie ostony
przeciwwietrznej zawsze, bez wzgledu na warunki atmosferyczne. Ostona ta dodatkowo chroni
mikrofon przed kurzem, pytem itp. Nalezy wilaczy¢ przyrzad. Poczatkowe nastawy przyrzadu sa
podane w rozdziale 2.3.

Zalecane jest przeprowadzenie kalibracji akustycznej przyrzadu. Sposéb jej przeprowadzenia
opisany jest w rozdziale 4.3.

Po zakonczeniu pomiaréw nalezy wylaczy¢ przyrzad, a mikrofon zabezpieczy¢ kapturkiem
ochronnym.

11



3. OBSLUGA PRZYRZADU

Wszystkie funkcje przyrzadu sa wywotywane przy pomocy klawiatury, jednak dostep do
funkcji krytycznych dla pomiaru jest utrudniony. Aby uruchomi¢ taka funkcjg, nalezy wybrany
klawisz przytrzyma¢ wcisnigty przez czas ok. 1,5 sekundy.

Zasilanie przyrzadu mozna wlaczy¢ i wylaczy¢ poprzez przytrzymanie klawisza n przez
ok. 1,5 sekundy

Schemat przejs¢ migdzy poszczegdlnymi ekranami menu jest przedstawiony na Rys. 3.1.
Wszystkie ekrany przyrzadu sa dokladnie opisane w dalszej czgsci tego rozdziatu.

Kasuj wszystkie

potwierdz
A = _
Tak| <
| cAL | Nie | |p
Data 1 o283 . Historia - kasuj
ustawianie Ekran powitalny :
' J
1 4_] | p— dowolny Ostatnia 4—‘ J
yil— _ CAL v klawisz o Amlyj ; > poo
Dataiczas [* ~ — \MEM| 1.5 se Dy | &
> | Powrét Wyniki 1 - " | Historia - opcje [«
J— 4 o | 1 | Start/Stop pr— R rre—
o | CAL | 1,5 sek Yy — [CAL »
Kalibracja _— Wniki 2 I» | Powrdt oy | T
poziom 7\ > y o Historia - dane
> (caL | Anulyj v MEM|
Kalibracja Wyniki 3 i Zapisz pomiar
™ pomiar o | Zatwierdz p—
— MEM
A A A I» | Anulyj | A
Btad OK o Odczytaj pomiar
Y A @ \
. . . . -l A=
Kalibracja P Kalibracja Tk § (MEM
blad zatwierdz Kasuj wszystkie . .
. Skasuj pomiar
- potwierdz
u A
— =3 7 ) p—
| 1p | Powtorz Wyzeruj wsp. « | Zatwierdz \ I» | Nie
) ’ kalibracji =T —_—
« | 1,5sek

Rys. 3.1. Schemat przej$¢ miedzy ekranami menu.

3.1. Ekran powitalny
Po wlaczeniu przyrzadu jest wyswietlany ekran powitalny, na ktérym znajduja si¢: nazwa
przyrzadu, wersja oprogramowania oraz dane teleadresowe producenta. Po naci$nigciu dowolnego
klawisza, zostanie wyswietlony ekran wynikéw. Jezeli zaden klawisz nie zostanie naci$niety, to
przejscie do ekranu wynikéw nastapi automatycznie po uptywie 15 sekund.
Jezeli akumulator wewngtrzny przyrzadu ulegt kompletnemu roztadowaniu, to po podlaczeniu
tadowarki przyrzad moze nie uruchomic¢ si¢ od razu — nalezy wtedy odczeka¢ kilkanascie minut. Po
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starcie przed wyswietleniem ekranu powitalnego, pojawi si¢ prosba o wprowadzenie aktualnej daty

i godziny.

remepninT

DLM-101

19,0820 «— wersa

oprogramowania

SOHOPAH Sp.zo.o.
hitp: & www . sonopan. com. pl

wr +48 83 742 36 B2

Rys. 3.2. Ekran powitalny.

3.2. Wyniki

Wyniki na ekranie aktualizowane sa raz na sekundg. Po zatrzymaniu pomiaru, przy uzyciu

klawisza START/STOP, wynik pomiaru jest dostgpny natychmiast.

Ler 117.1 (oot

Lo=g 118.4 dE

[Me]
LrE 131.1 dE
==

Rys. 3.3. Ekran wynikéw 1.

Lere 1201 ¢ o

F-F
LAF 117148 [y
LAeqi= 117.8 4B

Lrea110.4 (oot

LoFm: 130.1 dB

[Me]
LCcHPE  133.1 dB
==

Rys. 3.4. Ekran wynikéw 2.

Lere 1201 ¢ o

F-F
LAF 117048 [y
LAeqi= 117.8 4B

==

Rys. 3.5. Ekran wynikéw 3.

Rys. 3.6. Ekran wynikéw 3 — wlaczona rejestracja
historii

Na kazdym ekranie wynikéw znajduja sieg:
e zegar czasu pomiaru:

= AAE2A 157 format hhh:mm:ss,

¢ wskaznik analogowy RMS,
2 145
I |

wskaznik natadowania akumulatora:
akumulator natadowany w 100%,
akumulator natadowany w 75%,
akumulator natadowany w 50%,
akumulator natadowany w 25%,
akumulator roztadowany,
akumulator roztadowany, mozliwe automatyczne wytaczenie
wskaznik dofaczonej fadowarki (jezeli nie jest dotaczona, to wskaznik ten jest
niewidoczny):
#F fadowarka jest dotaczona,

CIEEE
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¢ wskaznik statusu:
[M] trwa pomiar,
CEl] pomiar zatrzymany,
[ oczekiwanie na gotowos¢ przyrzadu do pracy; wyswietlana liczba okresla czas
oczekiwania w sekundach,
¢ wskaznik rejestracji historii (jezeli nie jest wiaczona, to wskaznik ten jest niewidoczny):
[HIZ rejestracja historii jest wiaczona,
e wskaznik przesterowania (jezeli nie bylo przesterowania, to wskaznik ten jest
niewidoczny):
[a] w ostatniej sekundzie wystapito przesterowanie,
=] od poczatku pomiaru wystapito przesterowanie, ale w ostatniej sekundzie go

nie bylo,
wyniki:

Ar.r B wynik prawidiowy,
17.7 cdB 1+  wynik ponizej zakresu pomiarowego,
———a_rB brak wyniku.

zmiana korekcji czgstotliwosciowej A / C (tylko gdy zatrzymany pomiar),
przytrzymany 3 sekundy — zmiana jgzyka: POLSKI / ANGIELSKI

zmiana stalej czasowej SLOW / FAST (tylko gdy zatrzymany pomiar),

AIC

START / STOP pomiaru,

zmiana wyswietlanego aktualnie ekranu wynikow,

przytrzymany 1,5 sekundy — skasowanie biezacego pomiaru (tylko gdy zatrzymany
pomiar),

przejscie do obstugi pamigci pomiaréw (tylko gdy zatrzymany pomiar),
przytrzymany 1,5 sekundy — przejscie do obstugi pamigci historii.

przejscie do ustawiania daty 1 czasu

przytrzymany 1,5 sekundy — przejscie do kalibracji (tylko gdy zatrzymany pomiar).

Y @

<
m
<

UWAGA! Zmiana korekcji czestotliwosciowej lub stalej czasowej powoduje skasowanie
biezacego pomiaru.

UWAGA! Zmiana jezvka powoduje wySwietlenie ekranu powitalnego. Po naci$nieciu
dowolnego klawisza przyrzad przechodzi do wyswietlania wynikow.

3.3. Data i czas
Za pomoca tego menu mozna sprawdzi¢ jaka jest aktualnie ustawiona data 1 czas oraz je
zmieni¢. Po wejsciu do trybu edycji nalezy ustawi¢ odpowiednio godzing, minutg sekundg, dzien
miesiac 1 rok, przechodzac do nastgpnych pozycji klawiszem ENTER. Naci$nigcie ENTER gdy
edytowany jest rok powoduje zapisanie ustawionych parametréw 1 opuszczenie trybu edycji.

UWAGA! Nie jest mozliwe zatwierdzenie blednej daty (np. 31-02-2017). W takim przypadku
nalezy nacisna¢ przycisk Anuluj i ustawi¢ date jeszcze raz.
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DATAH I C2AS DATAH I C2AS

r
= 178157 =1 lf:El 1:57
& H1-A7-2815 & H1-A7-2815
_ = =taw _
o L=t aw I Hralog o Dale] I Hralog
Rys. 3.7. Data i czas. Rys. 3.8. Data i czas - edycja.

3.4. Pamig¢¢ pomiarow
Obstuga pamigci pomiarOw to trzy czynno$ci: zapis pomiaru, odczyt pomiaru, skasowanie
pomiaru. Mozliwe jest tez skasowanie calej pamigci pomiarow, jednak wymaga to dodatkowego
potwierdzenia.

Ler 11712 o Lee 117.1 B
Loes 1177 [ LAea 1177 dE 5
LAE 138.4 dE LAE 138.4 dB
a O EAEE ST a O EAEE ST
A1 7 azari=  »anulw A1~ aodezut anulw
Rys. 3.9. Zapis pomiaru do pamigci. Rys. 3.10. Odczyt pomiaru z pamieci.

L 1171 UWAGA |

LiAeq 117.7 dE E Wezuystkie pomiary

LAE 13584 dE zostang skasowane.
- D EEEELST Czy kontunuowad?
m 1 T dKasui 1k Anuluj + THE Ik NIE
Rys. 3.11. Kasowanie pomiaru w pamigci. Rys. 3.12. Kasowanie wszystkich pomiaréw —
potwierdzenie.

zatwierdzenie operacji zapisu / odczytu / kasowania pomiaru,
przytrzymany 1,5 sekundy na ekranie kasowania pomiaru — skasowanie calej pamigci (z
dodatkowym potwierdzeniem),

anulowanie operacji,

wybo6r komorki do zapisu / odczytu / skasowania — zwigksz o 1,
przytrzymanie 1,5 sekundy — automatyczne powtarzanie,
wybor komorki do zapisu / odczytu / skasowania — zmniejsz o 1,

B@ ®

A/

S/F . .

przytrzymanie 1,5 sekundy — automatyczne powtarzanie,
MEM przejscie do innej czynnosci obstugi pamigci: zapis / odczyt / skasowanie pomiaru.
3.5. Pamigc¢ historii

Rejestracja historii polega na cyklicznym zapisywaniu wybranych parametréw zmierzonych
za okres rejestracji. Mozliwa jest rejestracja od jednego do czterech parametrow: Lxeq, Lxyms
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Lxymn, Lcpk, gdzie X — oznacza ustawiong korekcjg czgstotliwosciowa (A lub C), a Y — wybrang
stata czasowa detektora RMS (S - SLOW Iub F - FAST).

Na ekranie opcji jest wyswietlany czas, na jaki wystarczy dostgpna pamig¢ przy wybranej
kombinacji okresu rejestracji 1 danych rejestrowanych. Ponadto, mozna tam ustawi¢ interwat
(okres) rejestracji — poprzez wybor jednej z predefiniowanych wartosci: 100ms, 1s, Ss, 10s, 15s,
30s, 60s, a takze wiaczy¢ lub wylaczy¢ opcjg autostartu.

Rejestracja historii rozpoczyna si¢ w momencie wiaczenia pomiaru, a konczy w momencie
jego zatrzymania lub po zapehieniu catej dostgpnej pamigci. Jezeli jest wlaczona opcja autostartu,
to po rozpoczgciu kolejnego pomiaru rozpocznie sig¢ roOwniez rejestracja historii.

Mozliwe jest skasowanie ostatniej historii lub wszystkich zarejestrowanych (wymaga to
dodatkowego potwierdzenia).

Maksymalny czas rejestracji historii (przy pustej pamigci) przedstawia tabela ponize;.

Horyzont czasowy (format: dni — godziny : minuty : sekundy)
HosC | 00mg 1s 55 10s 15s 30s 60s
danych
1 000- 008- 040- 081- 121- 243- 486-
19:27:10 | 02:31:44 12:38:40 | 01:17:20 13:56:00 | 03:52:00 | 07:44:00
> 000- 004- 024- 048- 072- 145- 291-
11:40:18 20:43:02 | 07:35:10 15:10:20 | 22:45:30 | 21:31:00 19:02:00
3 000- 003- 017- 034- 052- 104- 208-
08:20:13 11:22:10 | 08:50:50 17:41:40 | 02:32:30 | 05:05:00 10:10:00
4 000- 002- 013- 027- 040- 081- 162-
06:29:03 16:50:34 12:12:50 | 00:25:40 12:38:30 | 01:17:00 | 02:34:00
HISTORIA ME 1 Wybierz dane
Interwal 1= Lieq ——
Autostart NIE 1) -
Max czas 008-02:31:44
Dare Em) K asud = chiet
o Start I FPowrdt H Nastephna I¥ Fowradt
Rys. 3.13. Historia — opcje zapisu. Rys. 3.14. Historia — wybér danych.
KASLLT HISTORIE |
H  Ostathid U IJ.I H G H .
W=zustkie W=z stkiekhist-:-r*ie
. ZOSTAang SEasallarns.
B Hrulud Czu kontunuowad?
+ TAE ¥ NIE
Rys. 3.15. Historia — kasowanie. Rys. 3.16. Kasowanie wszystkich historii —
potwierdzenie.
Start / Stop rejestracji historii,
@ powrd6t do poprzedniego menu,
CAL przejscie do ekranu wyboru danych rejestrowanych,




A/C wybor danych rejestrowanych,
SIF wybor danych rejestrowanych,

MEM przejscie do menu kasowania historii.

3.6. Kalibracja
Kalibracja sktada si¢ z trzech etapow:
e wpisanie poziomu referencyjnego — szczegétowy opis Kkalibracji znajduje si¢ w
rozdziale 4.3,
¢ nalozenie kalibratora i uruchomienie pomiaru,
¢ odczytanie wyniku lub informacji o bledzie oraz zaakceptowanie go.
Ekrany menu jakie przyrzad wyswietla na kazdym z etapow kalibracji sa przedstawione na
rysunkach ponizej.

KALIBRAC.JA KALIBRAC.JAH
LREF  93.77 dE LREF  93.77 dE
LA ___.__ dE LAF 9397 dB
AL ——e_ dE AL -3,20 dE
Ik Start Al .
2 Ustaw poziom Czeka..
Rys. 3.17. Kalibracja - wpisanie poziomu Rys. 3.18. Kalibracja - trwa pomiar.
referencyjnego.
KALIBRAC.JA KALIBRAC.JAH
LREF 23.rr dB Blad kalikbrac jil
LoF 25937 dB Suyghnal poza zakresem
AL ~H.28 db I¥ Powthrz Hrlg
o OF Hralu g W Wuzeru ] wspkalibrac ji
Rys. 3.19. Kalibracja - zaakceptuj wynik. Rys. 3.20. Kalibracja - blad.

akceptacja wyniku kalibracji / zerowanie wspéiczynnika kalibracji gdy btad kalibracji,

5

start / powtOrzenie pomiaru,

ustawienie poziomu referencyjnego — zwigksz o 0,01dB,

Ak przytrzymanie 1,5 sekundy — automatyczne powtarzanie,
-+ ustawienie poziomu referencyjnego — zmniejsz o 0,0ldB,
przytrzymanie 1,5 sekundy — automatyczne powtarzanie,
- przerwanie procedury kalibracji, odrzucenie ewentualnych wynikéw 1 powrdt do ekranu

wynikow.
4. ZALECENIA EKSPLOATACYJNE

Przy postugiwaniu si¢ przyrzadem nalezy scisle przestrzegac nastgpujacych zalecen:
® bez potrzeby nie odkrecac siatki ochronnej membrany mikrofonu,
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e wszelkich zmian w polaczeniach (dotaczenie badz odlaczenie przedwzmacniacza,
mikrofonu, przedluzacza) nalezy dokonywac przy wylaczonym przyrzadzie; odlaczenie
(lub podfaczenie) wymienionych elementow przy wiaczonym mierniku, badz tez wlaczenie
przyrzadu bez mikrofonu dolaczonego do przedwzmacniacza, moze spowodowaé jego
uszkodzenie,

® przy zdejmowaniu 1 naktadaniu kapturka ochraniajacego mikrofon nalezy to robi¢ z lekkim
ruchem obrotowym w prawo (tak jak przy zakrgcaniu np. sruby), zapobiega to
przypadkowemu odkreceniu siatki ochronnej,

¢ mikrofon chroni¢ przed wplywem wstrzasow mechanicznych, kurzu, pylu, zawilgocenia 1
silnych podmuchéw powietrza (stosowac ostong przeciwwietrzna!),

® przy faczeniu lub roztaczaniu ztacz typu LEMO nie nalezy uzywac nadmiernej sity — ziacza
te maja blokady uniemozliwiajace pofaczenie w innej pozycji niz prawidlowa; sposob
odlaczania przedwzmacniacza ze zfaczem LEMO jest przedstawiony na Rys. 4.1.

———

UL RLIL
O

——mp—

Rys. 4.1. Sposob odlaczania przedwzmacniacza ze zlaczem LEMO.

4.1. Prawidlowe przeprowadzanie pomiarow

Podczas pomiaru miernik (mikrofon) powinien by¢ umieszczony na statywie, a osoba
wykonujaca pomiary powinna znajdowac si¢ w takiej odlegtosci od miernika (mikrofonu), aby nie
zaktocac pola akustycznego.

Zakres pomiarowy powinien by¢ tak dobrany, aby miernik nie sygnalizowal przesterowania
lub tez zbyt malego wysterowania toru pomiarowego. Jezeli wskazywana wartos¢ jest mniejsza niz
dolna granica zakresu liniowosci miernika, od wyniku pomiaru nalezy odja¢ poprawke obliczona na
podstawie podanej w swiadectwie wzorcowania wartosci poziomu szumoéw wiasnych:

L=10-log(10"*" ~10°'*)

gdzie:

L Skorygowany poziom mierzonego sygnatu
Lw Poziom wskazywany przez miernik

Ls Poziom szuméw wilasnych miernika

Nie nalezy przeprowadza¢ pomiarow, jezeli temperatura otoczenia 1 wilgotnos¢ sa w takim
zakresie, ze na mikrofonie moze wystapi¢ kondensacja pary wodne;.

4.2. Akumulator wewngtrzny

Normalnym trybem pracy przyrzadu jest praca z wykorzystaniem akumulatora wewngtrznego.

Aby natadowa¢ akumulator, nalezy do miernika podlaczy¢ tadowarke (dotaczenie jest
sygnalizowane zapaleniem diody S$wiecace] znajdujacej si¢ obok gniazda tadowarki, a takze
wyswietleniem ikony na ekranie wyniki). Stan akumulatora wewngtrznego jest wyswietlany na
ekranie wyniki. Ladowanie akumulatora jest sygnalizowane miganiem diody LED. Jezeli dioda
swieci swiatlem ciaglym, oznacza to, ze akumulator jest w pelni naladowany.

W miar¢ mozliwosci, przed fadowaniem, akumulator wewngtrzny nalezy roztadowac¢ do konca
(do automatycznego wylaczenia si¢ przyrzadu) — nalezy unika¢ sytuacji gdy akumulator jest czgsto
,doladowywany”, gdyz zmniejsza to jego trwatos¢.
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Mozliwa jest praca ciagta z podiaczonym zasilaczem zewngtrznym.

UWAGA! Jezeli przyrzad nie jest uzywany przez czas dluzszy niz dwa miesiace, akumulator
powinien byv¢ doladowywany. Jest to niezbedne, poniewaz akumulator ulega samo
rozladowaniu.

UWAGA! Akumulator jest fadowany niezaleznie od tego, czy przyrzad jest wlaczony, czy
wylaczony!

4.3. Kalibracja przyrzadu

Do wykonania poprawnego pomiaru potrzebny jest skalibrowany przyrzad. Zalecanym
kalibratorem akustycznym jest kalibrator KA-50 produkcji SONOPAN. Kalibrator ten wytwarza
dzwigk o poziomie wzorcowym 94dB 1 czgstotliwosci 1000Hz. Mozna tez uzy¢ dowolnego innego
kalibratora akustycznego klasy 1 lub lepszej, o poziomie i czgstotliwosci odpowiadajacych KA-50.

Aby skalibrowac przyrzad nalezy:

e Wejs¢ do trybu kalibracji (patrz rozdziat 3).

¢ Obliczy¢ 1 wprowadzi¢ poziom referencyjny:

Lirer = Liat + ALg¢

Lia  poziom cisnienia akustycznego kalibratora, odczytany z jego Swiadectwa wzorcowania,
ALg  poprawka pola swobodnego, dla mikrofonu %2” réwna -0,15dB.

e Zalozy¢ na mikrofon 1 wiaczyc¢ kalibrator.
¢ Rozpocza¢ pomiar.
e Kalibracja zostanie wykonana automatycznie i1 po chwili pojawi si¢ wynik, ktéry nalezy

zaakceptowac.

e Jezeli pojawit si¢ komunikat o biedzie, to nalezy usuna przyczyng bledu i powtorzyc¢
pomiar.

¢ Po zaakceptowaniu wyniku kalibracji, zdja¢ 1 wylaczy¢ kalibrator. Miernik jest gotowy do
pomiarow.

UWAGA! Podczas kalibracji miernik wraz z kalibratorem nie moga bv¢ narazone na halas o
poziomie wyzszym niz poziom nominalny uzytego kalibratora oraz wibracje podioza.

Opis bledow, jakie moga wystapi¢ podczas kalibracji:

Komunikat Prawdopodobna przyczyna

- wylaczony kalibrator,

- zle natozony kalibrator,

- nieprawidlowy poziom referencyjny,
- uszkodzony mikrofon.

Sygnat poza zakresem

- wysoki poziom hatasu tla,
- silne wibracje podtoza,
- uszkodzony kalibrator,
- uszkodzony mikrofon.

Niestabilny odczyt

Nieznany btad - nieznana, skontaktuj si¢ z serwisem.

4.4. Gwarancja
SONOPAN Sp. z o. 0. udziela gwarancji z zastrzezeniem:
¢ na Karcie Gwarancyjnej nie moga si¢ znajdowac zadne $lady zmian, poprawek, skreslen,
itd.,
e cksploatacja przyrzadu powinna odbywac si¢ zgodnie z fabryczna instrukcja obstugi,
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nabywca traci uprawnienia wynikajace z gwarancji w przypadku samowolnych napraw lub
zmian konstrukcyjnych.

Gwarantujemy:

przyrzad spetnia parametry techniczne podane w Instrukcji Obstugi,
SONOPAN Sp. z 0. 0. udziela gwarancji prawidlowego dziatania przyrzadu, na okres 12
miesigey, liczac od daty zakupu, w okresie 24 miesiecy od wyprodukowania przyrzadu.

Gwarancja nie obejmuje:

uszkodzen powstalych w czasie transportu (o ile nie stwierdzono wyraznego zaniedbania
producenta),

uszkodzen mechanicznych zawinionych przez nabywce,

uszkodzen wewngtrznych, zawinionych przez nabywcg.

Nabywcy przystuguje roszczenie z tytulu r¢kojmi dopiero woéwczas, gdy sprzedawca nie
wykonuje zobowigzan wynikajacych z niniejszej gwarancji.

4.4.1. Wskazowki dla nabywcy w przypadku reklamacji:

4.5.

zawiadomi¢ SONOPAN Sp. z o. o., podajac powdd reklamacji, numer Karty Gwarancyjnej,
miejsce 1 datg zakupu oraz datg produkcji,

po otrzymaniu potwierdzenia wysta¢c do SONOPAN Sp. z o. 0. (poprzez firme¢ spedycyjna)
przyrzad, zataczajac wazna Kart¢ Gwarancyjna,

w przypadku stwierdzenia przez kontrolg technicznga SONOPAN Sp. z o. 0., ze uszkodzenie
przyrzadu nie jest objgte gwarancja lub warunki gwarancji nie zostaty zachowane, nabywca
zobowiazany jest zwrociC koszty przegladu technicznego 1 transportu w wysokosci,
wykazanej na rachunku SONOPAN Sp. z o. 0.,

w przypadku uznania reklamacji w/w koszty ponosi SONOPAN Sp. z o. o..

Konserwacja i naprawy

Miernik poziomu dzwigku DLM-101 nie wymaga specjalnych zabiegéw konserwacyjnych.
Wszelkich napraw przyrzadu dokonuje producent.

4.6.

Oprogramowanie wewnetrzne

Uzytkownik nie ma mozliwosci samodzielnej aktualizacji, instalowania, kasowania, itp.
oprogramowania wewngtrznego miernika. Wersja oprogramowania jest wyswietlana na ekranie
powitalnym, szczegélowy opis znajduje si¢ w rozdziale 3.1.

5. OZNAKOWANIE CE I DYREKTYWA WEEE

Opisywany w instrukcji produkt spelnia wymogi wytycznych Unii Europejskie;j:
2004/108/WE Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna.

c € Spetienie powyzszych wymogéw potwierdzone jest znakiem CE.

Wyréb ten nie moze by¢ traktowany jako odpad gospodarstwa domowego.

elektrycznego 1 elektronicznego. W celu uzyskania doktadniejszych informacji

g Powinien by¢ przekazany do odpowiedniego punktu zbiorki zuzytego sprzgtu
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na temat recyklingu proszg skontaktowac sig z lokalnym urz¢gdem miasta badz
gminy lub z firma zajmujaca si¢ wywozem odpadow.



Dodatek A. Charakterystyki czestotliwosciowe filtrow
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Rys. A.l. Charakterystyka filtru A, zgodnego z PN-EN 61672-1:2014, klasa 1.
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Rys. A.2. Charakterystyka filtru C, zgodnego z PN-EN 61672-1:2014, klasa 1.



Dodatek B. Charakterystyki kierunkowe

Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 250Hz 315Hz 400Hz 500Hz 630Hz 800Hz | 1000Hz | 1250Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° 0,00 0,01 0,00 0,03 0,01 -0,02 -0,04 -0,04
20° 0,01 0,02 -0,01 0,05 0,02 -0,05 -0,09 -0,08
30° 0,01 0,02 -0,02 0,08 0,05 -0,08 -0,16 -0,13
40° 0,00 0,01 -0,03 0,09 0,08 -0,10 -0,23 -0,18
50° -0,01 0,00 -0,04 0,10 0,12 -0,09 -0,30 -0,23
60° -0,02 -0,01 -0,05 0,10 0,15 -0,05 -0,36 -0,32
70° -0,02 -0,03 -0,07 0,08 0,16 0,00 -0,39 -0,40
80° -0,04 -0,05 -0,10 0,04 0,16 0,03 -0,35 -0,42
90° -0,05 -0,08 -0,13 -0,02 0,11 0,00 -0,25 -0,28
100° -0,06 -0,10 -0,15 -0,08 0,06 -0,07 -0,21 -0,16
110° -0,08 -0,12 -0,17 -0,14 0,01 -0,17 -0,30 -0,09
120° -0,09 -0,13 -0,18 -0,18 -0,03 -0,25 -0,46 -0,19
130° -0,10 -0,14 -0,18 -0,21 -0,04 -0,29 -0,59 -0,43
140° -0,11 -0,14 -0,17 -0,22 -0,02 -0,27 -0,62 -0,56
150° -0,11 -0,15 -0,15 -0,23 0,02 -0,22 -0,59 -0,50
160° -0,11 -0,15 -0,13 -0,23 0,06 -0,16 -0,53 -0,37
170° -0,12 -0,16 -0,14 -0,25 0,09 -0,12 -0,49 -0,30
180° X X X X X X X X
-170° -0,12 -0,18 -0,15 -0,29 0,09 -0,13 -0,52 -0,36
-160° -0,13 -0,19 -0,16 -0,33 0,05 -0,19 -0,58 -0,50
-150° -0,14 -0,21 -0,19 -0,36 0,01 -0,24 -0,64 -0,65
-140° -0,15 -0,22 -0,20 -0,39 -0,02 -0,28 -0,65 -0,68
-130° -0,15 -0,23 -0,21 -0,40 -0,03 -0,26 -0,54 -0,49
-120° -0,14 -0,23 -0,21 -0,39 -0,01 -0,19 -0,37 -0,35
-110° -0,14 -0,24 -0,19 -0,35 0,03 -0,07 -0,23 -0,36
-100° -0,13 -0,23 -0,16 -0,31 0,07 0,04 -0,22 -0,44
-90° -0,12 -0,21 -0,12 -0,26 0,11 0,12 -0,30 -0,56
-80° -0,11 -0,18 -0,09 -0,21 0,13 0,13 -0,36 -0,60
-70° -0,09 -0,15 -0,06 -0,18 0,13 0,09 -0,37 -0,44
-60° -0,08 -0,12 -0,05 -0,15 0,10 0,05 -0,28 -0,24
-50° -0,06 -0,09 -0,03 -0,12 0,07 0,02 -0,20 -0,11
-40° -0,05 -0,07 -0,01 -0,10 0,04 0,01 -0,13 -0,04
-30° -0,03 -0,04 -0,01 -0,08 0,02 0,01 -0,06 0,01
-20° -0,02 -0,03 0,00 -0,05 0,00 0,01 -0,01 0,02
-10° 0,01 -0,01 0,01 -0,02 -0,01 0,01 0,00 -0,01
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 1600Hz | 2000Hz | 2240Hz | 2500Hz | 2800Hz | 3150Hz | 3550Hz | 4000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° 0,04 -0,05 0,01 -0,05 0,01 0,00 -0,08 0,07
20° 0,09 -0,11 0,03 -0,16 -0,01 0,01 -0,10 0,26
30° 0,14 -0,18 0,02 -0,23 -0,13 -0,03 -0,01 0,31
40° 0,15 -0,20 -0,10 -0,12 -0,49 -0,05 -0,05 -0,59
50° 0,02 -0,07 -0,26 0,00 -0,70 -0,29 -0,10 -0,76
60° -0,12 -0,05 -0,18 -0,26 -0,40 -0,86 -0,31 -0,23
70° -0,23 -0,30 -0,02 -0,45 -0,56 -0,53 -0,86 -0,74
80° -0,33 -0,51 -0,36 -0,32 -0,75 -0,58 -0,89 -1,32
90° -0,39 -0,40 -0,65 -0,52 -0,69 -0,88 -0,70 -0,77
100° -0,41 -0,46 -0,41 -0,69 -1,06 -1,16 -0,84 -1,18
110° -0,19 -0,55 -0,44 -0,70 -0,92 -1,00 -1,32 -1,40
120° -0,12 -0,22 -0,45 -0,78 -1,09 -1,03 -0,96 -1,57
130° -0,36 -0,19 -0,14 -0,19 -0,59 -1,14 -0,97 -1,39
140° -0,55 -0,53 -0,64 -0,48 -0,64 -0,71 -0,75 -0,83
150° -0,48 -0,58 -0,87 -0,93 -1,27 -1,36 -1,38 -1,64
160° -0,31 -0,24 -0,41 -0,69 -0,94 -1,05 -1,46 -1,92
170° -0,19 -0,04 -0,08 -0,33 -0,50 -0,49 -0,43 -0,72
180° X X X X X X X X
-170° -0,24 -0,11 -0,22 -0,55 -0,68 -0,78 -0,80 -1,19
-160° -0,40 -0,37 -0,67 -1,00 -1,21 -1,32 -1,44 -2,07
-150° -0,52 -0,50 -0,88 -1,02 -1,25 -1,00 -0,95 -1,10
-140° -0,41 -0,22 -0,38 -0,22 -0,46 -0,73 -0,76 -1,21
-130° -0,12 -0,05 -0,32 -0,42 -0,87 -1,11 -0,83 -1,49
-120° -0,04 -0,32 -0,62 -0,82 -1,08 -0,92 -1,07 -1,82
-110° -0,24 -0,41 -0,51 -0,65 -1,01 -1,14 -1,26 -1,38
-100° -0,38 -0,17 -0,53 -0,78 -0,75 -0,93 -0,78 -1,10
-90° -0,39 -0,20 -0,59 -0,41 -0,76 -0,83 -0,49 -1,09
-80° -0,29 -0,22 -0,07 -0,37 -0,79 -0,45 -0,92 -1,45
-70° -0,21 0,11 -0,07 -0,56 -0,19 -0,93 -0,63 -0,61
-60° -0,16 0,16 -0,33 -0,25 -0,47 -0,59 -0,13 -0,27
-50° -0,07 0,02 -0,36 -0,07 -0,65 -0,12 -0,07 -0,83
-40° 0,02 -0,05 -0,09 -0,22 -0,26 -0,08 -0,10 -0,20
-30° 0,05 -0,04 0,00 -0,28 0,00 -0,07 -0,16 0,18
-20° 0,04 0,01 -0,01 -0,20 0,06 -0,03 -0,18 0,05
-10° 0,02 0,00 0,01 -0,06 0,03 -0,02 -0,05 -0,05
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 4500Hz | 5000Hz | 5600Hz | 6300Hz | 7100Hz | 8000Hz | 8500Hz | 9000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,08 0,14 0,10 -0,17 -0,39 0,07 -0,07 -0,01
20° -0,33 0,44 -0,04 -0,54 -0,68 -0,12 -0,38 -0,23
30° -0,79 0,30 -1,03 -0,67 -0,63 0,07 -0,69 -0,38
40° -0,85 -0,08 -1,18 -0,51 -0,83 -0,40 -1,23 -0,97
50° -0,57 -0,40 -0,84 -1,32 -1,43 -0,96 -1,78 -1,34
60° -1,43 -0,43 -1,68 -1,37 -1,89 -1,38 -2,11 -2,19
70° -0,81 -1,01 -1,65 -1,96 -2,14 -1,61 -2,72 -2,72
80° -1,62 -0,66 -2,17 -2,24 -2,88 -2,19 -3,47 -3,00
90° -2,11 -1,78 -2,01 -2,39 -3,19 -3,14 -3,88 -3,39
100° -1,49 -1,13 -3,23 -3,36 -2,86 -2,54 -4,09 -4,56
110° -2,05 -1,62 -2,46 -2,49 -4,18 -4,15 -4,93 -4,40
120° -2,22 -2,08 -3,11 -3,38 -3,55 -3,18 -3,56 -4,95
130° -1,92 -1,66 -2,95 -3,51 -3,98 -4.12 -5,32 -5,11
140° -1,96 -1,43 -2,68 -2,71 -3,03 -4,06 -5,01 -4,45
150° -2,10 -1,64 -2,38 -2,79 -2,44 -3,44 -3,94 -3,73
160° -2,53 -2,35 -3,78 -4,15 -3,64 -4,49 -4,39 -4,34
170° -1,21 -0,85 -2,01 -2,33 -3,66 -4,84 -4,95 -4,87
180° X X X X X X X X
-170° -1,90 -1,59 -3,11 -3,47 -3,60 -4,90 -5,01 -5,11
-160° -2,54 -2,32 -3,93 -3,97 -2,50 -3,90 -3,64 -3,97
-150° -1,64 -1,32 -2,42 -2,85 -2,63 -3,21 -3,68 -4,25
-140° -2,14 -1,53 -2,89 -3,11 -3,25 -4,57 -4,76 -4,65
-130° -2,20 -2,06 -3,35 -3,52 -3,38 -5,09 -4,80 -5,27
-120° -2,48 -2,08 -3,42 -2,88 -2,21 -3,96 -4,52 -5,42
-110° -2,12 -1,37 -2,47 -3,13 -3,56 -4,85 -4,78 -3,87
-100° -1,76 -1,58 -3,40 -3,53 -2,08 -3,64 -3,93 -4,32
-90° -2,46 -1,92 -2,12 -2,73 -2,71 -3,83 -2,87 -3,51
-80° -1,17 -1,02 -2,52 -2,08 -1,53 -3,03 -3,36 -2,76
-70° -1,32 -1,25 -1,67 -2,27 -1,69 -2,04 -2,30 -1,95
-60° -1,72 -0,43 -1,96 -1,56 -0,76 -2,10 -2,02 -2,23
-50° -0,45 -0,57 -0,98 -1,13 -1,15 -1,42 -0,85 -1,22
-40° -0,86 0,15 -1,36 -0,54 -0,43 -0,34 -1,16 -0,51
-30° -0,62 0,40 -0,57 -0,71 -0,32 -0,24 -0,43 -0,45
-20° -0,22 0,28 0,01 -0,38 -0,57 -0,26 -0,12 -0,03
-10° -0,06 0,04 0,07 0,05 0,05 -0,09 0,03 -0,05

24




Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pozioma [dB]

Kat 9500Hz | 10000Hz | 10600Hz | 11200Hz | 11800Hz | 12500Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,22 0,06 -0,22 -0,37 0,00 -0,07
20° -0,34 -0,15 -0,46 -0,39 -0,45 -0,85
30° -0,54 -0,78 -0,69 -0,81 -1,10 -0,96
40° -1,45 -0,89 -1,57 -1,15 -1,57 -2,04
50° -1,92 -1,61 -1,96 -1,89 -2,20 -2,73
60° -2,11 -2,14 -2,65 -2,85 -2,94 -3,54
70° -3,09 -3,17 -3,29 -3,24 -3,72 -4,55
80° -3,58 -3,68 -4,01 -4,19 -4,69 -5,39
90° -4,03 -4,64 -4,72 -4,87 -5,40 -5,81
100° -5,07 -5,37 -5,24 -5,34 -6,18 -6,77
110° -4,65 -4,83 -6,11 -6,68 -6,62 -8,41
120° -5,82 -5,47 -6,47 -6,93 -7,35 -8,10
130° -5,54 -5,69 -6,38 -5,94 -6,42 -6,78
140° -4,93 -5,89 -6,83 -6,87 -7,70 -8,38
150° -3,97 -4,20 -5,09 -5,14 -5,82 -7,05
160° -4,89 -4,79 -5,94 -5,91 -6,68 -7,06
170° -5,74 -5,61 -6,85 -6,72 -7,01 -7,82
180° X X X X X X
-170° -5,96 -5,76 -6,64 -6,77 -6,93 -8,01
-160° -4,60 -4,73 -5,83 -5,51 -6,18 -6,37
-150° -4,91 -5,56 -6,31 -6,52 -6,72 -7,51
-140° -5,70 -5,81 -6,73 -7,09 -8,05 -8,63
-130° -4,65 -5,86 -5,64 -5,91 -6,95 -8,48
-120° -5,84 -5,67 -7,01 -7,46 -7,37 -6,50
-110° -4,18 -4,97 -6,56 -6,83 -6,34 -8,92
-100° -5,47 -5,26 -5,38 -5,63 -6,26 -6,34
-90° -4,31 -3,90 -4,73 -4,57 -5,32 -5,90
-80° -3,62 -3,01 -4,32 -3,99 -4,39 -4,82
-70° -3,19 -3,41 -3,30 -2,99 -3,66 -3,97
-60° -1,98 -2,05 -2,55 -2,26 -2,86 -3,03
-50° -2,11 -1,47 -1,73 -1,86 -2,03 -2,17
-40° -1,20 -0,66 -1,81 -1,06 -1,11 -1,69
-30° -0,37 -0,76 -0,78 -0,31 -1,25 -1,04
-20° -0,32 0,17 -0,43 -0,54 -0,14 -0,51
-10° -0,02 0,04 -0,05 -0,19 0,09 0,04
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 250Hz 315Hz 400Hz 500Hz 630Hz 800Hz | 1000Hz | 1250Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,01 -0,01 0,02 -0,01 0,02 -0,01 -0,03 -0,02
20° -0,01 -0,01 0,04 -0,02 0,05 0,00 -0,07 -0,06
30° -0,03 -0,03 0,03 -0,02 0,08 0,00 -0,11 -0,10
40° -0,03 -0,04 0,01 -0,01 0,12 0,03 -0,14 -0,15
50° -0,05 -0,07 0,00 -0,03 0,15 0,08 -0,19 -0,18
60° -0,06 -0,09 -0,04 -0,05 0,18 0,17 -0,23 -0,28
70° -0,07 -0,11 -0,07 -0,09 0,18 0,28 -0,27 -0,43
80° -0,08 -0,14 -0,11 -0,13 0,16 0,34 -0,20 -0,44
90° -0,09 -0,17 -0,16 -0,19 0,10 0,31 -0,02 -0,21
100° -0,10 -0,19 -0,20 -0,25 0,03 0,21 0,04 -0,16
110° -0,11 -0,20 -0,23 -0,29 -0,03 0,11 -0,11 -0,12
120° -0,12 -0,20 -0,25 -0,31 -0,06 0,05 -0,30 -0,15
130° -0,13 -0,21 -0,27 -0,30 -0,07 0,02 -0,40 -0,42
140° -0,13 -0,20 -0,27 -0,28 -0,05 0,03 -0,42 -0,54
150° -0,13 -0,19 -0,27 -0,26 -0,03 0,08 -0,36 -0,41
160° -0,12 -0,19 -0,27 -0,23 -0,01 0,12 -0,28 -0,24
170° -0,12 -0,18 -0,28 -0,21 -0,01 0,15 -0,22 -0,15
180° X X X X X X X X
-170° -0,12 -0,18 -0,30 -0,20 -0,04 0,14 -0,23 -0,18
-160° -0,13 -0,18 -0,32 -0,19 -0,09 0,05 -0,29 -0,31
-150° -0,13 -0,18 -0,35 -0,19 -0,14 -0,03 -0,35 -0,43
-140° -0,14 -0,18 -0,36 -0,19 -0,17 -0,07 -0,37 -0,35
-130° -0,13 -0,18 -0,38 -0,18 -0,18 -0,08 -0,31 -0,10
-120° -0,12 -0,18 -0,37 -0,15 -0,17 -0,02 -0,13 -0,02
-110° -0,11 -0,16 -0,36 -0,11 -0,13 0,07 0,07 -0,07
-100° -0,09 -0,15 -0,33 -0,05 -0,07 0,18 0,09 -0,09
-90° -0,08 -0,12 -0,29 -0,01 -0,02 0,24 -0,11 -0,29
-80° -0,06 -0,10 -0,26 0,03 0,02 0,21 -0,21 -0,42
-70° -0,05 -0,07 -0,22 0,05 0,02 0,11 -0,17 -0,27
-60° -0,04 -0,05 -0,19 0,05 0,00 0,03 -0,11 -0,12
-50° -0,02 -0,03 -0,17 0,05 -0,02 -0,02 -0,07 -0,05
-40° -0,01 -0,02 -0,13 0,04 -0,04 -0,03 -0,03 -0,02
-30° -0,01 -0,01 -0,10 0,03 -0,04 -0,02 0,00 0,01
-20° 0,00 0,00 -0,07 0,02 -0,03 -0,02 0,02 0,00
-10° 0,00 0,00 -0,04 0,00 -0,02 -0,01 0,03 0,01
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 1600Hz | 2000Hz | 2240Hz | 2500Hz | 2800Hz | 3150Hz | 3550Hz | 4000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° 0,03 -0,03 0,02 -0,06 0,08 -0,08 -0,08 0,07
20° 0,05 -0,09 0,05 -0,14 0,10 -0,15 -0,16 0,31
30° 0,06 -0,20 0,00 -0,16 -0,07 -0,16 -0,18 0,36
40° -0,02 -0,22 -0,12 -0,06 -0,46 -0,01 -0,35 -0,48
50° -0,20 -0,04 -0,29 -0,10 -0,68 -0,25 -0,44 -0,63
60° -0,34 -0,02 -0,31 -0,50 -0,36 -0,93 -0,11 -0,58
70° -0,46 -0,32 -0,02 -0,51 -0,66 -0,66 -1,03 -0,43
80° -0,66 -0,60 -0,31 -0,08 -0,80 -0,79 -1,06 -1,43
90° -0,53 -0,27 -0,86 -0,84 -0,72 -0,65 -0,92 -0,88
100° -0,45 -0,67 -0,38 -0,58 -0,97 -1,01 -0,55 -1,34
110° -0,23 -0,32 -0,67 -0,94 -1,14 -1,27 -1,41 -1,43
120° 0,04 0,00 -0,12 -0,44 -1,27 -1,26 -1,31 -1,77
130° -0,26 -0,10 -0,05 0,15 -0,18 -0,59 -0,76 -1,85
140° -0,48 -0,61 -0,80 -0,78 -0,68 -0,65 -0,32 -0,15
150° -0,43 -0,52 -1,04 -1,17 -1,49 -1,56 -1,62 -2,01
160° -0,30 -0,21 -0,42 -0,57 -0,80 -0,99 -1,63 -2,12
170° -0,24 -0,05 -0,13 -0,17 -0,31 -0,45 -0,46 -0,71
180° X X X X X X X X
-170° -0,35 -0,17 -0,33 -0,35 -0,55 -0,87 -0,93 -1,25
-160° -0,52 -0,43 -0,81 -0,75 -1,21 -1,51 -1,58 -2,24
-150° -0,61 -0,57 -0,98 -0,81 -1,31 -0,85 -0,54 -0,37
-140° -0,43 -0,21 -0,07 -0,21 -0,15 -0,35 -0,52 -1,05
-130° -0,08 0,02 0,08 -0,46 -0,83 -1,35 -1,25 -1,91
-120° -0,21 -0,27 -0,71 -0,89 -1,16 -1,07 -1,26 -1,79
-110° -0,51 -0,67 -0,43 -1,01 -1,04 -1,25 -0,74 -0,47
-100° -0,52 -0,35 -0,91 -0,87 -0,60 -0,64 -0,61 -1,42
-90° -0,69 -0,46 -0,27 -0,15 -0,27 -1,03 -1,25 -1,17
-80° -0,57 -0,54 -0,03 -0,33 -0,82 -0,61 -0,92 -0,76
-70° -0,48 -0,04 -0,19 -0,61 -0,46 -0,72 -0,38 -0,80
-60° -0,38 -0,10 -0,44 -0,32 -0,38 -0,38 -0,32 -0,23
-50° -0,18 -0,24 -0,26 -0,18 -0,46 -0,20 -0,21 -0,53
-40° -0,05 -0,30 -0,09 -0,12 -0,15 -0,22 -0,05 -0,06
-30° -0,02 -0,18 0,01 -0,03 -0,03 -0,14 -0,19 0,24
-20° -0,03 -0,07 -0,01 0,01 0,00 -0,03 -0,12 0,15
-10° -0,03 -0,01 -0,02 0,05 -0,04 -0,03 -0,04 0,04
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 4500Hz | 5000Hz | 5600Hz | 6300Hz | 7100Hz | 8000Hz | 8500Hz | 9000Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,04 0,19 0,14 -0,06 -0,34 0,10 -0,41 0,13
20° -0,42 0,31 0,22 -0,28 -0,54 0,14 -1,16 0,62
30° -1,12 0,29 -1,27 -0,79 -0,22 -0,01 -0,68 -0,16
40° -1,17 0,37 -1,52 -0,25 -0,86 -0,78 -1,66 -0,99
50° -0,43 -1,20 -0,98 -1,61 -1,22 -0,96 -1,73 -1,38
60° -1,50 -0,12 -1,84 -1,24 -1,72 -1,39 -2,74 -1,56
70° -1,41 -1,25 -2,26 -1,89 -2,09 -2,06 -2,87 -2,31
80° -1,03 -1,32 -2,57 -2,53 -2,70 -2,57 -3,39 -3,05
90° -2,39 -1,20 -2,05 -2,64 -2,76 -3,63 -3,78 -3,40
100° -1,99 -2,42 -3,80 -2,71 -2,98 -3,82 -4,42 -3,62
110° -1,50 -1,26 -2,83 -3,95 -4,32 -3,18 -4,50 -4,24
120° -2,50 -2,65 -2,54 -2,22 -3,60 -5,10 -5,08 -4,98
130° -2,83 -1,93 -3,80 -3,52 -4,13 -3,41 -3,62 -3,47
140° -0,92 -2,33 -2,85 -3,87 -4,03 -4,89 -5,70 -5,32
150° -2,30 -1,70 -1,88 -1,36 -0,79 -1,60 -2,31 -2,44
160° -3,02 -3,07 -4,37 -4,64 -4,75 -6,18 -6,12 -5,54
170° -1,32 -0,82 -2,15 -2,02 -2,41 -3,10 -3,79 -5,90
180° X X X X X X X X
-170° -2,32 -1,81 -3,54 -3,98 -4,39 -5,90 -6,63 -6,56
-160° -3,06 -2,80 -4,83 -4,24 -1,46 -1,95 -1,87 -1,69
-150° -0,95 -0,33 -1,60 -2,98 -3,39 -4,38 -4,68 -4,26
-140° -2,87 -2,33 -3,70 -3,49 -3,89 -5,27 -4,80 -5,02
-130° -2,31 -2,54 -3,76 -4,16 -2,20 -4,11 -4,16 -3,60
-120° -2,73 -0,82 -3,06 -2,64 -3,36 -4,08 -5,16 -4,81
-110° -2,29 -1,80 -3,37 -3,51 -2,88 -3,00 -4,08 -4,06
-100° -1,90 -1,81 -2,22 -2,59 -2,84 -3,77 -3,83 -3,42
-90° -2,34 -1,29 -2,82 -2,27 -2,77 -3,21 -3,04 -3,06
-80° -1,47 -0,98 -2,02 -2,34 -2,00 -3,00 -3,51 -2,19
-70° -1,22 -1,23 -2,14 -1,41 -1,92 -1,54 -2,41 -1,92
-60° -1,57 -0,82 -1,41 -1,49 -1,03 -1,66 -2,44 -1,60
-50° -0,52 -0,13 -0,77 -0,45 -0,78 -0,97 -1,58 -0,23
-40° -0,95 0,10 -1,42 -0,62 -0,80 -0,40 -0,59 -0,84
-30° -0,53 0,29 -0,45 -0,32 -0,14 0,20 -1,06 0,59
-20° -0,16 0,32 0,07 -0,27 -0,52 0,08 -0,52 0,64
-10° -0,01 0,02 -0,01 -0,10 -0,09 0,03 -0,07 0,10
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Charakterystyka kierunkowa miernika - orientacja pionowa [dB]

Kat 9500Hz | 10000Hz | 10600Hz | 11200Hz | 11800Hz | 12500Hz
0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00
10° -0,31 -0,16 0,04 -0,51 -0,24 -0,11
20° -0,84 0,20 -0,09 -0,83 -0,02 -0,32
30° -1,23 -0,36 -1,20 -1,05 -0,93 -1,01
40° -1,72 -0,72 -1,61 -1,75 -1,33 -1,83
50° -2,15 -1,85 -1,96 -2,55 -1,94 -2,39
60° -2,87 -1,90 -2,85 -3,13 -3,04 -3,56
70° -3,84 -2,68 -3,71 -3,76 -3,83 -4,32
80° -4,20 -3,52 -4,65 -4,56 -4,51 -5,05
90° -4,28 -4,09 -5,43 -5,29 -5,42 -6,30
100° -5,13 -4,37 -5,65 -6,06 -6,05 -6,71
110° -5,14 -4,92 -6,41 -6,63 -6,40 -7,08
120° -6,23 -5,31 -6,22 -6,82 -7,04 -7,96
130° -5,07 -5,20 -6,81 -7,73 -7,25 -8,26
140° -5,50 -5,27 -7,31 -7,74 -7,92 -7,24
150° -6,04 -4,49 -6,28 -7,39 -8,19 -9,11
160° -6,27 -5,18 -6,36 -6,29 -6,01 -5,89
170° -7,68 -6,87 -8,66 -8,93 -9,19 -10,74
180° X X X X X X
-170° -8,30 -7,07 -8,64 -8,64 -8,51 -8,98
-160° -2,89 -2,68 -3,93 -4,70 -5,35 -7,02
-150° -5,79 -5,84 -7,04 -7,28 -7,20 -8,72
-140° -7,05 -5,98 -6,01 -6,72 -6,08 -6,35
-130° -5,79 -5,77 -7,00 -6,53 -7,60 -8,42
-120° -5,10 -4,48 -6,18 -6,70 -6,08 -7,54
-110° -5,25 -4,96 -5,83 -6,73 -6,23 -6,34
-100° -4,39 -4,04 -5,37 -5,81 -5,70 -6,87
-90° -4,19 -3,55 -4,22 -5,19 -4,66 -4,93
-80° -3,45 -3,05 -4,50 -4,36 -3,60 -4,64
-70° -2,77 -2,42 -2,74 -3,73 -3,89 -3,69
-60° -2,12 -1,56 -3,24 -2,46 -2,18 -2,75
-50° -2,07 -1,62 -2,14 -2,55 -1,66 -1,61
-40° -0,94 -0,86 -0,96 -1,40 -0,85 -1,73
-30° -1,08 0,50 -1,20 -0,70 -0,93 -0,54
-20° -0,57 0,00 -0,03 -0,81 -0,03 -0,02
-10° -0,07 -0,11 -0,07 -0,10 -0,08 0,09
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DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

nr 1/2018
Producent: SONOPAN Sp. z o.0.
Adres: Ciolkowskiego 2/2
15- 950 Bialystok, Polska
Wyréb: Miernik poziomu dzwieku

Typ: DLM-101

Wymieniony powyzej przedmiot niniejszej deklaracji jest zgodny z odnosnymi wymaga-
niami unijnego prawodawstwa harmonizacyjnego:
PN-EN 61326-1:2013 Wyposazenie elektryczne do pomiaréw, sterowania i uzytku w labo-
ratoriach - Wymagania dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) - Czesé 1:
Wymagania ogélne.
PN-EN 61326-2-3:2013 Wyposazenie elektryczne do pomiaréw, sterowania i uzytku w
laboratoriach - Wymagania dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) - Czesé
2-3: Wymagania szczegélowe - Konfiguracje badane, warunki pracy i kryteria jakosci
odnoszace si¢ do przetwornikéw ze zintegrowanym lub oddalonym dopasowaniem
sygnalow.

Wymieniony powyzej przedmiot niniejszej deklaracji jest zgodny z dodatkowymi nor-
mami niezharmonizowanymi:

PN-EN-61672:2014 Elektroakustyka - Mierniki poziomu dzwigku - Cze$é 1: Wymagania.

Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wylaczna odpowiedzialnosé
producenta.

Biatystok, 2018.04.17

(miejsce i data wydania) (piecz¢ i podpis osoby upowaznionej)



PREZES Warszawa, 2011 ~05- 2 4
GLOWNEGO URZEDU MIAR

Warszawa, ul. Elektoralna 2

DECYZJANRZT 42 /20 {1

Na podstawie art. 8f ust. 3 pkt 1 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. — Prawo o miarach (Dz. U. z2004 r. Nr 243,
poz. 2441, z 2005 r. Nr 163, poz. 1362 i Nr 180, poz. 1494, z 2006 r. Nr 170, poz. 1217 i Nr 249, poz. 1834,
22007 r. Nr 176, poz. 1238, z 2008 r. Nr 227, poz. 1505, z 2009 r. Nr 18, poz. 97 i Nr 91, poz. 740, z 2010 r.
Nr 66, poz. 421 i Nr 107, poz. 679) — po rozpatrzeniu wniosku z dnia 7 grudnia 2010 r., nr NZ-327-2010,
ktory wptynat do Gléwnego Urzedu Miar w dniu 8 grudnia 2010 r., uzupetnionego pismami: z dnia 4 stycznia
2011 r., nr NZ-001-2011 oraz z dnia 26 stycznia 2011 r., nr NZ-015-2011, zgloszonego przez Przedsigbiorstwo
Przemystowo - Uslugowo - Handlowe ,,SONOPAN” Sp. z o0.o0., 15-950 Bialystok, ul. Ciotkowskiego 2/2
oraz na podstawie wynikdw badan przeprowadzonych przez: Gtowny Urzad Miar, Akademi¢ Gorniczo-Hutnicza
i Urzad Komunikacji Elektronicznej

ZATWIERDZAM TYP

miernikow poziomu dzwigku o znaku fabrycznym DLM-101, produkowanych przez Przedsigbiorstwo
Przemystowo — Ustugowo - Handlowe ,,SONOPAN™ Sp.zo0.0., 15-950 Biatystok, ul. Ciotkowskiego 2/2.
zwanych dalej "miernikami”.

Miernikom nadaje si¢ znak zatwierdzenia typu: PLT ‘E 1 ? 2

Mierniki speiniaja wymagania okreslone w rozporzadzeniu Ministra Gospodarki z dnia 28 maja 2007 r.
w sprawie wymagan, ktérym powinny odpowiada¢ mierniki poziomu dzwigku, oraz szczegdtowego zakresu
badan i sprawdzen wykonywanych podczas prawnej kontroli metrologicznej tych przyrzadéw pomiarowych
(Dz. U. Nr 105, poz. 717).

Charakterystyka typu:

Mierniki sa przeznaczone do pomiaru:

1) poziomu dzwigku A usrednianego wyktadniczo wedlug charakterystyk czasowych: F, S,
2) rbwnowaznego poziomu dzwigeku A,

3) maksymalnego poziomu dzwigku C,

4) szczytowego poziomu dzwigku C,

5) poziomu A ekspozycji na dzwigk.

Podstawowe dane metrologiczne i techniczne:

1) klasa doktadnosci: 1,
2) czestotliwosciowe charakterystyki
korekcyjne: A, C,
3) charakterystyki czasowe: F, S,
4) zakres pomiarowy: od 20 dB do 135 dB przy charakterystyce korekcyjnej A,

od 24 dB do 137 dB przy charakterystyce korekcyjnej C,
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5) poziom cis$nienia akustycznego odniesienia: 94 dB,

6) czestotliwos¢ wzorcowania: 1 kHz,

7) urzadzenie wskazujace: cyfrowe o rozdzielczosci 0,1 dB,

8) typ zainstalowanego oprogramowania: 1.2.0009,

9) typ mikrofonow pomiarowych: WK-21,

WK-21 z ostong przeciwwietrzng typ OP60/2,

10) typ przedwzmacniacza mikrofonowego: PW-21L,
11) typ mikrofonowych kabli przedtuzajacych: PDS5Lx (gdzie x oznacza dtugos¢ kabla, max 6 m),
12) zasilanie: akumulator wewnetrzny Li-ION 7,2 V 700 mAh,

tadowarka typ 6WZS 12/400 o napigciu wyjsciowym
statym 12 V i pradzie wyjsciowym 400 mA,

13) wymiary bez mikrofonu: (182 x 81 x 30) mm,

14) masa: 480 g.

Ogdlny widok miernika przedstawiono w zalaczniku do niniejszej decyz;ji.

Decyzja jest wazna przez okres 10 lat od dnia wydania.

UZASADNIENIE

Przedsigbiorstwo Przemystowo - Ustugowo - Handlowe ,,SONOPAN” Sp. z o0.0., 15-950 Bialystok,
ul. Ciotkowskiego 2/2, wnioskiem z dnia 7 grudnia 2010 r., nr NZ-327-2010, ktory wptynat do Glownego
Urzgdu Miar w dniu 8 grudnia 2010 r., uzupetnionym pismami: z dnia 4 stycznia 2011 r., nr NZ-001-2011
oraz z dnia 26 stycznia 2011 r., nr NZ-015-2011, wniosta o zatwierdzenie typu miernikéw poziomu dzwigku
o znaku fabrycznym DLM-101, produkowanych przez Przedsigbiorstwo Przemystowo - Ustugowo - Handlowe
»SONOPAN” Sp. z 0.0., 15-950 Biatystok, ul. Ciotkowskiego 2/2.

Zgodnie z art. 8f ust. 3 pkt 1 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. - Prawo o miarach (Dz. U. z 2004 r. Nr 243,
poz. 2441, z 2005 r. Nr 163, poz. 1362, Nr 180, poz. 1494, z 2006 r. Nr 170, poz. 1217, Nr 249, poz. 1834,
22007 r. Nr 176, poz. 1238, z 2008 r. Nr 227, poz. 1505, z 2009 r. Nr 18, poz. 97 i Nr 91 poz. 740 oraz z 2010
r. Nr 66, poz. 421 i Nr 107, poz. 679) w wyniku przeprowadzonego badania typu Prezes Glownego Urzedu Miar
moze wyda¢ decyzje¢ zatwierdzenia typu.

W wyniku przeprowadzonego badania typu stwierdzono, ze zgloszony do zatwierdzenia typ miernikow
poziomu dzwigku o znaku fabrycznym DLM-101, spelnia wymagania okreslone w rozporzadzeniu Ministra
Gospodarki z dnia 28 maja 2007 r. w sprawie wymagan, ktérym powinny odpowiada¢ mierniki poziomu
dzwigku, oraz szczegdtowego zakresu badan i sprawdzen wykonywanych podczas prawnej kontroli
metrologicznej tych przyrzadow pomiarowych (Dz. U. Nr 105, poz. 717).

Majac na uwadze powyzsze, na podstawie art. 8f ust. 3 pkt 1 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. - Prawo o miarach,
postanowiono jak na wstepie.

/
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POUCZENIE

Od decyzji niniejszej stronie nie przystuguje odwotanie. Jednakze strona niezadowolona z decyzji moze zwrdci¢
si¢ do Prezesa Gtownego Urzedu Miar z wnioskiem o ponowne rozpatrzenie sprawy w terminie 14 dni od dnia
dorgczenia decyzji stronie.

Z up. P sa GUM !
Otrzymuja: AL

1. Przedsigbiorstwo Przemystowo — Ustugowo — Handlowe ( D\ﬁl o é’é’é’ég"
»SONOPAN” Sp. z 0.0., 15-950 Bialystok, 5

ul. Ciotkowskiego 2/2
2. GUM a/a. _ ~ ‘

Do wiadomosci: By SR
Dyrektorzy Okregowych Urzedow Miar. = = : e boiaed AN 1
|




Zatacznik do decyzji Nr ZT A 2/20 ”
z dnia
2011 -05- 2 4

Ogolny widok miernika poziomu dzwi¢ku o znaku fabrycznym DLM 101




Warszawa, 22 -03- 2018

PREZES
GLOWNEGO URZEDU MIAR

DECYZJA NR ZZT 6 /929/ g

Na podstawie art. 8f ust. 4 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. - Prawo o miarach (Dz. U. z 2018 1.
poz. 376), po rozpatrzeniu wniosku z dnia 19 stycznia 2018 r., bez numeru, w sprawie zmiany
decyzji zatwierdzenia typu nr ZT 12/2011 z dnia 24 maja 2011 . dotyczacej miernikéw poziomu
dzwigku o znaku fabrycznym DLM 101, zgloszonego przez Przedsigbiorstwo Przemystowo -
Ustugowo - Handlowe SONOPAN Sp. z o. o. ul. K. Ciotkowskiego 2/2, 15-950 Bialystok,
zwanego dalej "strong", ktory wptynal do Gtéwnego Urzedu Miar w dniu 22 stycznia 2018 r.,
uzupelnionego korespondencjg elektroniczng z dnia 15 lutego 2018 r., bez numeru, oraz na
podstawie wynikéw badan przeprowadzonych przez Gléwny Urzad Miar

ZMIENIAM DECYZJE

Nr ZT 12/2011 z dnia 24 maja 2011 r., w sprawie zatwierdzenia typu miernikéw poziomu
dzwigku o znaku fabrycznym DLM 101, produkowanych przez Przedsigbiorstwo Przemystowo -
Ustugowo - Handlowe SONOPAN Sp. z o. o. ul. K. Ciotkowskiego 2/2, 15-950 Biatystok,
W sposob nastepujacy:

1. Czgs¢ zatytulowana "Charakterystyka typu" otrzymuje brzmienie:
"Charakterystyka typu:
Miemniki sa przeznaczone do pomiaru:
1) poziomu dzwigku A usrednianego wykladniczo wedtug charakterystyk czasowych F, S,
2) rownowaznego poziomu dzwicku A,
3) maksymalnego poziomu dzwicku C,

4) szczytowego poziomu dzwicku C,
5) poziomu A ekspozycji na dzwiek."
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2. Czgi¢ zatytulowana "Podstawowe dane metrologiczne i techniczne" otrzymuje brzmienie:

"Podstawowe dane metrologiczne i techniczne:

1) klasa doktadnosci: 1
2) czgstotliwoéciowe charakterystyki korekeyjne: A, C
3) charakterystyki czasowe: F, S

4) zakres pomiarowy poziomu dzwicku (La) od 24 dB do 135 dB
1 rownowaznego poziomu dzwicku (Laeq):

5) poziom ci$nienia akustycznego odniesienia: 94 dB
6) czestotliwos$¢ wzorcowania: 1 kHz
7) urzadzenie wskazujace: cyfrowe o rozdzielczosci 0,1 dB
8) typ zainstalowanego oprogramowania: 1.9.0020
9) typ mikrofonéw pomiarowych: WK-21,
WK-21 z ostong przeciwwietrzng typ
OP60/2
10) typ przedwzmacniacza mikrofonowego: PW-21L
11) typ mikrofonowych kabli przedtuzajacych: PD5SLx (gdzie x oznacza diugos$¢ kabla,
max 6 m)
12) zasilanie akumulator wewnetrzny Li-ION 7.2 V
700 mAh,

tadowarka 6WZS 12/400 0 napigciu
wyjSciowym statym 12 V i pradzie

wyjsciowym 400 mA
13) wymiary bez mikrofonu (182 x 81 x 30) mm
14) masa 480 g"

3. Zalacznik otrzymuje posta¢ okreslona w zataczniku do niniejszej decyzji.

UZASADNIENIE

Przedsigbiorstwo Przemystowo - Uslugowo - Handlowe SONOPAN Sp. z 0. o.
ul. K. Ciotkowskiego 2/2, 15-950 Bialystok, wnioskiem z dnia 19 stycznia 2018 r., bez numeru,
ktéry wplyngt do Giéwnego Urzedu Miar w dniu 22 stycznia 2018 r., uzupelnionym
korespondencja elektroniczng z dnia 15 lutego 2018 r., bez numeru, wniosto o zmiane decyzji
zatwierdzenia typu nr ZT 12/2011 z dnia 24 maja 2011 r. dotyczacej miernikéw poziomu
dzwigku o znaku fabrycznym DLM 101, produkowanych przez wnioskodawce.
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Potrzebe zmiany decyzji zatwierdzenia typu uzasadniono wprowadzeniem do miernikéw
modyfikacji, ktérych celem mialo by¢é umozliwienie prezentacji danych pomiarowych
w komputerze zewngtrznym PC wyposazonym w oprogramowanie typu SONOPAN DSA
Monitor.

Zgodnie z art. 8f ust. 4 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. - Prawo o miarach, Prezes Gl6wnego
Urzgdu Miar moze moze zmieni¢ wydang decyzje zatwierdzenia typu, w szczegdlnosci
w przypadku modyfikacji przyrzadu pomiarowego lub wprowadzenia do niego nowych
elementoéw, jezeli majg one lub moga mie¢ wplyw na wyniki pomiaréw, warunki wlasciwego
stosowania lub warunki techniczne uzytkowania tych przyrzadéw, po ponownym
przeprowadzeniu w niezbednym zakresie badania typu.

W wyniku badania typu przeprowadzonego w Samodzielnym Laboratorium Akustyki i Drgan
Gtéwnego Urzedu Miar stwierdzono, ze typ miernikéw poziomu dzwigku o znaku fabrycznym
DLM 101, w ktérym wprowadzone zostaty modyfikacje opisane w wyzej wymienionym wniosku
z dnia 19 stycznia 2018 r. spelnia wymagania okreslone w rozporzadzeniu Ministra Gospodarki
z dnia 28 maja 2007 r. w sprawie wymagan, ktérym powinny odpowiada¢ mierniki poziomu
dzwigku, oraz szczegélowego zakresu badan i sprawdzen wykonywanych podczas prawnej
kontroli metrologicznej tych przyrzadéw pomiarowych (Dz. U. 2007 poz. 717).

W szczegblnoscei stwierdzono, ze modyfikacje miernikéw o znaku fabrycznym DLM 101,
opisane w ww. wniosku Strony o zmian¢ decyzji zatwierdzenia typu, nie zmienily charakterystyk
metrologicznych tych miernikéw. Sprawdzenie instrukcji obstugi, zaktualizowanej w odniesieniu
do zakresu pomiarowego miernikéw oraz badania dotyczace zakresu pomiarowego potwierdzily
wartosci graniczne zakresu pomiarowego deklarowane przez producenta w zaktualizowanej
instrukcji obstugi.

Majac na uwadze powyzsze, na podstawie art. 8f ust. 4 ustawy z dnia 11 maja 2001 r. - Prawo
o miarach, postanowiono jak na wstepie.

POUCZENIE

Od decyzji stronie nie przystuguje odwotlanie. Jednakze strona niezadowolona z decyzji moze
zwr6ci¢ si¢ do Prezesa Gtéwnego Urzedu Miar z wnioskiem o ponowne rozpatrzenie sprawy,
w terminie 14 dni od dnia jej dorgczenia stronie albo wnie$¢ skarge do Wojewddzkiego Sadu
Administracyjnego w Warszawie w terminie 30 dni od dnia dorgczenia decyzji stronie. Skarge
wnosi si¢ za posrednictwem Prezesa Gléwnego Urzgdu Miar. Wpis od skargi wynosi 200
(stownie: dwiescie) ztotych.

Strona moze zlozy¢ Prezesowi Giéwnego Urzedu Miar o$wiadczenie o zrzeczeniu sic prawa do
zwroOcenia si¢ z wnioskiem o ponowne rozpatrzenie sprawy. 7Z dniem dorgczenia Prezesowi
Glownego Urzedu Miar ww. o$wiadczenia decyzja staje si¢ ostateczna i prawomocna, co
skutkuje brakiem mozliwosci zaskarzenia jej do Wojewddzkiego Sadu Administracyjnego.
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Na podstawie ustawy z dnia 30 sierpnia 2002 r. — Prawo o postepowaniu przed sadami
administracyjnymi (Dz. U. z 2017 r. poz. 1369, 1370 i 2451) stronie w postepowaniu przed
sadami administracyjnymi moze zosta¢ przyznane prawo pomocy, obejmujace zwolnienie od
kosztéw sgdowych oraz ustanowienie adwokata, radcy prawnego, doradcy podatkowego lub
rzecznika patentowego .
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Otrzymuja:

1) Przedsigbiorstwo Przemystowo - Ustugowo - Handlowe SONOPAN Sp. z 0. o.
ul. K. Ciotkowskiego 2/2,
15-950 Biatystok

2) GUM a/a.

Do wiadomosci:
Dyrektorzy Okregowych Urzedéw Miar
- WSZYSCY.
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Ogolny widok miemnika poziomu dzwigku o znaku fabrycznym DLM 101
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